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1. Technické udaje

2.

Napajeci napéti U, 230V 50Hz
Maximdlni vystupni proud 6A

Vystupni napéti 2x 20-99% Upap

2x digitdlni wvstup 24V DC PNP

1x digitalni vystup 24V DC max. 120 mA
1x analogovy vstup 0-10vV DC

nebo digitdlni vstup 24V DC PNP
Pomocné vystupni napéti 24V DC max. 180 mA
10V DC max. 10 mA

Kryti IP54
Pracovni teplota 10-55°C
Ztradtovy vykon 10 W
Potlaceni rusSeni EN 55011/A
Zkratova odolnost 1,5 kA
Hmotnost 1,2 kg
Popis
Reguldtor DIGR-1202/E je triakovy reguldtor urcen
k regulaci vibraéniho podavace pohénéného

elektromagnetickou civkou. Zakladni regulac¢ni velicinou
je vystupni napéti. Regulator umoZnuje skokové nastaveni
frekvence kmitt: 100 Hz, 50 Hz, 33 Hz. Cinnost
reguldtoru Jje definovéna 23 rlznymi parametry, které
jsou nastavovany uZivatelem z ovlddaciho panelu. Rizeni
reguldtoru je mozZné =z ovlddaciho panelu nebo pomoci
vnéjsich analogovych a digitdlnich signé&ld.

Reguldtor m& kryti 1IP54 a muZe byt montovadn vné
rozvadéce. Soucdsti reguldtoru Jje Dbezpecné oddéleny
zdroj 24V / 4VA DC pro napadjeni c&idel a ventil®, a zdroj
10V DC pro napadjeni analogového wvstupu.

Malé rozméry a ucinné uZivatelské funkce vytvareji
predpoklady pro nasazeni téchto regulatort, pracujicich
jak samostatné, tak s nadfazenym fidicim systémem, ve
vétsiné aplikaci podavact.
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obr.
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3. Pfipojeni
P¥ipojeni wvnéjsich elektrickych ¢&asti reguldtoru mlze
provadét pouze osoba s odpovidajici elektrotechnickou
kvalifikaci. Pripojeni se mlZe provadét pouze tehdy,
pokud je reguldtor odpojen ze sité.

3.1. Montaz
Reguléator 1lze instalovat ve vodorovné poloze, anebo
svislé poloze vyvody smérem dolu.
Musi byt pfipevnén na mechanicky pevnou c¢ast
zatizeni, bez p¥fimych vibraci.

Do zéakladové desky, na kterou mé& byt regulédtor
pripevnén, vyvrtejte 4 otvory vrtidkem o pruméru 4,2 mm
a vytiznéte zavity M5. RozteCe otvorl Jjsou patrné
z obr. 2. Reguldtor upevnéte pomoci 4 ks 3&roubu M5 x 8
s véjirovou podlozkou. Podlozky jsou nutné,
aby pfri utaZeni doslo k profiznuti vrstvy eloxu a ke
spolehlivému vodivému spojeni reguldtoru s kostrou
stroje.

3.2. Demontaz vika

OdSroubujte ctyri Srouby M3 pfrichycujici viko
regulatoru a sejméte jej (obr. 4).

obr. 4 — demontaz vika

M3
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Pro lepsSi ptristup ke svorkovnici doporucujeme také
demontédz c¢asti s vyvodkami (obr. 5).

obr. 5 - demontdz c&dsti s vyvodkami

Pod timto vikem Jjsou umistény pfipojovaci svorky
(obr. 6).

obr. 6 - pripojovaci svorky

3.3. Pripojeni silové é&asti

Regulédtor je vybaven vnit¥ni pojistkou o hodnoté T8A,
kterd jisti =zatrizeni proti =zkratu, ne proti pfetizZeni!
Pfredrfadné jisténi zvolte s ohledem na skutecénou
velikost pripojené zatéze. Pokud Jje na zatrizeni
pripojeno vice reguldtort, z dAvodu proudové Spicky Je
vhodné tyto reguldtory pfripojit na ruzné fézové vodice.

P¥ipojeni provedte podle obr. 3. Pokud Jje délka
kabelu k civce vétsi nez 1,5 m, doporucujeme provést
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toto spojeni stinénym kabelem. Ukonceni stinéni se
provede pomoci kovové vyvodky.

UkoncCeni silovych kabeld je zndzornéno na obr. 7.
Prifezy vodic¢u volte nésledovné:

Pratez vodidu 0,5 - 1,5 mm?

Pramér kabelu 8 - 10 mm

Ochranny vodi¢ musi byt alesporl o 15 mm

dels$i neZ ostatni vodice.

obr. 7 - ukonceni silovych kabeli
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obr.

3.4. Pripojeni ovladaci ¢&asti
Prifez vodicu 0,08 - 0,5 mm?
Prumér kabelu 3 - 6,5 mm

Cidla, digitalni a analogové signdly pripojte podle
poZadavkt konkrétni aplikace, dle obr. 3. Cidla Jsou
napajena Dbezpec¢né oddélenym napétim 24V DC. PouzZijte
¢idla typu PNP (vystupni signdl je spinan k +24V).

3.5. Zpétna montaz vika
Po ukonceni pfripojeni wvnéjsich ¢asti reguldtoru
provedte zpétnou montdz dilu s pruchodkami a horniho
vika. Teprve potom miZete zapnout napdjeci napéti.

9/21



4. Provozni stav
Provozni stav je zobrazen na displeji jako prvni znak
spodniho radku (obr. 1I):

[ Reguldtor je pod napétim, veSkerd ¢innost Jje
vypnuta. Vnit¥ni obvody regulatoru jsou
stdle pod napétim.

S STOP - Regulédtor Jje =zapnut, Jje ve stavu S-stop.
Vystupni vykonové napéti Jje blokovadno, pohon Jje
v klidu. Je mozné prohliZeni a uprava vSech
parametrt, uklddidni parametrt do pamé&ti.

R RUN (béh)- Pohon je =zapnut, Jje ve stavu R-béh.
Vystupni napéti Jje pripojené, pohon vibruje. Je
moZzné prohliZeni a Uprava vSech parametru.

W WAIT (cekej)- Reguldtor je zapnut, pohon je ve stavu
W-Cekej. Vystupni vykonové napéti Jje Dblokovano,
pohon je v klidu. Reguldtor c¢ekd na signal od ¢idel,
nebo z nadfazeného tidiciho systému. Je mozné
prohliZzeni a Uprava vSech parametra.

5. Zapnuti

Zapnuti reguldtoru Jje mozZné provést dvéma zpusoby
urc¢enymi nastavenim parametru A33 (viz kap. 8.20.):

a)

Zapnuti se provede stlac¢enim tlac¢itka
(obr. 1). Vypnuti se provede opétovnym stlacenim
tlacditka. Tento zpusob zapinani je vhodny
v pripadé, zZe reguldtor pracuje samostatné, Dbez
vazby na dalsi elektrické zatrizeni.

Zapnuti se provede automaticky po ptripojeni
napadjeciho napéti. K tomu Jje nutné nastavit
parametr A33 na hodnotu ,automaticky”. Tento zpusob
zapinadni je vhodny tehdy, ©pokud Je napéjeni
regulatoru provedeno pfes spinaci prvek (napt.
vypinac, stykac) z nadf¥izeného elektrického
zatrizeni.

6. R-béh / S-stop
Stlacenim tlacitka reguldtor prejde do stavu
S-stop, podavac¢ je v klidu. Opétovnym stladenim tlacitka
pfejde reguldtor =ze stavu S-stop do stavu R-béh,
popfipadé W-cekej.
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7. Nastaveni a uloZeni parametru

Cislo parametru je zobrazeno na displeji, prvni radek
vlievo (obr. 1). Pocatec¢ni pismeno A oznacuje sadu
parametru.

Pomoci tlacitek [:j a [:] nalistujte pozadovany
parametr. Pokud neni uzamcen (znak klice), lze hodnotu
parametru zménit pomoci tlacitka nebo E
Uzamcené parametry Jje nejprve nutno odemknout zaddnim
hesla parametrem A35 (kap. 8.22.). UlozZzeni se provede
stlacenim tlacitka . P¥i ukladdani se do paméti ulozi
vSechny parametry najednou. Doporucujeme ukladat ve
stavu S-stop.

8. Popis parametrua
Reguléator obsahuje sadu parametrua oznacenych
Al0 - A38. C(isla parametrt netvo¥i souvislou &iselnou
fadu z dtvodu kompatibility s dvojitym regulatorem
DIGR-2200/D.

8.1. Al0
Nevyuzity parametr pro tento typ regulatoru.

8.2. All Amplituda
Nastaveni velikosti vystupniho napéti, a tim
intenzity vibraci podavace, v rozsahu 20-100% s krokem
0,5%. Rozsah nastaveni maZe byt omezeno hodnotou
parametrt Al7, Al8. Nastaveni  pomoci tlacitek Je
blokovano, pokud se amplituda zadava pomoci analogového
signdlu AIN (kap. 8.11.).

8.3. Al2 Prodleva ZAP
Al3 Prodleva VYP

Parametry maji vyznam, pokud je k regulédtoru
pripojeno alespon  jedno ¢idlo hlidajici zaplnéni
vystupniho zdsobniku  podavace. Jinak doporucujeme

nastavit parametry na hodnotu 0 s.

Predpoklédejme, Ze regulator je ve stavu W-Cekej.
Dily se odebiraji ze zéasobniku a jejich pohyb zpusobuje
kratké preruseni signalu od ¢idla zaplnéni.
Prodleva ZAP (parametr Al2) musi byt delsi, nez
preruSeni signdlu. Potom bude toto pfreruSeni ignorovano
a reguladtor prejde do stavu R-béh aZz po skutecném
vyprazdnéni zasobniku. Podobné& situace nastava pri
zaplnéni zasobniku. Jednotlivé dily prochdzeji kolem
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8.

¢idla a vytvareji kratké impulsy. Prodleva VYP
(parametr Al3) musi byt delSi nez tyto impulsy. Potom
budou ignorovéany a reguladtor prejde do stavu W-cekej az
po skuteé¢ném zaplnéni zasobniku. Rozsah nastaveni
hodnoty parametrtd je 0-25 s.

.4. Al4 Cas rozbé&hu

Timto parametrem je pfri rozbéhu a dobéhu podavace
upravovana hodnota amplitudy, aby se podavac¢ rozbihal
a zastavoval plynule. Rozsah nastaveni hodnoty Jje
0-6 s. Cas se vztahuje pro rozb&h z 0% na 100% a dobé&h
ze 100% na 0%.

.5. Al5 Davka ZAP

Alé6 Davka VYP
V nékterych pripadech pouziti podavace, napt.
predzasobnik, Jje za&douci, aby pracoval prerusovang,
v davkach. Parametrem Al5 zadéme cas, po ktery podava
davku, parametrem Al6 ¢as pauzy mezi davkami.

.6. Al7 Amplituda, maximalni limita

Al8 Amplituda, minimdlni limita
Témito parametry lze omezit nastaveni hodnoty
amplitudy v parametru All.
© Tip pro vas: Obsluha m& moznost v dovoleném
rozsahu korigovat hodnotu bez vétsSiho vlivu na spréavnou
¢innost podavace.

7. Al9 Vstup IN1
Urceni vyuziti digitdlniho vstupu INI1.

Nezapojen - Vstup neni vyuzit nebo Jje pouze
monitorovan a Jjeho stav Jje ptfrend$en na vystup
(kap. 8.12).

Start - Privedeni signdlu +24V, Jje podminkou, aby
mohl byt podavac¢ =zapnut. Pokud Jjsou splnény
i ostatni podminky (podle konfigurace dalsSich
vstupl), Je podaval po privedeni signdlu 24V ve
stavu R-béh. V opac¢ném pripadé Jje podavac ve
stavu W-&ekej. Prfechod ze stavu W do R a opacdné
se déje okamzité, parametry Al2, Al3 nemaji vliv.
© Tip pro vas: Toto nastaveni pouzijte
v pripadé, ze budete podavacd ovladat
z nadrazeného tidiciho systému.
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Maximalni zasoba - Na vstup Je pripojeno <¢idlo
hlidajici maxim&lni zéasobu v zasobniku, ktery je
plnén podavacem. Pokud je <&idlo aktivni po dobu
danou parametrem Al3, podaval se =zastavi, prejde
do stavu W-C¢ekej. Prechod zpét do stavu R-béh
zdvisi na tom, jestli Je druhy ze vstupt
nadefinovdn jako minimadlni zé&soba. Pokud ano,
podava¢ se =zapne podle stavu tohoto <¢idla (viz.
nize). Jinak podavac prejde do stavu R-béh poté,
co ¢idlo maximadlni zasoby neni aktivni po dobu
danou parametrem Al2. © Tip pro vas: Vhodnym
nastavenim parametrd Al2, Al3 docilime toho, Ze
na hlidédni stavu zésobniku stac¢i jen jedno c¢idlo.

Minimadlni zasoba - Toto nastaveni m& vyznam pouze
tehdy, Jje-1i druhy =ze vstupl nadefinovidn jako
Maximdlni =z&soba. Na vstup Jje ptripojeno <¢idlo
hlidajici minim&lni zésobu v zasobniku, ktery je
plnén podavac¢em. Podavac ptrejde do stavu R-béh
poté, co ¢idlo minimdlni z&soby neni aktivni po
dobu danou parametrem Al2. K zastaveni dojde,
jsou-1li obé <¢idla zasoby aktivni po dobu danou
parametrem Al3.

Vyhazovaé - Vstup t¥idi spolec¢né s digitdlnim vystupem
OUT vyhazovac¢ (kap. 8.12.).

8.8. A20 Typ ¢idla 1
Urc¢eni typu c¢idla ptripojeného na vstup IN1.

Spinaci NO - Na vystupu ¢idla Jje 24V pokud IJe
podavany dil pritomen.

Rozpinaci NC - Na vystupu ¢idla Je 24V pokud neni
podadvany dil pritomen.

8.9. A21 Vstup IN2
Urceni vyuziti digitédlniho wvstupu IN2. Nastaveni Jje
totoZné jako u vstupu IN1 (kap. 8.7.).

8.10. A22 Typ cidla 2
Urc¢eni typu c¢idla ptripojeného na vstup IN2. Nastaveni
je totozné jako u vstupu IN1 (kap. 8.8.).

8.11. A23 Analog AIN
Ur¢eni wvyuziti wvstupu AIN. Mize byt nakonfigurovan
jako analogovy 0-10V, nebo digitdlni 0/24V.
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Nezapojen - Vstup neni vyuZit.

Amplituda - Vstup Jje nakonfigurovan jako analogovy.
Napétim 0-10V se nastavuje velikost amplitudy,
a tim intenzity vibraci podavace v rozsahu

20-100% s krokem 0,5%. Rozsah nastaveni mizZe byt
omezeno hodnotou parametrtd Al7, Al8. Nastavena
hodnota je zobrazena v parametru All.

JOG-min - Vstup Je konfigurovan jako digitalni.
Signdl 24V na vstupu zpusobi prfepnuti amplitudy
na minimdlni hodnotu, kteréd Jje déna
parametrem AlS8. © Tip pro vas: Toto nastaveni

pouzijte, pokud potrebujete béhem c¢innosti snizZit
rychlost podavace. Nap?¥. ptri sypani materidlu na
vdhu ve chvili, kdy se pfriblizujete k pozadované

hmotnosti.

Start - Vstup Jje konfigurovédn jako digitélni.
Privedeni signédlu +24V je podminkou, aby mohl byt
podavac¢ zapnut. © Tip pro vas: Toto nastaveni
pouzijte v pripadég, ze potfebujete podavacd
ovladat z nadrazeného tidiciho systému
a digitalni vstupy INI1, IN2 Jjsou obsazeny
pripojenymi ¢&idly.

Stop - Vstup Je konfigurovan jako digitélni.
Privedeni signalu +24Vv zpusobi zastaveni
regulatoru.

8.12. A24 Vystup OUT
Urceni vyuziti digitdlniho vystupu OUT.

© Tip pro vas: Na digitédlni vystup 1lze =zapojit
napfiklad pneumaticky wventil, ktery ovladdéd vzduchové
trysky, vyhybky, vyhazovade nebo signalizac¢ni majéak.
Také se mlze wvyuzit jako signdl pro nadfazeny tidici
systém PLC, nebo Jjako signdl p¥i zapojeni vice
regulatort do kaskady.

Nezapojen - Vystup neni vyuzit.
Pohon v béhu - Vystup Jje sepnut vzdy, kdyz Jje pohon
ve stavu R-béh.

Vzduch - Vystup ov1ladad ventil ptrivodu vzduchu do
podavacde. Ventil Jje sepnut pred zapnutim
podavacde. Cas se nastavuje pomoci parametru A25
(Casova& T1). P¥i vypnuti podava&de je vzduch

vypnut se zpozdénim, které se nastavi pomoci
parametru A26 (Casova& T2).
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Vyhazovaé (obr. 9) - Vystup Jje pfripojen na ventil
ovlddajici wvyhazovac¢. Tim Jje mySleno zatizeni,

které odstranuje Spatné orientované nebo
prebytecné dily z drdhy podavace. Jeden ze
vstupu, napfr. IN2, musi byt nastaven na funkci
vyhazovac (kap. 8.9.). Na tento vstup je
pripojeno ¢idlo, které sniméd dily. Parametrem A25
(Casovad T1) maZeme nastavit prodlevu, aby
vyhazova¢ nereagoval na kratké impulzy od c¢idla.
Parametrem A26 (Casovad T2) ovlivnime cas
vyhozeni.

obr. 9 - ¢innost vyhazovace

par. A25 par. A26
T1 T2
LEVEL =
IN2
our I
TIME
Monitor IN1 ZAP -  Vystup sleduje zapnuty stav

digitédlniho wvstupu INl. Toto sledovani probiha,
jen kdyz je pohon ve stavu RUN - pracuje. Pokud
Jje po urc¢itou dobu, kteréd Jje nastavena
parametrem A27 (Casova& T3), na vstupu INl signal
24V, vystup sepne. Signadl na sledovaném vstupu
lze o8et¥it proti kratkym impulztim, které Jjsou
zplsobeny pohybem dild pod ¢idlem. Impulzy ze
stavu 0 do stavu 1 potlac¢ime nastavenim
parametru A25 (Casova& Tl). Impulsy ze stavu 1 do
stavu 0 potlacime nastavenim parametru A26
(Casova& T2). VSechny impulzy, které jsou kratdi
nez nastaveny c¢as, budou ignorovany.

© Tip pro vas:| Toto nastaveni miiZete pouzZit
naptiklad, pokud na vystup pfipojite signalizaéni
majak, ktery bude signalizovat nedostatek dilua
v zasobniku.

Monitor IN1 VYP - Vystup sleduje vypnuty stav
digitdlniho wvstupu IN1l. Toto sledovani probihéa,
jen kdyZz Jje pohon ve stavu RUN - pracuje. Pokud
neni po urcitou dobu, kteréa je nastavena
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parametrem A27 (Casova& T3), na vstupu IN1
signal, vystup sepne. Signdl na sledovaném vstupu
lze o8et?it proti kratkym impulztm, které Jsou
zpusobeny pohybem dild pod c¢idlem. Impulzy =ze
stavu 0 do stavu 1, potlacime nastavenim
parametru A25 (Casova& T1l). Impulsy ze stavu 1 do
stavu 0 potlacime nastavenim parametru A26
(Casova& T2). VSechny impulzy, které jsou kratdi
nez nastaveny c¢as, budou ignorovéany.

Monitor IN2 ZAP - Vystup sleduje zapnuty stav
digitédlniho wvstupu IN2. Nastaveni a funkce je
totoZzné jako pro monitorovani vstupu IN1.

Monitor IN2 VYP -  Vystup sleduje vypnuty stav
digitdlniho wvstupu IN2. Nastaveni a funkce Je
totozné jako pro monitorovani vstupu IN1.

.13. A25 Casova& T1
Univerzalni casovacé, jehoz vyuziti je déno nastavenim
parametru A24 (Vystup OUT) .

.14. A26 Casovaé T2
Univerzalni casovacé, jehoz vyuziti je déno nastavenim
parametru A24 (Vystup OUT).

.15. A27 Casovaé& T3
Univerzalni casovacé, jehoz vyuziti je déno nastavenim
parametru A24 (Vystup OUT) .

.16. A28
Rezervovano pro pozdeéjsi pouziti.

.17. A29 Frekvence

Princip =zmény frekvence kmitd spociva ve vynechéni
ur¢itého poc¢tu pllvln sinusoidy regulovaného napéti.
Z toho vyplyva, Ze ke zméné nedochdzi plynule, ale po
skocich. Hodnotou parametru 1lze nastavit frekvence
100 Hz, 50 Hz, 33 Hz.

.18. A30, A31
Rezervovano pro pozdéjsi pouziti.

.19. A32
NevyuzZzity parametr pro tento typ reguldtoru.
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8.20. A33 Zapnuti
Urcuje chovéni reguldtoru po ptrivedeni napdjeciho
napéti.

Tlac¢itkem - Po ©privedeni napdjeciho napéti Je
reguldtor vypnut. Zapnuti se provede stlacenim

tlac¢itka .

Automaticky - Po privedeni napdjeciho napé€ti se
provede automatické zapnuti regulatoru. Toto
nastaveni nevylucuje zapinani a vypinani
tlac¢itkem.

8.21. A34 Servisni fnc
Urceno pro servisni ucely.

Nevyuzito - Servisni funkce nejsou aktivovéany.

Nahodny stop - Pri testovani podavade lze simulovat
realné chovani vV provozu. V nepravidelnych
intervalech dochézi k vypnuti a zapnuti podavace.

8.22. A35 Heslo
Zaddnim hesla se docasné odemknou uzamcené parametry.
Heslo Jje od vyrobce pevné dano ti¥imistnym dcislem 108
a nelze ho zménit. Jeho G¢elem Je pouze ochrana
reguldtoru pr¥ed ndhodnym prepisem uzamcenych parametri.
Zadani hesla se zneplatni jeho zménou nebo vypnutim
regulatoru.

8.23. A36 Uzamknuti

Pomoci tohoto parametru mlZete  uzamknout nebo
odemknout Upravu parametrd All - Al6. Nejdrive musite
zadat heslo parametrem A35 (kap. 8.22.). Potom pomoci
tlac¢itka nebo E nastavite ¢islo parametru, ktery
chcete uzamknout nebo odemknout. Stlacte tlacitko .
Za Cislem parametru se objevi znak klice. To =znamena,
ze vybrany parametr Jje uzamcen. Odemknuti se provadi
stejnym zplsobem. Stlacenim tlacitka znak klice
zmizi a parametr je odemknut. Uzamknuti parametrti se
projevi aZ po zneplatnéni hesla.
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8.24. A37 Jazyk
Vybér jazyka.
Anglicky - Je k dispozici vidy.
Cesky - Je dodan, pokud neni objednanad jinad jazykova
verze. Standardné lze objednat rusky nebo
némecky, ptripadné dohodnout jiny jazyk.

8.25. A38 Informace
Pokud chcete vice informaci o tomto produktu,
navsStivte nase internetové stranky
http://www.skipala.cz

8.26. Tovarni nastaveni
V pripadé komplikaci s &innosti reguldtoru, je moZné
provést RESTART, ptri kterém dojde k tovdrnimu nastaveni
vSech parametrlti. RESTART se provede nasledovné:

. odpojte reguldtor od napadjeci sité a vyckejte
minimdlné 10 sekund, aby se vybily kondenzatory

o stlacte tlacitko a drZte jej stlacené

o pfipojte reguldtor k napédjeci siti

° uvolnéte tlacitko

Hodnoty parametrt tovadrniho nastaveni Jsou uvedeny
v tabulce (obr. 10).
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obr. 10 - tabulka parametru
¢islo tovarni hodnoty
parametru hodnoty aplikace
pohon A pohon A
11 Amplituda 30,00%
12 Prodleva ZAP 00,0s
13 Prodleva VYP 00,0s
14 Cas rozbé&hu 01,0s
15 Davka ZAP 00, 0s
16 Davka VYP 00,0s
17 Ampl. MAX 100%
18 Ampl. MIN 20%
19 Vstup INL nezapojen
20 Typ &idla 1 NO
21 Vstup IN2 nezapojen
22 Typ ¢&idla 2 NO

23

Analog AIN

nezapojen

24 Vystup OUT nezapojen
25 Casovad T1 00, 0s
26 Casovag& T2 00,0s
27 Casovad& T3 000s
29 Frekvence 50Hz
33 Zapnuti tlac¢itkem
34 Servisni fnc nevyuzito
35 Heslo 0

36 Uzamknuti

37 Jazyk english
38 Info info
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9. Udrzba

10.

11.

Reguléator nevyzaduje z&dnou specialni adrzbu.
Provadéjte pouze pravidelnou kontrolu v souladu
s CSN 33 2000-1, CSN 34 3100 a vyhlaskou ¢&. 50/78 Sb.
V ptripadé poruchy Jsou zakadzany jakékoliv opravy a je
nutné regulator odeslat na opravu vyrobni firmé.

|() Tip pro vas: V pripadé komplikaci s ¢innosti
regulatoru provedte tovarni nastaveni parametru
(kap. 8.26.).

Likvidace

Po skonc¢eni zZivotnosti regulatoru musi byt regulitor
odevzdan k odborné 1likvidaci specializované firmé& nebo
vyrobci.

Zaruka

Na vyrobek je poskytovana zdruka v délce 12 mésicl ode
dne prodeje.

Vyrobni ¢&¢islo:

Prodejce: Datum prodeje:
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12. ES PROHLASENI O SHODE
podle zadkona ¢. 22/97 Sb. §12, odst. 3 pism. a
o technickych pozadavcich na vyrobky a 0 zmén
a doplnéni nékterych zakonu

D¢ ~

Vyrobce: Karel Skipala
Rybnik 162, 560 02 Ceskd Trebova
Czech Republic
ICO: 48608017
http://www.skipala.cz

Identifikacé¢ni udaje vyrobku:

Nzev: Digitalni reguldtor vykonu
Typ: DIGR-1202/E

ProhlasSujeme, ze vysSe uvedeny vyrobek spliuje
p¥islusnd ustanoveni téchto predpist Evropské unie:
Natizeni vlady ¢. 17/2003 Sb. (smérnice Evropského
parlamentu a Rady 2006/95/ES)
Natrizeni vlady ¢&. 616/2006 Sb. (smérnice Evropského

parlamentu a Rady 2004/108/ES)

Popis wvyrobku:
Vyrobek Jje urcen k regulaci vibraénich podavacu
pohénénych elektromagnetickou civkou.

Seznam pouzitych technickych a harmonizovanych norem:

CSN EN 61010-1 ed.2:11, ¢l1. 5, 5.1, 5.1.2, 5.1.3, 5.1.4,
5.1.5.2, 5.1.7, 5.3, 5.4, 6, 6.1, 6.2.2, 6.4, 6.5.2,
6.5.2.3, 6.5.2.5, 6.5.3, 6.7, 6.9.2, 6.7.1.2, 6.7.1.3,
6.8. 2 6.8.3.1, 8.2, 8.2.1, 8.2.2, 8.3, 8.3.1, 10.5.2,
10.5.3;
CSN EN 60695-2-11:01; CSN EN 61326-1:06+1:07

Podklad pro vydéni ES prohldSeni o shodé:
Certifikat ¢. 1120337 vydany dne 10.05.2012
Elektrotechnickym zkusSebnim ustavem, certifikacénim

organem ¢. 3018.

Posledni dvoj¢isli roku, v némZ bylo oznaceni CE na
vyrobek umisténo: 13

f‘
V Rybniku dne 10.05.2012 Karel Skipala \KL C
. . a\ e
majitel firmy l
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