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1. Technické udaje

2.

Napdjeci napéti U, 110-230V 50/60Hz
Maximdlni vystupni proud 4,5 A

Vystupni napéti 5-100% Upp s krokem 1%
Vystupni frekvence 20-100 Hz s krokem 0,2Hz
2x digitalni wvstup 24V DC

1x digitalni vystup 24V DC max. 120 mA

1x analogovy vstup 0-10V DC

Pomocné vystupni napéti 24V DC max. 150 mA
10V DC max. 10 mA

Kryti IP54
Pracovni teplota 10-55°C
Ztradtovy vykon 10 W
Potlaceni rusSeni EN 55011/A
Zkratova odolnost 1,5 kA
Hmotnost 1,3 kg
Popis

Reguldtor DIGR-1500/E je urcen k regulaci vibrac¢nich
podavacu pohé&nénych elektromagnetickou civkou.
Regulovany Jjsou dvé =zadkladni velic¢iny, a to amplituda
a frekvence vystupniho napé&ti. Cinnost reguldtoru IJe
definovadna 18 rlznymi parametry, které jsou nastavovany
uZivatelem =z ovladaciho panelu. Rizeni reguldtoru IJe
mozné z ovladaciho panelu nebo pomoci vnéjsich

analogovych a digitdlnich signé&lua.

Reguldtor je urc¢en pro montdZz vné rozvadéce. Soucasti
regulatoru je bezpeéné oddéleny zdroj 24V DC pro
napajeni ¢&idel a zdroj 10V DC pro napajeni analogového
vstupu.

Malé rozméry a ucinné uZivatelské funkce vytvareji
predpoklady pro nasazeni téchto regulatord, pracujicich
jak samostatné, tak s nadfazenym ¥idicim systémem, ve
vétsiné aplikaci podavacdu.
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obr. 1 - popis ovlddacich prvkud
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2 - zdkladni rozméry
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obr. 3 - zapojeni vnéjsSich &dsti reguldtoru
T8A A u
napajeni N = P\E/
110-230V AC
o PE @ L
+24V | vibracni
digitalni PN 1 +24V podavac
vstup IN1 % S vnitini
(max. zasoba) W 53 ov 2droj
digitalni S
vstup IN2 % 5
(min. zasoba) V_ 6
analogovy .
vstup AIN P
(regulace
amplitudy) 5N 9
D 1 O o
digitalni vystup OUT —o 11—
—p12
alternativni regulace
amplitudy 560 O
0-20mA 8
oV 9
010V 8
oV 9
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Pfipojeni

P¥ipojeni wvnéjdich elektrickych ¢&asti reguldtoru mlze
provadét pouze osoba s odpovidajici elektrotechnickou
kvalifikaci. Pripojeni se mlZe provadét pouze tehdy,
pokud je reguldtor odpojen ze sité.

Po odpojeni reguladtoru ze sité =zlGstavad na

kondenzatorech elektricky nédboj, ktery maZe zplsobit
smrtelné zranéni! Sejmuti vika lze provadét pouze tehdy,
pokud je reguldtor odpojen od sité nejméné po dobu
2 minut!

3.1. Montaz
Regulédtor 1lze instalovat ve vodorovné poloze, anebo
svislé poloze vyvody smé&rem dolu.

Musi byt pfipevnén na mechanicky pevnou
¢ast zatrizeni, bez primych vibraci.

Do zéakladové desky, na kterou mé& byt regulédtor
pripevnén, vyvrtejte 4 otvory vrtadkem o priméru 4,2 mm
a vytiznéte zavity M5. RozteCe otvorl Jjsou patrné
z obr. 2. Reguldtor upevnéte pomoci 4 ks S&roubu M5x8

s véjirovou podlozkou. Podlozky jsou nutné,

aby pfi utazZeni dos$lo k profriznuti vrstvy eloxu a ke
spolehlivému vodivému spojeni reguldtoru s kostrou
stroje.

3.2. Demontaz vika
Odsroubujte ctyri Srouby M3 prichycujici viko
regulatoru (obr. 4) a sejméte jej (obr. 5).

obr. 4 — demontaz vika

/— M3

M3
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obr. 5 - sejmuti vika

Pro lepsSi pristup ke svorkovnici doporucujeme také
demontéaZ cCéasti s vyvodkami (obr. 6).

obr. 6 - demontdz c&dsti s vyvodkami

Pod timto vikem Jjsou umistény pfipojovaci svorky
(obr. 7).
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3

obr. 7 - pripojovaci svorky

.3. PEipojeni silové éasti

Regulator je vybaven vnit¥ni pojistkou o hodnoté TB8A.
P¥i zapnuti se nabiji kondenzatory a dochdzi k proudové
Spicce. Proto je nutné zvolit predfadné jisténi
s minimadlni hodnotou 10 A a pomalou charakteristikou
vypinadni typu D. Napf¥. jisti¢ OEZ Letohrad LSN10D/1.
Pokud Jje na zatrizeni pripojeno vice regulatoru,
z davodu proudové Spic¢ky Jje nutné tyto regulédtory
zapojit na ruzné fazové vodice, nebo zajistit Jjejich
postupné zapinéni.

Zapojeni provedte podle obr. 3. Pokud Vam nevyhovuje
dodany napajeci kabel, demontujte Jjej a privedte silové
napéti na svorky L, N, PE. Civku podavace pripojte na
svorky PE, U, V. Toto spojeni musi Dbyt provedeno
stinénym kabelem.

UkoncCeni silovych kabeld je zndzornéno na obr. 8.
Prifezy vodic¢u volte nasledovné:

Prifez vodi&d 0,75 - 1,5 mm’

Pramér kabelu 8 - 10 mm

Ochranny vodi¢ musi byt alesponl o 15mm

delsi neZ ostatni vodice.
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obr. 8 - ukonceni silovych kabell
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obr. 9 - pripojeni vodicu

.4. Pripojeni ovladaci c¢asti
Prafrez vodida 0,08 - 0,5 mm?
Prumér kabelu 3 - 6,5 mm

Cidla, digitadlni a analogové signdly =zapojte podle
pozadavkd konkrétni aplikace, dle obr. 3. Podrobné
vysvétleni najdete v kap. 8.11.. Vstupy a vystup 3Jjsou
napajeny bezpecné oddélenym napétim 24V DC.
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3.5.

Zpétna montaz vika

Po ukonceni pfripojeni wvnéjsich ¢asti regulatoru
provedte zpé&tnou montdZ dilu s prichodkami a horniho
vika. Teprve potom miZete zapnout napdjeci napéti.

4. Provozni stav
Provozni stav je zobrazen na displeji jako prvni znak
spodniho *adku (obr. 1). Reguldtor se miZe nachéazet
v jednom ze Ctyt¥ stavu:

s Regulator je pod napétim, veskerd <cinnost Je
vypnuta.

S STOP - Reguldtor Jje zapnut, Jje ve stavu S-stop.
Vystupni vykonové napéti Jje blokovano, podavac Je
v klidu. Je mozné prohlizeni a Uprava vSech
parametria, ukladdéni parametrt do paméti.

R RUN (béh)- Regulator je zapnut, Jje ve stavu R-béh.
Vystupni napéti je ptripojené, podavac vibruje. Je
moZzné prohliZeni a Uprava vSech parametru.

W WAIT (¢ekej)- Regulator Jje zapnut, Je ve stavu
W-Cekej. Vystupni vykonové napéti Jje Dblokovano,
podava¢ je v klidu. Reguldtor cekd na signal od
¢idel, nebo z nadrazeného tidiciho systému. Je mozné
prohliZzeni a Uprava vSech parametru.

5. Zapnuti

Zapnuti reguldtoru je mozZné provést dvéma zpulsoby:

a)

Zapnuti se provede stlacenim tlac¢itka .
Vypnuti se provede opétovnym stlacenim tlacditka.
Tento zplGsob =zapindni Je vhodny v pripadé&, zZe
reguldtor pracuje samostatné, bez vazby na dalsi
elektrické zarizeni.

Vnit¥ni obvody reguldtoru Jsou stale
pod napétim, a proto nelze toto vypnuti povaZovat
jako Dbezpecné odpojeni od sité! Tento stav Je
signalizovan znakem § na displeji.

Zapnuti se provede automaticky po pripojeni
napajeciho napéti. K tomu Je nutné nastavit
parametr ¢. 13 na hodnotu 1 (viz kap. 8.13.). Tento
zpusob zapinadni je vhodny tehdy, pokud je napédjeni
regulatoru provedeno pres spinaci prvek (stykad)
z nadrizeného elektrického zarizeni.
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6. R-béh / S-stop
Po zapnuti je reguldtor pripraven k  provozu.
V za&vislosti na nastaveni funkci digitédlnich vstupt
(parametr ¢. 11) se nachédzi ve stavu R-béh nebo W-C&ekej.
Stlac¢enim tlacitka reguldtor prejde do stavu
S-stop. Opé€tovnym stlacenim tlacitka prejde reguldtor ze
stavu S-stop do stavu R-béh, poptripadé W-cekej.

7. Nastaveni a uloZeni parametru

Pomoci tlacitek [:] a [:] nalistujte poZadovany
parametr. Pokud neni uzamcen (znak klice), lze hodnotu
parametru zménit pomoci tlacitka nebo E UlozZeni
nastavenych parametri je mozné pouze tehdy, pokud je
reguldtor ve stavu S-stop (viz. kap. 6.). UloZeni se
provede stlacenim tlacitka . Do paméti se wulozZi
vSechny parametry najednou.

8. Popis parametrua

8.1. Parametr ¢é¢. 01 Amplituda

Regulétor reguluje amplitudu vystupniho napéti
v maximdlnim rozsahu 5-100% s krokem 1%. Efektivni

hodnota napéti Jje =zavisld na napdajecim napéti. Rozsah
nastaveni je omezen hodnotou parametru ¢. 05 Maximdlni
amplituda a ¢. 06 Minimalni amplituda.

8.2. Parametr ¢. 02 Frekvence
Reguléator reguluje frekvenci vystupniho napéti
v maximédlnim rozsahu 20-100 Hz s krokem 0,2 Hz. Rozsah
nastaveni je omezen hodnotou parametru ¢. 07 Maximdlni
frekvence a ¢. 08 Minimélni frekvence.

® Pozor! Pri nastaveni frekvence niZs$i, neZ na

ktery Jje vyrobena civka podavace, obvykle 50 Hz,
dochézi k naruastu vystupniho proudu. Je nutné tento
proud kontrolovat, aby nedoslo k pretiZeni civky, a tim
k jejimu prepadleni. Vystupni proud by nemél prekroéit
1,2 néasobek jmenovitého proudu civky podavace.
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8.

3. Parametr ¢&é. 03 Prodleva pfri pf¥echodu do stavu

R-béh
Neni-1i k reguldtoru pfripojeno alespornn Jjedno <cidlo
hlidajici zaplnéni vystupniho zasobniku podavace
(parametr ¢. 11), doporucdujeme nastavit prodlevu na

hodnotu 0 s. V ptipadé zapojeni jednoho nebo dvou c¢idel
méd prodleva néasledujici vyznam:

Reguldtor je ve stavu W-Cekej. Pokud mé& na zakladé
informaci z &idel dojit k prechodu ze stavu W-&ekej do
R-bé&h, nedéje se tak ihned, ale s urcitym cdasovym
zpozdénim. Rozsah nastaveni je 0-99 s. VyuZiti zpozdéni
je vysvétleno na nasledujicim prikladu : podavac
zaplnil =zé&sobnik na vystupu a stoji. Postupné dochéazi
k odebirdni dild ze zéasobniku. Dily se v zasobniku
posouvaji, coZ mlze zplsobit kratké preruSeni signéalu
od ¢idla zaplnéni. Pokud by prodleva byla 0 s, doslo by
k prechodu do stavu R-béh presto, Ze vystupni zasobnik
nebyl vyprazdnén. Prodleva by méla byt delSi, nez je
doba pferusSeni signdlu. Potom bude toto prerudeni
ignorovano a reguldtor prejde do stavu R-béh az po
skutec¢ném vypradzdnéni zasobniku.

.4. Parametr &. 04 Prodleva pfi pfechodu do stavu

W-cekej
Neni-1i k reguldtoru pfipojeno alespon Jjedno c¢idlo
hlidajici zaplnéni vystupniho z&dsobniku podavace
(parametr ¢. 11), doporudujeme nastavit prodlevu na

hodnotu 0 s. V pripadé zapojeni jednoho nebo dvou c¢idel
mé& prodleva nédsledujici vyznam:

Reguldtor Jje ve stavu R-béh. Pokud mé& na zdkladé
informaci =z ¢idel dojit k pfechodu =ze stavu R-béh
do stavu W-¢ekej, nedéje se tak ihned, ale s urcéitym
Casovym zpozdénim. Rozsah nastaveni je 0-99 s. Vyuziti
zpozdéni je vysvétleno na nasledujicim prikladu:
podavac¢ je ve stavu R-béh a zapliuje vystupni zasobnik.
Jednotlivé dily prochéazeji kolem ¢idla zaplnéni
a vytvareji kratké impulsy. Pokud by prodleva byla 0 s,
doslo Dby k prechodu do stavu W-C&ekej presto, ze
vystupni zasobnik nebyl zaplnén. Prodleva by méla byt
delsi, neZ je doba signdlu vytvorend prlchodem jednoho
dilu kolem ¢idla zaplnéni. Potom bude toto preruSeni
ignorovano a reguldtor prejde do stavu W-Cekej azZ po
skutec¢ném zaplnéni zéasobniku.
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8.5. Parametr ¢. 05 Amplituda, maximalni limita
Timto parametrem lze omezit nastaveni maximalni
hodnoty amplitudy v parametru ¢. OLl.

8.6. Parametr ¢. 06 Amplituda, minimdlni limita
Timto parametrem lze omezit nastaveni minimalni
hodnoty amplitudy v parametru ¢. OLl.

8.7. Parametr ¢&. 07 Frekvence, maximalni limita
Timto parametrem 1lze omezit nastaveni maximalni
hodnoty frekvence v parametru ¢. 02.

8.8. Parametr &. 08 Frekvence, minimalni limita
Timto parametrem 1lze omezit nastaveni minimadlni
hodnoty frekvence v parametru ¢. 02.

© Tip pro vas: Je-1i zjisténo, Ze podaval pracuje
optimdlné v uré¢itém rozsahu frekvence a amplitudy,
nastavte zjisténé omezeni pomoci parametrt ¢. 05 - 08

a tyto parametry uzamknéte. Obsluha mé& potom moznost
pouze v dovoleném rozsahu korigovat hodnotu amplitudy
a frekvence bez véts$iho vlivu na spréavnou c¢innost
podavace.

8.9. Parametr &. 09 Cas rozbéhu

V nékterych ptripadech Jje Za&douci, aby se podavac
rozbihal a zastavoval plynule. Timto parametrem je pti
rozbéhu a dobéhu podavace upravovana hodnota amplitudy.
Rozsah nastaveni hodnoty je 0-6 s. Cas se vztahuje pro
rozbéh =z 0% na 100% a dobéh =ze 100% na 0%. Je-1li
napfiklad parametr ¢. 01 Amplituda nastavena na 50% a
parametr ¢. 09 Cas rozb&hu na 4 s, bude se pri
rozbihani plynule zvySovat amplituda po dobu 2 s a pti
zastaveni se bude amplituda plynule snizZovat také po

dobu 2 s.

8.10. Parametr ¢. 10 Proud, maximdlni limita
Tento parametr informuje o maximdlnim vystupnim
proudu, kterym je mozZno reguldtor zatizit. Hodnota je
dand vyrobcem a nelze ji upravovat.

Prekroc¢enim této hodnoty muaze dojit

k poskozeni regulédtoru.
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8.11. Parametr ¢&. 11 Funkce vstupd a vystupu

Nastavenim tohoto parametru definujeme vyuZiti vstupt
a vystupu. Reguldtor m@ze vyuzZzivat podle ©potfeb
konkrétni aplikace dva digitalni vstupy, jeden
analogovy vstup a jeden digitdlni vystup. Pokud jsou na
digitédlni vstupy pfripojena <¢idla, musi byt typu PNP.
Digitdlni vystup Jje napadjen z bezpeéné oddéleného
zdroje napéti 24V DC. Maximalni proud, kterym lze zdroj
zatizit, Jje 150 mA.

© Tip pro vas: Na digitédlni vystup 1lze zapojit
napf¥iklad pneumaticky wventil, ktery ovladdéd vzduchové
trysky, vyvhybky nebo vyhazovace. Také se mlze vyuZit
jako signédl pro nadfazeny tidici systém PLC, nebo jako
signdl pri zapojeni vice regulédtord do kaskady.

Parametr ¢&. 11 se skladd ze tt¥i samostatnych ¢&islic
(obr. 10).

obr. 10 - popis parametru ¢&. 11

11 InpPutssOutrput
7 S

L

funkce funkce funkce

digitalniho analogového digitédlnich
vystupu vstupu vstupt

8.11.1. Funkce digitdlnich vstupd

0- Digitdlni vstupy nejsou vyuzZity.

1- Na digitalni vstup IN1 je pfripojen signadl z c¢idla
zdsoby. Cidlo reaguje na pfitomnost kust tak, Ze
pokud Jje kus pfritomen, Jje na vystupu d¢idla 24V.
Pri nepritomnosti kusu Jje na vystupu ov.
Regulédtor zapind a vypinad se zpozdénim, které je
ddno parametrem ¢&. 03 a ¢. 04. Vstup IN2 neni

aktivni.
2- Na digitélni vstupy IN1 a IN2 jsou ptripojena dvé
&idla - max. zasoby a min. zasoby. Cidla reaguji

15/24



na pritomnost kust tak, Ze pokud Jje kus pF¥itomen,
je na vystupu ¢idla 24V. P¥i neptritomnosti kusu
je na vystupu 0V. Pokud ¢idlo min. zéasoby
neregistruje kusy, reguldtor pracuje. K zastaveni
dojde, az Dbudou kusy registrovat obé ¢idla.
Regulédtor zapind a vypind se zpozdénim, které je
déno parametrem ¢. 03 a ¢. 04.

3- Na digitalni vstup IN1 je ptripojen signédl z c¢idla

4—

zdsoby. Cidlo reaguje na pritomnost kust tak, ze
pokud Jje kus pritomen, je na vystupu c¢idla O0V.
P¥i nepfitomnosti kusu Jje na vystupu 24V.
Regulédtor zapind a vypind se zpozdénim, které je
ddno parametrem ¢. 03 a ¢. 04. Vstup IN2 neni
aktivni.

| © Tip pro vas: Toto nastaveni pouzijte také
v pripadég, ze budete podavac ovléadat
z nad¥azeného tidiciho systému PLC. Signadl START
z PLC ptivedte na svorku ¢. 2 a na svorku ¢. 3
ptivedte spolec¢ny nulovy potencidl ovladaciho

napéti.
Na digitélni wvstupy IN1 a IN2 jsou pripojena dvé
¢idla - max. zasoby a min. zasoby. Cidla reaguji

na pritomnost kust tak, Ze pokud je kus pritomen,
je na vystupu ¢idla OV. P¥i nepfitomnosti kusu je
na vystupu 24V. Pokud ¢idlo min. zasoby
neregistruje kusy, reguldtor pracuje. K zastaveni
dojde, az Dbudou kusy registrovat obé ¢idla.
Regulédtor zapind a vypinad se zpozdénim, které je
déno parametrem ¢. 03 a ¢. 04.

Vstup IN1 se chovd naprosto stejné Jjako pti
nastaveni parametru na hodnotu 1. Navic Je
zapojen vstup IN2, ktery m& funkci START-STOP.
Tohoto nastaveni se vyuZivad pf¥i zapojeni dvou
a vice reguladtord do kaskddy (napf. sestava na
obr. 11).

Na digitélni wvstup IN1 je pripojeno ¢idlo zéasoby
a na vstup IN2 Jje pfipojen signal RUN
z predchdzejiciho reguldtoru v kask&dé. Pokud je
na vstupu IN2 24V a =zaroven na vstupu IN1 0V,
regulator pracuje.

Vstup IN1 se chovd naprosto stejné Jjako pri
nastaveni parametru na hodnotu 3. Navic Je
zapojen vstup IN2, ktery m& funkci START-STOP.
Tohoto nastaveni se vyuZivad pf¥i zapojeni dvou
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a vice reguladtord do kaskddy (nap¥. sestava na
obr. 11).

Na digitélni wvstup IN1 je ptripojeno ¢idlo zéasoby
a na vstup IN2 Jje pripojen signédl RUN
z predchdzejiciho reguldtoru v kaskd&dé. Pokud je
na vstupu IN2 24V a =zaroven na vstupu IN1 24V,
reguladtor pracuje.

obr. 11 - priklad zapojeni reguldtorid do kaskady

napéajeni napajeni napajeni
230V AC 230V AC 230V AC
linedrni kruhovy predzasobnik
podavac - podavac
U1 ‘ U1 M n
oL M ‘ L M l ‘ L N ‘
N PE N PE N PE
e A A
signal 51 PNP E VA PNP 251
START_ L5 i <ﬂ>{ s o2 N @\‘ S Lo M
— o3 Lo v— 3 0.2 3
¢idlo zasoby Cidlo zasoby
o4 na linedru o4 v kruh.podavaci b4
25 N2 5 IN2 5 IN2
©6 6 6
-7 27 -7
8 8 -8
-9 -9 -9
-+10 +10 -£10
110UT 110UT -2110UT
F12 F12 212
4 _ Parametr €.1 =5, nebo 6 Parametr €.1 =5, nebo 6
Parametr 1=3 (v zavislosti na funkci cidia) (v zavislosti na funkci cidla)
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8.11.2. Funkce analogového vstupu

8.

0- Vstup neni vyuzit.

1-

2—

3-

0-

11.

Hodnota amplitudy Jje déna analogovym signédlem
0-10 V. Parametr ¢. 01 je ignorovéan.

Vstup Jje konfigurovéan jako digitdlni. Signal 24V
na vstupu zplsobi p¥epnuti amplitudy na minim&lni

hodnotu, kteréa Jje déna parametrem ¢. 06

© Tip pro vas: Toto nastaveni pouzijte, pokud
pottebujete bé&hem ¢innosti snizit rychlost
podavace. Napt¥. pfri sypani materidlu na wvahu ve
chvili, kdy se priblizujete k pozadované
hmotnosti.

Vstup Jje konfigurovan jako digitédlni. Signdl 24V
na vstupu zplsobi p¥epnuti amplitudy na maximdlni
hodnotu, kterd je déna parametrem ¢. 05.

Vstup Jje konfigurovan jako digitdlni, ktery mé
funkci START-STOP.

3. Funkce digitalniho vystupu

Vystup Jje sepnut, pokud se reguldtor nachédzi ve
stavu R-béh.

LEVEL

RUN _, I_
ot I L

TVE

1- Pokud je na digitédlnim vstupu IN2 log.l, vystup je

sepnut. Vypne s casovou prodlevou 0,3 s.
Nastaveni 1lze pouZit napf¥. k ovladani vzduchové
trysky, kterd odfukuje Spatné orientované dily.

03s

LEVEL >

IN2 _I_
out _I
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2-

Pokud je na digitédlnim vstupu IN2 log.l, vystup
generuje Jjeden impuls 0,5 s. Nastaveni lze pouzit
napt. k ovladani wvzduchové trysky, kterd odfukuje
Spatné orientované dily.

LEVEL

IN2 _’_\_,-‘_

ouT

TVE

0,5s 0,5s

Vystup kopiruje stav digitdlniho vstupu IN2 se
zpozdénim 1,5 s. Nastaveni 1lze pouzit napt.
k ovladani wvzduchové trysky, kterd po zaplnéni
zadsobniku odfukuje ptebytecné dily.

LEVEL

IN2
ourt
TIME
1,5s 1.5s
Inverzni k hodnoté 1. Pokud 3je na digitdlnim

vstupu  IN2 log.0, vystup Jje sepnut. Vypne
s ¢asovou prodlevou 0,3 s.

0,3s

LEVEL =

IN2 _l—
out _I l

TIVE

Inverzni k hodnoté 2. Pokud 3je na digitdlnim

vstupu IN2 log.0, vystup generuje Jjeden impuls
0,5 s.

LEVEL
IN2 |_, LI

ouT

TVE

0,5s 0,5s
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6- Inverzni k hodnoté 3. Vystup kopiruje inverzni
stav digitdlniho vstupu IN2 se zpozdénim 1,5 s.

LEVEL

IN2

ouT

TIME

1,58 1,5s

7- Vystup Jje urcen pro ovladani vzduchového ventilu,
ktery uzavird hlavni pfivod wvzduchu. Po ptrichodu
signalu START se nejprve zapne ventil a po 0,6 s
se spusti podavac¢. Po zastaveni podavace

se
vzduch uzavre se zpozdénim 1,2 s.

LEVEL

START

out L_

TIME

RUN

0,65 12s
8.12. Parametr ¢é. 12 Druh vlny
Urc¢uje prubéh vystupniho napéti.
Hodnota 0: plnd sinusoida

1: poloviéni sinusoida, ekvivalent
jednocestného usmérnéni

8.13. Parametr ¢&. 13 Po zapnuti

Ur¢uje chovéani reguldtoru po
napeéti.

Hodnota 0:

1:

privedeni napdjeciho

automatické zapnuti je zablokovéno
po privedeni napédjeciho napéti se
provede automatické zapnuti regulétoru

8.14. Parametr ¢&. 14 Jazyk
Vybér jazyka.
Hodnota 0: anglicky

1: Cesky *

Standardné 1lze objednat rusky

pripadné dohodnout jiny jazyk.

*

nebo némecky,
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8.15. Parametr ¢&. 15 Heslo
Zadanim hesla se odemknou uzamcené parametry.
Heslo je od vyrobce pevné déno trimistnym cislem 108
a nelze ho zménit. Jeho Ucelem Jje pouze ochrana
reguldtoru pred ndhodnym prepisem uzamcenych parametru.

8.16. Parametr &. 16 Uzamknuti
Pomoci tohoto parametru mizete uzamknout nebo
odemknout Upravu Jjednotlivych parametra ¢. 01 - 14.
Parametr ¢. 16 je vzdy uzamcen, proto pred jeho uUpravou
musite =zadat heslo (viz parametr ¢. 15). Potom pomoci
tlac¢itka nebo El nastavite ¢islo parametru, ktery
chcete uzamknout nebo odemknout. Stlacdte tlacitko .
Za Cislem parametru se objevi znak klice. To znamenég,
Zze vybrany parametr je uzamcen. Odemknuti se provadi
stejnym =zpisobem. Stlacenim tla&itka znak klice
zmizi a parametr je odemknut.
8.17. Parametr ¢. 17 Informace
Pokud chcete vice informaci o tomto produktu,
navStivte naSe internetové stranky http://www.skipala.cz

8.18. Parametr &. 18 Servisni funkce

Tyto funkce jsou urceny pro ladéni vibracniho
podavacde.
0- Servisni funkce jsou vypnuty
1- NAdhodné zastaveni. Tato funkce zplsobuje zastaveni
regulatoru v ndhodnych c¢asech v intervalu 10-120 s.
Doba zastaveni je 10 s. Funkce se vyuziva k simulovani
chodu vibrac¢niho podavac¢e v redlnych podminkach.

8.19. Tovarni nastaveni
V pripadé komplikaci s &innosti reguldtoru, je moZné
provést RESTART, pfri kterém dojde k tovarnimu nastaveni
vSech parametrlti. RESTART se provede nasledovné:

o odpojte reguldtor od napajeci sité a vyckejte
minimdlné 2 minuty, aby se vybily kondenzatory

o stlacte tlacitko a drzte jej stlacené

. pfipojte reguldtor k napédjeci siti

° uvolnéte tlacditko

Hodnoty parametrti tovadrniho nastaveni Jjsou uvedeny
v tabulce (obr. 12).
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obr. 12

tabulka parametri

parametr rozsah tovarni hodnoty
hodnot | hodnoty pro vasi
aplikaci
01 Amplituda 5-100% 33%
02 Frekvence 20-100Hz 50Hz
03 Prodleva R-béh 0-99s Os
04 Prodleva W-Cekej 0-99s Os
05 Amplituda, max.lim. 15-100% 100%
06 Amplituda, min.lim. 5-90% 5%
07 Frekvence, max.lim. |[24-100Hz 100Hz
08 Frekvence, min.lim. 20-96Hz 20Hz
09 Cas rozbé&hu 0-6s 1,0s
10 Proud, max.lim. 4,5A 4,5A
11 Funkce vstup/vystup | 000-716 000
12 Druh vlny 0-1 0
13 Po zapnuti 0-1 0
14 Jazyk 0-1 0
15 Heslo 000
16 Uzamknuti vse
odemceno
17 Informace
18 Servisni funkce 0-1 0

22/24




9. Udrzba

10.

11.

Reguléator nevyzaduje z&dnou specialni adrzbu.
Provadéjte pouze pravidelnou kontrolu v souladu
s CSN 33 2000-1, CSN 34 3100 a wvyhlaskou &. 50/78 Sb.
V ptripadé poruchy Jsou zakadzany jakékoliv opravy a je
nutné regulator odeslat na opravu vyrobni firmé.

|() Tip pro vas: V pripadé komplikaci s ¢innosti
regulatoru provedte tovarni nastaveni parametrua
(kap. 8.19.).

Likvidace

Po skonc¢eni zZivotnosti regulatoru musi byt reguléator
odevzdadn k odborné 1likvidaci specializované firmé nebo
vyrobci.

Zaruka

Na vyrobek je poskytovana zdruka v délce 12 mésicl ode
dne prodeje.

Vyrobni ¢&¢islo:

Prodejce: Datum prodeje:
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ES PROHLASENI O SHODE
podle z&kona ¢. 22/97 Sb. o technickych poZadavcich na
vyrobky, v platném znéni.

Vyrobce: Karel Skipala
Rybnik 162, 560 02 Ceskd T¥ebova
Czech Republic
ICO: 48608017
http://www.skipala.cz

Identifikacéni udaje vyrobku:

Nazev: Digitadlni regulator vykonu
Typ: DIGR-1500/E

ProhlaSujeme, ze vysSe uvedeny vyrobek spliiuje
p¥islusnd ustanoveni téchto predpist Evropské unie:
Natizeni vlady ¢. 17/2003 Sb. (smérnice Evropského
parlamentu a Rady 2006/95/ES)
Natrizeni vlady ¢&. 616/2006 Sb. (smérnice Evropského

parlamentu a Rady 2004/108/ES)

Popis wvyrobku:
Vyrobek je urcen k regulaci vibrac¢nich podavacu
pohénénych elektromagnetickou civkou.

Seznam pouzitych technickych a harmonizovanych norem:

CSN EN 61010-1 ed.2:11, &1. 5, 5.1, 5.1.2, 5.1.3, 5.1.4,
5.1.5.2, 5.1.7, 5.3, 5.4, 6, 6.1, 6.2.2, 6.4, 6.5.2,
6.5.2.3, 6.5.2.5, 6.5.3, 6.7, 6.9.2, 6.7.1.2, 6.7.1.3,
6.8.2, 6.8.4, 8.2, 8.2.1, 8.2.2, 8.3, 8.3.1, 10.5.2,
10.5.3; CSN EN 60695-2-11:01, CSN EN 61000-6-2 ed.3:06,
CSN EN 61000-6-4 ed.2:07+A1:11

Podklad pro vydéni ES prohldSeni o shodé:
Certifikat ¢. 1150127 vydany dne 27.02.2015
Elektrotechnickym zkusSebnim ustavem, certifikacénim
organem ¢. 3018.

Posledni dvoj¢isli roku, v némZ bylo oznac¢eni CE na
vyrobek umisténo: 15

"
V Rybniku dne 27.02.2015 Karel Skipala \KL C
- . al e

majitel firmy ]
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