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1. Technické udaje

Napé&jeci napéti Up.p 230V 50/60Hz

Maximalni vystupni proud 8 A

Vystupni napéti 20-99% Unyp

Vystupni frekvence 100Hz, 50Hz, 33Hz, 25Hz, 20HzZ
2x digitalni vstup 24V DC

1x digitédlni vystup 24V DC max. 10 mA

1x analogovy vstup 0-10vV DC

Pomocné vystupni napéti 24V DC max. 50 mA
5V DC max. 10 mA

Kryti IP54
Pracovni teplota 10-55°C
Ztratovy wvykon 10 W
Potlaceni ruSeni EN 55011/A
Zkratova odolnost 1,5 kA
Hmotnost 1,3 kg

2. Obecné
Reguldtor DIGR-1201/E (ddle Jjen reguldtor) Jje

primarné urcen k regulaci vibrac¢nich podavact
pohénénych elektromagnetickou civkou (dale jen
podavac), pric¢emZ neni vylouceno pouziti 1 v Jinych
aplikacich. Z&dkladni regulac¢ni wvelic¢inou je vystupni

napéti. Vykonnym prvkem reguldtoru je triak, ktery IJe
spinédn s fazovym posunem. Reguldtor také umozZnuje
skokové nastaveni frekvence kmitua: 100 Hz, 50 Hz,
33 Hz, 25 Hz, 20 Hz. Cinnost regulatoru Jje definovana
10 rtznymi parametry, které jsou nastavovany uZivatelem
z ovladaciho panelu. Rizeni regulatoru je  mozZné
z ovladdaciho panelu nebo pomoci vnéjsSich analogovych a
digitélnich signéala.

Reguldtor je urcen pro montdz vné rozvadece. Soucdsti
reguldtoru Jje Dbezpecné oddéleny =zdroj 24V DC pro
napédjeni ¢idel a 5V DC pro napajeni analogového vstupu.

Malé rozméry a ucinné uZivatelské funkce vytvareji
predpoklady pro nasazeni téchto reguldtord, pracujicich
jak samostatné, tak s nadtfazenym fidicim systémem
(PLC), ve vétdiné aplikaci podavacu.
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obr. 1 - popis ovlddacich prvku
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obr. 2 - zdkladni rozméry
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obr. 3 - zapojeni vnéjsich casti reguldtoru

@
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L —
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230V AC PE
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alternativni regulace
vykonu 560 O
0-20mA 011
ov 012
0-10V 11
ov 12
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3. Montaz

4.

Regulédtor 1lze instalovat ve vodorovné poloze, anebo
svislé poloze vyvody smérem dolu.

Musi byt ptripevnén na mechanicky pevnou

¢ast zatrizeni, bez primych vibraci.

Do =zaékladové desky, na kterou m& byt regulétor
pripevnén, vyvrtejte 4 otvory vrtdkem o priméru 4,2 mm
a vyfriznéte =zavity M5. RozteCe otvord Jsou patrné
z obr. 2. Reguldtor upevnéte pomoci 4 ks Sroubt M5x8.

P¥ipojeni

P¥ipojeni wvnéjsich elektrickych ¢asti regulatoru mlZe
provadét pouze osoba s odpovidajici elektrotechnickou
kvalifikaci. Pripojeni se maZe provadét pouze tehdy,
pokud je reguldtor odpojen ze sité.

4.1. Demontaz vika
Odsroubujte ¢&ty¥i Srouby M3 prichycujici viko
regulatoru (obr. 4) a sejméte jej (obr. 5).

obr. 4 — demontaz vika

M3
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obr. 5 - sejmuti vika

Pro lepsSi ptristup ke svorkovnici doporucujeme také
demontéZ céasti s vyvodkami (obr. 6).

obr. 6 - demontdz casti s vyvodkami

Pod timto vikem Jjsou umistény pripojovaci svorky
(obr. 7).
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obr. 7 - pripojovaci svorky

Qo

T8A/1500

.2. Pripojeni silové ¢&asti

Reguldtor Jje wvybaven wvnit¥ni pojistkou o hodnoté
T8A, kterd Jjisti =zafrizeni proti =zkratu, ne proti
pretizeni. Predradné Jjisténi zvolte s ohledem na
skutecnou velikost ptripojené =zatéZe. Pokud Jje na
zatizeni pripojeno vice reguldtoru, z davodu proudové
Spic¢ky Jje nutné tyto reguldtory =zapojit na ruzné
fazové vodice.

Zapojeni provedte podle obr. 3. Pokud Vam
nevyhovuje dodany napéajeci kabel, demontujte jej a
privedte silové napéti na svorky L, N, PE. Civku
vibra¢niho podavace ptripojte na svorky Ul, N1 a na
ochrannou svorku ozna¢enou =zeleno-zlutou barevnou
kombinaci. Pokud je délka kabelu k civce vétsSi nez
1,5 m, doporuc¢ujeme provést toto spojeni stinénym
kabelem. Ukonceni stinéni se provede pomoci specidlni
kovové vyvodky, kterou lze k reguldtoru objednat.

UkoncCeni silovych kabeltl je znadzornéno na obr. 8.
Pratezy vodic¢t volte nédsledovné:

Prifez vodi&d 0,5 - 1,5 mm’

Pramér kabelu 8 - 10 mm

Ochranny vodi¢ musi byt alespor o 15 mm

delsi neZ ostatni vodice.
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obr. 8 - ukoncCeni silovych kabeld

iH“Hl1“WHNWNHWWHMHMHH”HWHNH”W”W“W“W“W“W“W“M“M”MpmﬂmpWHWUWHWWHW”

(e 5o 76 QEAY M4 46

gt g

4.3. Pripojeni ovladaci &asti
Prifez vodidd 0,08 - 0,5 mm?
Prumér kabelu 3 - 6,5 mm

Cidla, digitalni a analogové signaly zapojte podle
poZadavk?d konkrétni aplikace, dle obr. 3. Cidla Jjsou
napadjena bezpecné oddélenym napétim 24V DC. Pouzijte
¢idla typu PNP (vystupni signdl je spindn k +24V).

4.4. Zpétna montaz vika
Po wukonc¢eni pripojeni wvnéjsSich <¢asti regulatoru
provedte zpétnou montdZ dilu s pruchodkami a horniho
vika. Teprve potom miZete zapnout napajeci napéti.

5. Provozni stav
Provozni stav Jje zobrazen na displeji pomoci
desetinnych tecek u <¢isla parametru a mezi c¢islicemi
s hodnotou parametru (viz obr. 1). Reguldtor se muze
nachdzet v jednom ze t¥i stavu:

a) Regulédtor Jje pod napétim, veskerd <dinnost Jje
vypnuta.
Stav je signalizovan rozsvicenim desetinné tecky
mezi ¢islicemi s hodnotou parametru.

b) Reguléator Jje =zapnut, Jje ve stavu STOP. Vystupni
vykonové napéti je blokovano, podavac¢ je v klidu.
Regulétor ceké na signal od ¢idel, nebo

z nadf¥azeného tidiciho systému, nebo byl ptriveden
do stavu STOP stlacenim klavesy SET.

Stav je signalizovadn rozsvicenim desetinné tecky
u C¢isla parametru.
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c) Reguléator je zapnut, je ve stavu RUN-béh. Vystupni
napéti je ptripojené, podavac¢ vibruje. Je moZna
uprava parametru ¢. 0 Vykon. P¥i tomto stavu Je
sepnut digitdlni vystup. Stav Je signalizovan
zhasnutim desetinné tecky u ¢isla parametru.

6. Zapnuti
Zapnuti reguldtoru je moZné provést dvéma zpusoby:

a) Zapnuti se provede stlacdenim tlac¢itka
(obr. 1). Vypnuti se provede opétovnym stlacenim
tlacitka.

Tento zpusob zapinadni Jje vhodny v ptripadé, Ze
reguladtor pracuje samostatné, bez vazby na dalsi
elektrické zatrizeni.

Vnit¥ni obvody reguldtoru jsou stéale

pod napétim, a proto nelze toto vypnuti povazZovat
jako bezpeéné odpojeni od sité! Tento stav Je
signalizovan rozsvicenim desetinné tecky mezi
Cislicemi s hodnotou parametru.

b) Zapnuti se provede automaticky po pripojeni
napdjeciho napéti. K tomu Jje nutné nastavit
parametr ¢. 5 Po zapnuti na hodnotu 1. Tento
zplsob zapindni Jje vhodny tehdy, pokud Jje
napdjeni reguldtoru provedeno pres spinaci prvek
(stykac¢) z nadtrizeného elektrického zatrizeni.

7. RUN-béh / STOP

Po zapnuti je reguldtor ©pripraven k provozu.
V z&vislosti na nastaveni funkci digitdlnich vstupt
(parametr ¢. 1, wviz kap. 9.2.) se nachazi ve stavu
RUN-béh nebo STOP. Pokud je ve stavu RUN-béh, stlacenim
tlac¢itka SET reguldtor prejde do stavu STOP. Opétovnym
stlacenim tlac¢itka prejde reguldtor ze stavu STOP do
stavu RUN-béh, popripadé zustidva ve stavu STOP a ceké
na signédl od c¢idla.

8. Nastaveni parametru
Pro nastaveni parametrd Jje nejprve nutno stlacdit
kladvesu SET. Po jejim stlaceni se v levé Casti displeije
rozsviti d&islo parametru. Pomoci tlacitek [::] a [:]
nalistujte pozadovany parametr. Hodnotu parametru lze
zménit pomoci tlacditka nebo E UlozZzeni se
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provede stlacenim tlacitka . Do paméti se uloZi
vSechny parametry najednou.

Béhem c¢innosti regulédtoru, kdy ¢islo parametru neni
zobrazené, se pomoci tlacitka nebo E nastavuje
hodnota parametru ¢. 0 Vykon (viz kap. 9.1.). UloZeni
je nutno provést stlacenim tlacitka .

9. Popis parametru
9.1. Parametr ¢. 0 Vykon

Nastaveni velikosti vystupniho napéti v rozsahu
20-99% s krokem 0,5%. Hodnota 0,5% je na displeji
vyjaéd¥ena rozsvicenim desetinné tecky za C¢islici
vyjad¥ujici Jjednotky. Efektivni hodnota vystupniho
napéti neni linedrné z&visld na hodnoté parametru.
Rozsah nastaveni mlZe byt omezen hodnotou parametru
¢. 6 Minimdlni vykon a ¢. 7 Maximd&lni vykon.

Pokud Jje nastavena vystupni frekvence
100 Hz, Jje maxim&lni dovolené nastaveni vykonu 50%.
Pri vys$sSim nastaveni dochéazi k tomu, Ze vibrator séam
prejde na kmitocet 50 Hz. Tento jev je zpusoben Jiz
principem c¢innosti reguldtoru a nelze Jjej zménit.

P¥i provozu regulédtoru je pripustnd mirnad oscilace
vykonu, kterd je zpusobena ruSenim z napdjeci sité.

9.2. Parametr ¢. 1 Digitalni vstupy
Nastavenim tohoto parametru definujeme vyuzZiti
digitalnich vstupt. Reguldtor mtZe pracovat podle
pot¥feb konkrétni aplikace bud bez ¢idel, nebo s jednim
¢idlem, nebo se dvéma c&¢idly.

0- Digitélni vstupy nejsou vyuzZity, podavac Jje po
zapnuti ve stavu RUN-Dbéh.

1- Na digitédlni vstup IN1 je ptripojeno jedno cidlo
max. zasoby. Pokud je ¢idlo aktivni (na svorce
¢. 2 Jje +24Vv), podavalC Jje ve stavu STOP.
V opacném pripadé je podavac¢ ve stavu RUN-béh.
Prechod =ze stavu STOP do RUN-béh a opadné se
déje se zpozdénim, které je dano parametrem ¢. 2
a ¢. 3 (viz kap. 9.3. a kap. 9.4.).

2- Na digitdlni vstupy IN1l a IN2 Jjsou pripojena dvé
¢idla - max. zasoby a min. zasoby. Pokud c¢idlo
min. zasoby na vstupu IN2 neni aktivni (na
svorce ¢. 8 Jje 0V), regulator prejde do stavu
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RUN-beéh. Do stavu STOP se dostane, pokud budou
aktivni obé ¢&idla, na vstupech IN2 i 1INl (na
svorkadch ¢. 8 a ¢. 2 je +24V). Prechod ze stavu
STOP do RUN-béh a opaéné se déje se zpozdénim,
které je dano parametrem ¢. 2 a ¢. 3.

3- Na digitélni vstup IN1 Jje pripojeno jedno c¢idlo
max. zasoby. Chovad se presné naopak, nezZ pfi
hodnoté 1. Pokud neni ¢idlo aktivni (na svorce
¢. 2 je 0V), podavac¢ je ve stavu STOP. V opacném
pripade je podavac¢ ve stavu RUN-beéh. Prechod ze
stavu STOP do RUN-béh a opac¢né se déje se
zpozdénim, které je da&no parametrem ¢. 2 a ¢&. 3.
|(3 Tip pro vas: Toto nastaveni pouzZijte také
v pripadé&, ze budete podavac ovladat
z nadf¥azeného *¥idiciho systému PLC. Signdl START
z PLC ptrivedte na svorku ¢. 2 a na svorku ¢. 3
privedte spolec¢ny nulovy potencidl ovladaciho

napéti.
4- Na digitalni vstupy IN1 a IN2 jsou pripojena dvé
¢idla - max. zasoby a min. zéasoby. Chovaji se

pfesné naopak neZ pfi hodnoté 2. Pokud je ¢&idlo

min. zasoby na vstupu IN2 aktivni (na svorce

¢. 8 Je +24v), reguldtor prejde do stavu
RUN-beéh. Do stavu STOP se dostane, pokud nebudou
aktivni obé <¢idla, na vstupech IN2 i IN1 (na
svorkdch ¢. 8 a ¢. 2 je 0V). Prechod ze stavu
STOP do RUN-béh a opacné se déje se zpozdénim,
které je dano parametrem ¢. 2 a ¢. 3.

5- Vstup IN1l se chova naprosto stejné jako pri
nastaveni funkce na hodnotu 1. Navic Jje zapojen
vstup IN2, ktery m& funkci START-STOP. Tohoto
nastaveni se vyuziva pf¥i zapojeni dvou a vice
reguldtord do kaskddy (napt¥. sestava na obr.9).
Na digitdlni vstup IN1 je ptripojeno c¢idlo
max. zasoby a na vstup IN2 je pripojen signéal
RUN z predchézejiciho reguldtoru v kaskadé.
Pokud je na vstupu IN2 24V a zaroven na vstupu
IN1 0V, reguléator pracuje.
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6- Vstup IN1 se chovad naprosto stejné jako pri
nastaveni funkce na hodnotu 3. Navic Jje zapojen
vstup IN2, ktery m& funkci START-STOP. Tohoto
nastaveni se vyuziva p¥i zapojeni dvou a vice
reguldtord do kaskady (napt. sestava na obr.9).
Na digitdlni vstup IN1 je pripojeno ¢&¢idlo
max. zasoby a na vstup IN2 je pr¥ipojen signél
RUN z predchézejiciho reguldtoru v kaskadé.
Pokud je na vstupu IN2 24V a zaroven na vstupu
IN1 24V, reguléator pracuje.

obr. 9 - priklad zapojeni reguldtori do kaskady

napéjeni
L 230VAC
N
PE
linedmi kruhovy predzéasobnik
podavag podavag
u1 u1 u1
oL N1 } @ oL N1 } @ oL M } @
L—pN PE - L—bN PE 1 L—pN PE -
PE —PPE —PPE
A | A | A |
-1 N +24V_ 51 N 24V
signal START ~ ——02 IN1 <ﬂ>§ S 2 IN1 <ﬂ>§ S 2 IN1
b3 oV 3 oV 3
Cidlo zasoby Cidlo zasoby
-7 na linedru -7 v kruh.podavaci 07
-8 IN2 8 IN2 8 IN2
-9 9 9
10 10 -£10
-1 -1 -1
12 12 12
-4 -4 04
5 OuT 5 OuT -©5 OUT
’* 6 ’* 6 -6
o Parametr .1 =5, nebo 6 Parametr .1 =5, nebo 6
Parametr &.1=3 (v Zévislosti na funke Gidla) (v Zévislosti na funke Gidle)
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9.

3. Parametr &é. 2 Prodleva p¥i p¥echodu
do stavu RUN-béh

Neni-1li k reguldtoru pripojeno alespon Jjedno c¢idlo
hlidajici zaplnéni vystupniho =zasobniku podavace
(parametr ¢. 1), doporucujeme nastavit prodlevu na
hodnotu 0 s. V ptripadé =zapojeni jednoho nebo dvou
¢idel mé prodleva nasledujici wvyznam:

Reguldtor je ve stavu STOP. Pokud mé& na =zéakladé
informaci z ¢idel dojit k prechodu do stavu RUN-béh,
nedéje se tak ihned, ale s urcitym cCasovym zpozdénim.
Rozsah nastaveni Jje 0-99 s. VyuZiti zpozdéni IJe
vysvétleno na ptrikladé: podavac zaplnil =zasobnik na
vystupu a stoji. Postupné dochédzi k odebirani dild ze
zdsobniku. Dily se v zéasobniku posouvaji, coZ muze
zplsobit kratké preruseni signdlu od ¢idla zaplnéni.
Pokud by prodleva byla 0 s, doslo by k prechodu do
stavu RUN-béh ptresto, Ze vystupni =zasobnik nebyl
vyprazdnén. Prodleva by méla byt delsi, nez je doba
preruseni signalu. Potom bude toto preruseni
ignorovano a reguldtor prejde do stavu RUN-béh azZz po
skutec¢ném vypradzdnéni zasobniku.

.4. Parametr ¢&. 3 Prodleva pf¥i p¥echodu

do stawvu STOP

Neni-1li k reguldtoru ptripojeno alespon Jjedno c¢idlo
hlidajici zaplnéni vystupniho =zasobniku podavace
(parametr ¢. 1), doporuCujeme nastavit prodlevu na
hodnotu 0 s. V ptripadé =zapojeni jednoho nebo dvou
¢idel mé prodleva nasledujici vyznam:

Reguldtor je ve stavu RUN-béh. Pokud mé& na zédkladé
informaci =z ¢idel dojit k pfechodu do stavu STOP,
nedéje se tak ihned, ale s urcitym cCasovym zpozdénim.
Rozsah nastaveni Jje 0-99 s. VyuZiti zpozdéni IJe
vysvétleno na ptrikladé: podava¢ je ve stavu RUN-béh a
zaplnuje vystupni zasobnik. Jednotlivé dily prochézeji
kolem ¢idla zaplnéni a vytvareji kratké impulsy. Pokud
by prodleva byla 0 s, do3lo by k prechodu do stavu
STOP presto, Ze vystupni zasobnik nebyl zaplnén.
Prodleva by méla Dbyt delsi, neZ je doba signalu
vytvorenad prichodem jednoho dilu kolem ¢idla zaplnéni.
Potom bude toto preruseni ignorovadno a regulator
pfejde do stavu STOP aZ po skute¢ném zaplnéni
z&sobniku.
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9.5. Parametr &é. 4 Analogovy vstup

Nastavenim tohoto parametru definujeme vyuzZiti
analogového vstupu.

0- Analogovy vstup neni vyuzit, hodnota vykonu se
zadava pomoci parametru ¢. 0.

1- Hodnota vykonu Jje déna analogovym signdlem
0-5 V. Toto nastaveni Jje vhodné pro pripojeni
potenciometru s vyuZitim vnit¥niho zdroje napéti
5 V. Parametr ¢. 0 je ignorovéan.

2- Hodnota wvykonu Jje déna analogovym signalem
0-10 V. Pokud pouzivédte proudovy signidl 0-20 ma,
je nutné pripojit rezistor 560 Q mezi svorky
¢. 11 a ¢. 12. Parametr ¢. 0 je ignorovan.

9.6. Parametr ¢é. 5 Po zapnuti
Urcuje chovéni reguldtoru po privedeni napéjeciho
napéeéti.
Hodnota 0: automatické zapnuti je zablokovéano
1: po privedeni napéajeciho napéti se
provede automatické zapnuti reguléatoru

9.7. Parametr ¢. 6 Vykon, minimalni limita
Timto parametrem lze omezit nastaveni minimdlni
hodnoty vykonu v parametru ¢. 0.

9.8. Parametr ¢. 7 Vykon, maximalni limita
Timto parametrem lze omezit nastaveni maximalni
hodnoty vyvkonu v parametru ¢&. O.

© Tip pro vas: Je-11i zjisténo, Ze podaval pracuje
optimédlné v urcitém rozsahu vykonu, nastavte
zjisténé omezeni pomoci parametra ¢&. 6 a ¢&. 7.
Obsluha m& potom moZnost pouze v dovoleném rozsahu
korigovat hodnotu vykonu bez vétsiho vlivu na
spravnou ¢innost podavace.
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10.

9.9. Parametr &. 8 Frekvence kmitd

Frekvenci kmitd 1lze nastavit v rozsahu 20-100 Hz.
Princip zmény frekvence spocivad ve vynechani urc¢itého
poc¢tu pulvln sinusoidy regulovaného napéti. Z toho
vyplyva, Ze ke zméné nedochdzi plynule, ale po
skocich. Hodnotu parametru lze nastavit v rozsahu 0-4,
¢emuz odpovidaji frekvence 100 Hz, 50 Hz, 33 Hz,
25 Hz, 20 Hz.

Pokud Jje nastavena vystupni frekvence

100 Hz, Jje maximadlni dovolené nastaveni parametru
¢. 0 Vykon, na hodnotu 50%. Pri wvy$Sim nastaveni
dochézi k tomu, zZe vibrdtor sa&m prejde na kmitocet
50 Hz. Tento jev je zplsoben JiZ principem c&innosti
reguladtoru a nelze jej zménit.

9.10. Parametr &. 9 Cas rozbéhu

V nékterych ptripadech je Zz&douci, aby se podavac
rozbihal a zastavoval plynule. Timto parametrem je pf¥i
rozbéhu a dobéhu podavace upravovana hodnota wvykonu.
Rozsah nastaveni hodnoty je 0-5 s. Cas se vztahuje pro
rozbéh 2z 0% na 100% a dobéh =ze 100% na 0%. Je-1li
naptriklad parametr ¢&. 0 Vykon nastaven na 50% a
parametr ¢&. 9 Cas rozbéhu na 4 s, bude se pri
rozbihani plynule zvySovat vykon po dobu 2 s a pfi
zastaveni se bude vykon plynule snizovat také po dobu
2 s.

9.11. Parametr &é. A Servisni funkce
Tento parametr Jje urcen pouze pro servisni ucely.
P¥i provozu musi byt nastaven vzdy na hodnotu 0.

Digitadlni vystup

Reguldtor Jje wvybaven 1 digitdlnim vystupem. Je
napajen z bezpecné oddéleného napéti 24V DC. Maximalni
proud, kterym lze vystup =zatizit, Jje 10 mA. Vystup je
sepnut, pokud se reguldtor nachédzi ve stavu RUN-béh.

© Tip pro vas: Digitalni vystup se mlZe vyuzit

jako signdl pro nadrazeny tidici systém PLC nebo pro
propojeni nékolika regulatort do kaskddy (viz také
kap. 9.2., odst. 5, 6).
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11. Udrzba

Regulétor nevyzaduje z&dnou specialni udrzbu.
Provadéjte pouze pravidelnou kontrolu v souladu
s CSN 33 2000-1, CSN 34 3100 a vyhlaskou &. 50/78 Sb.
V ptripadé poruchy Jjsou =zakdzany jakékoliv opravy a Jje
nutné regulator odeslat na opravu vyrobni firmé.

V ptripadé komplikaci s ¢innosti reguldtoru, je moZné
provést RESTART, pr¥i kterém dojde k tovarnimu nastaveni
vSech parametrli. RESTART se provede nésledovné:

e odpojte regulator od napajeci sité a vyckejte

minimdlné 10 sekund, aby se vybily kondenzéatory

e stlacte tlacitko SET a drzZzte jej stlacené

e pripojte regulédtor k napadjeci siti

e uvolnéte tlac¢itko SET

Hodnoty parametrl pro tovarni nastaveni jsou uvedeny
v tabulce (viz obr. 10).

12. Likvidace
Po skonceni Zivotnosti reguldtoru musi byt regulétor
odevzdén k odborné likvidaci specializované firmé nebo
vyrobci.
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obr.

10 - tabulka parametri

parametr rozsah | tovarni hodnoty
hodnot hodnoty pro vasi
aplikaci
Vykon 20-99% 31%
Digitéalni vstupy 0-6 0
Prodleva ze STOP do RUN 0-99s Os
Prodleva z RUN do STOP 0-99s Os
Analogovy vstup 0-2 0
Po zapnuti 0-1 0
Vykon, min. limita 20-89 20%
Vykon, max. limita 30-99 99%
Frekvence 0-4 1
Cas rozb&hu 0-5s 0
A Servisni funkce 0-1 0
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13.

14.

15.

Prohlaseni o shodé

Podle zéakona ¢&. 22/97 Sb. o technickych poZadavcich
na vyrobky vyrobce prohlasuje, Ze vyrobek Je za
podminek obvyklého a v nadvodu k pouziti  urcéeného
pouziti bezpedny a Ze byla prijata opattreni, kterymi je
zabezpedena shoda s technickou dokumentaci, se

zédkladnimi pozadavky natizeni vlady ¢&. 17/2003 Sb. a
¢. 616/2006 Sb. a s poZadavky technickych predpist a

souvisejicich norem. Podkladem pro wvydani  tohoto
prohlaseni je certifikéat ¢. 1091058 vydany
autorizovanou osobou - Elektrotechnickym zkuSebnim
Ustavem.

Zaruka

Na vyrobek je poskytovéna zadruka v délce 12 mésict
ode dne prodeje.

Vyrobni ¢&islo:

Prodejce: Datum prodeje:

Vyrobce
Tento regulédtor vyrdbi a provadi servis firma:

Karel Skipala

Rybnik 162

560 02 Ceskd Trebova
Czech Republic

tel.: 00420 465 533 410
e-mail: karel@skipala.cz
http://www.skipala.cz
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