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1. Technische Daten

Versorgungsspannung Up,, 230V 50Hz

Max. Ausgangsstrom 6A (Summe der Antriebe A+B)
Ausgangsspannung 2x 20-99% Upap
2x Digitaleingang 24V DC PNP
1x Digitalausgang 24V DC max. 120 mA
1x Analogeingang 0-10VvV DC

oder Digitaleingang 24V DC PNP
Hilfsausgangsspannung 24V DC max. 180 mA

10V DC max. 10 mA

Schutzart IP54
Betriebstemperatur 10-55°C
Verlustleistung 10 W
Stdérungsunterdriickung EN 55011/A
Kurzschlussfestigkeit 1,5 kA
Gewicht 1,2 kg

2. Beschreibung
Der Regulator DIGR-2200/D ist ein doppelter Triac-

Regulator, der zur Regelung von zweil durch die
elektromagnetische Spule angetriebenen
Vibrationsaufnehmern, Antrieb A und Antrieb B, bestimmt
ist. Die GrundgroBe 1ist die Ausgangsspannung. Der

Regulator ermdglicht die sprungartige Einstellung der
Schwingungsfrequenz: 100 Hz, 50 Hz, 33 Hz. Die Tatigkeit
des Regulators wird mit 25 verschiedenen Parametern
definiert, die durch den Benutzer vom Bedienpult
eingestellt werden. Die Bedienung des Regulators ist wvom
Bedienpult oder mittels der fremden Analog- und
Digitalsignale mdglich.

Der Regulator hat die Schutzart IP54 und kann auch
auBerhalb des Schaltschrankes montiert werden. Ein
Bestandteil des Regulators ist die sicher getrennte
Quelle 24V / 4VA DC zur Versorgung der Sensoren und
Ventile und die Quelle 10V DC zur Versorgung des
Analogeingangs.

Die kleinen Abmessungen und wirksamen
Benutzerfunktionen schaffen die Voraussetzungen fir den
Einsatz dieses Regulators, die sowohl selbstandig, als
auch mit einem {bergeordneten Steuersystem in den
meisten Anwendungen der Aufnehmer arbeiten.
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Abb. 1 - Beschreibung der Steuerelemente
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Abb. 2 - Grundabmessungen
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Abb. 3 - Anschluss der externen Teile des Regulators
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3. Anschluss
Der Anschluss der externen Elektroteile des Regulators
darf nur durch eine Elektrofachkraft mit der
entsprechenden elektrotechnischen Qualifizierung
erfolgen. Der Abschluss darf erst dann durchgefihrt
werden, wenn der Regulator vom Netz getrennt ist.

3.1. Montage
Der Regulator i1ist waagerecht oder vertikal mit den
Kabelabgdngen nach unten einzubauen.
Er muss auf dem mechanisch festen Teil der Anlage,
ohne direkte Vibrationen, befestigt werden.

Bohren Sie in die Grundplatte, an der der Regulator
befestigt werden soll, 4 Ldocher mit dem Bohrer mit dem
Durchmesser 4,2 mm und scheiden Sie die Gewinden M5.
Die Abstidnde der Loécher entnehmen Sie der Abb. 2.
Befestigen Sie den Regulator mit 4 Stick Schrauben
M5 x 8 mit der Facherscheibe.l ® Vorsicht! | Der Einsatz
der Facherscheiben ist erforderlich, damit es Dbeim
Festziehen zum Durchschneiden der Eloxalschicht und zur
verlédsslichen leitenden Verbindung des Regulators mit
der Masse der Maschine kommt.

3.2. Demontage des Deckels
Schrauben Sie die wvier Schrauben M3 1los, die den
Deckel des Regulators halten und nehmen Sie ihn ab

(Abb. 4).
Abb. 4 — Demontage des Deckels
M3 M3
M3 M3
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Fir einen besseren Zugang zur Klemmleiste empfehlen
wir, auch den Teil mit den Kabelabgdngen zu demontieren

(Abb. 5).

Abb. 5 - Demontage des Teiles mit den Kabelabgdngen

Unter diesem Deckel sind die Anschlussklemmen

angebracht (Abb. 6).

Abb. 6 - Anschlussklemmen

3.3. Anschluss des Starkstromteiles
Der Regulator ist mit der inneren Sicherung mit dem

Wert T8A ausgestattet, durch die die Anlage gegen
Kurzschluss und nicht gegen Uberlastung geschiitzt wird!
Wahlen Sie die vorgeschaltete Sicherung unter
Berilicksichtigung der IST-GréRe der angeschlossenen
Last. Sollten mehrere Regulatoren an die Anlage
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3.

angeschlossen werden, ist es zweckméaBiqg, diese
Regulatoren aufgrund der Stromspitze an verschiedene
Phasenleiter anzuschlieBen.

Fihren Sie den Anschluss nach Abb. 3 durch. Falls die
Lange des Kabels =zur Spule mehr als 1,5 m ist,
empfehlen wir, diese Verbindung mit einem abgeschirmten
Kabel durchzufihren. Der Abschluss der Abschirmung
erfolgt mit einem Metallabgang.

Der Abschluss der Starkstromkabel ist in der Abb. 7
dargestellt. Wahlen Sie die Leiterquerschnitte, wie
folgt:

Leiterquerschnitte 0,5 - 1,5 mm?
Kabeldurchmesser 8 - 10 mm
|(® Vorsicht! Der Schutzleiter muss mindestens

um 15 mm la&nger als die sonstigen Leiter sein.

Abb. 7 - Abschluss der Starkstromkabel
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Abb. 8

4. Anschluss des Bedienteils
Leiterquerschnitt 0,08 - 0,5 mm?
Kabeldurchmesser 3 - 6,5 mm

Schalten Sie die Sensoren, Digital- und Analogsignale
nach den Anforderungen der jeweiligen Anwendung, nach
Abb. 3. Die Sensoren werden mit der sicher getrennten
Spannung 24V DC versorgt. Verwenden Sie Sensoren vom
Typ PNP (das Ausgangssignal wird zu +24V geschaltet).
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3.5.

Rickmontage des Deckels

Nach der Beendigung des Anschlusses der externen
Teile des Regulators flthren Sie die Rickmontage des
Teiles mit den Kabelendtiillen und des oberen Deckels
durch. Erst danach kénnen Sie die Versorgungsspannung
einschalten.

4. Betriebszustand
Der Betriebszustand wird auf dem Display als das erste
Zeichen in der Zeile unten angezeigt (Abb. 1):

&

Der Regulator steht unter Spannung, alle Tatigkeiten

sind ausgeschaltet. I ® Vorsicht!l Die inneren

Schaltkreise des Regulators stehen immer unter
Spannung.

STOPP - Der Regulator ist eingeschaltet, er befindet
sich im Zustand S-Stopp. Die Ausgangsspannung im
Leistungsteil ist gesperrt, die Antriebe A, B sind
im Stillstand. Das Ansehen und die Bearbeitung aller
Parameter, das Speichern der Parameter 1in den
Speicher sind moglich.

RUN (Lauf)- Der angewdhlte Antrieb, A oder B, ist
eingeschaltet und befindet sich in der Betriebsart
R-Lauf. Die Ausgangsspannung ist angeschlossen, der
Antrieb vibriert. Es 1ist mdglich, alle Parameter
anzusehen und anzupassen.

WAIT (Warte)- Der Regulator ist eingeschaltet, der
angewdhlte Antrieb, A oder B, Dbefindet sich im
Zustand W-Warte. Die Ausgangsspannung im
Leistungsteil ist gesperrt, der Antrieb steht still.
Der Regulator wartet auf das Signal wvon Sensoren
oder vom ibergeordneten Steuersystem. Es ist
moéglich, alle Parameter anzusehen und anzupassen.

5. Einschalten
Das Einschalten des Regulators kann auf zwei Arten
durchgefihrt werden:

a)

Das Einschalten erfolgt durch Dricken der Taste

(Abb. 1). Das Ausschalten wird mit dem
erneuten Dricken dieser Taste durchgefihrt.

Diese Art des Einschaltens ist geeignet, falls der
Regulator selbststandig ohne die Bindung an die
andere Elektroanlage arbeitet.
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b) Das Einschalten erfolgt nach dem AnschlieRen der

Versorgungsspannung automatisch. Dazu ist der
Parameter A33 (B33) auf den Wert ,Automatisch™
(siehe Kap. 8.20.) einzustellen. Diese Art des
Einschaltens ist dann geeignet, wenn die Versorgung
des Regulators iber das Schaltelement (z.B.
Schalter, Schiitz) von der ibergeordneten

Elektroanlage aus erfolgt.

6. R-Lauf / S-Stopp

7.

8.

Mit dem Driicken der Taste geht der Regulator in
den Zustand S-Stopp iber, die Aufnehmer A und B sind im
Stillstand. Durch das erneute Driicken der Taste geht der
Regulator vom Zustand S-Stopp in den Zustand R-Lauf bzw.
W-Warte.

Einstellung und Speichern der Parameter

Die Nummer des Parameters wird auf dem Display, in der
ersten Zeile links, angezeigt (Abb. 1). Der
Anfangsbuchstabe zeigt, welcher Satz angezeigt wird. Den
Satz konnen Sie mit dem Parameter Al0 (B10) (Kap. 8.1.)
wechseln.

Mit den Tasten [:] und [:] blattern Sie zum
geforderten Parameter. Sollte er nicht gesperrt sein
(Zeichen eines Schlissels), kann der Parameterwert mit
der Taste oder E geédndert werden. Die gesperrten
Parameter sind vorerst mit der Eingabe des Passworts mit
dem Parameter A35 zu entsperren (Kap. 8.22.). Das
Speichern erfolgt durch das Driicken der Taste . Im
Speicher werden alle Parameter gleichzeitig gespeichert.
Es wird empfohlen, im Zustand S-Stopp zu speichern.

Beschreibung der Parameter

Der Regulator enthalt zwei S&tze (A, B) der Parameter,
fir den Antrieb A und den Antrieb B. Folgende
Beschreibung gilt fiir den Satz A und analog auch fiir den
Satz B.

8.1. Al0 (B10) Auswahl des Antriebs
Wir konnen zwischen dem Parametersatz fir den
Antrieb A und dem Parametersatz fir den Antrieb B
wahlen. © Unser Tipp fiir Sie: Den Parametersatz
kénnen wir auch Jederzeit mit dem gleichzeitigen
Drlicken der Tasten [:] und [:] auswahlen.
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8.

2. All (B1ll) Amplitude
Die Einstellung der GroBe der Ausgangsspannung und

damit auch der Vibrationsstarke des Aufnehmers, im
Bereich  von 20-100% mit der Teilung 0,5%. Der

Einstellbereich kann durch den Wert der Parameter Al7,
Al8 begrenzt werden. Die Einstellung mit den Tasten ist
gesperrt, falls die Amplitude mit dem Analogsignal AIN
eingegeben wird (Kap. 8.11.).

.3. Al2 (Bl2) Verweilzeit EIN

Al3 (B1l3) Verweilzeit AUS

Die Parameter sind wvon Bedeutung, falls mindestens
ein Sensor am Regulator angeschlossen 1ist, der das
Auffillen des Ausgangsmagazins des Aufnehmers
ilberwacht. Ansonsten empfehlen wir, die Parameter auf
den Wert 0 s einzustellen.

Gesetzt den Fall, dass der Regulator sich im Zustand
W-Warte befindet. Die Teile werden aus dem Speicher
entnommen und deren Bewegung verursacht eine kurze
Unterbrechung des Signals vom Sensor der Auffiillung.
Die Verweilzeit EIN (der Parameter Al2) muss langer als
die Unterbrechung des Signals dauern. Dann wird diese
Unterbrechung ignoriert und der Regulator geht in den
Zustand R-Lauf erst nach der wirklichen Auffiillung des
Magazins iber. Eine &dhnliche Situation tritt beim
Auffiillen des Magazins ein. Die einzelnen Teile gehen
am Sensor der Auffiillung vorbei und erzeugen kurze
Impulse. Die Verweilzeit AUS (der Parameter Al3) muss
ldnger als diese Impulse dauern. Dann werden diese
ignoriert und der Regulator geht in den Zustand W-Warte
erst nach der wirklichen Auffiillung des Magazins {iber.
Der Einstellbereich der Parameter ist 0-25 s.

.4. Al4 (Bl4) Anlaufzeit

Mit diesem Parameter wird beim An- und Nachlauf des
Aufnehmers der Amplitudenwert angepasst, damit der
Aufnehmer stufenlos an-— und nachlauft. Der

Einstellbereich des Wertes betrdgt 0-6 s. Die Zeit
bezieht sich auf den Anlauf von 0% bis 100% wund den
Nachlauf von 100% bis 0%.
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8.

8.

5. Al5 (B15) Los EIN
Al6 (B16) Los AUS
In einigen Féllen des Einsatzes des Auswerfers, z.B.

Vormagazin, ist es erforderlich, damit dieser
unterbrochen, in den Losen arbeitet. Mit dem
Parameter Al5 geben wir die Zeit der Zufihrung des
Loses ein, mit dem Parameter Al6 die Pausenzeit

zwischen den Losen.

.6. Al7 (B17) Amplitude, maximaler Grenzwert
Al8 (B18) Amplitude, minimaler Grenzwert
Mit diesen Parametern kann die Einstellung des
Amplitudenwertes im Parameter All (B11) begrenzt
werden.

© Unser Tipp fiir Sie: Die Bedienperson hat die
Moglichkeit, den Leistungswert im zuldssigen Bereich
ohne groébBeren Einfluss auf die richtige Tatigkeit des
Aufnehmers zu korrigieren.

7. Al9 (B19) Eingang IN1
Bestimmung der Benutzung vom Digitaleingang IN1.

Nicht geschaltet - Der Eingang wird nicht benutzt
oder wird nur {berwacht und ihr Status wird an
den Ausgang Ubertragen (Kap. 8.12).

Start - Die Zufihrung des Signals +24V stellt eine
Bedingung zur Einschaltung des Aufnehmers dar.
Falls auch andere Konditionen erfiillt werden
(nach der Konfiguration von anderen Eingdngen),
ist der Aufnehmer nach der Zufihrung des Signals
24V im Zustand R-Lauf. Im Gegenteil befindet sich
der Aufnehmer im Zustand W-Warte. Der Ubergang
vom Zustand W nach R und umgekehrt geschieht

sofort, die Parameter Al2, Al3 haben keinen
Einfluss.
© Unser Tipp fiir Sie: Diese Einstellung
verwenden Sie, falls Sie den Regulator wvom
ibergeordneten Steuersystem aus bedienen werden.
Maximaler Vorrat - Am Eingang ist der Sensor

angeschlossen, der den maximalen Vorrat im durch
den Aufnehmer gefiillten Magazin {iberwacht. Ist
der Sensor in der durch den Parameter Al3
gegebenen Zeit inaktiv, dann steht der Aufnehmer
still, geht 1in den Zustand W-Warte iber. Der
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Ubergang zuriick in den Zustand R-Lauf ist davon
abhangig, ob der zweite Eingang als der minimale
Vorrat definiert ist. Ist dies der Fall, dann
schaltet der Aufnehmer je nach dem Zustand dieses
Sensors (siehe wunten) ein. Ansonsten geht der
Aufnehmer in den Zustand R-Lauf {iiber, nachdem der
Sensor des maximalen Vorrats in der durch den
Parameter Al2 gegebenen Zeit inaktiv ist.

© Unser Tipp fiir Sie: Mit der entsprechenden
Einstellung der Parameter Al2, Al3 wird es
ermdglicht, dass zur Uberwachung des Zustandes
des Magazins nur ein Sensor genigt.

Minimaler Vorrat - Diese Einstellung ist nur dann
wichtig, wenn der zweite Eingang als der maximale
Vorrat definiert ist. Am Eingang ist der Sensor
angeschlossen, der den minimalen Vorrat im durch
den Aufnehmer gefiillten Magazin {iberwacht. Der
Aufnehmer geht in den Zustand R-Lauf dann iber,
nachdem der Sensor des minimalen Vorrates in der
durch den Parameter Al2 gegebenen Zeit inaktiv
ist. Zum Stillstand kommt es dann, wenn Dbeide
Sensoren in der durch den Parameter Al3 gegebenen
Zeit aktiv sind.

Auswerfer - Der Eingang steuert gemeinsam mit dem
Digitalausgang OUT den Auswerfer (Kap. 8.12.).

8.8. A20 (B20) Typ des Sensors 1
Bestimmung des Typs des am Eingang IN1
angeschlossenen Sensors.

Schaltkontakt NO - Am Ausgang des Sensors ist
24V, falls der zugefiihrte Teil vorhanden ist.
Ausschaltkontakt NC - Am Ausgang des Sensors 1ist
24v, falls der =zugefilhrte Teil nicht vorhanden

ist.

8.9. A21 (B21l) Eingang IN2
Bestimmung der Nutzung des Digitaleingangs IN2. Die
Einstellung ist analog dem Eingang IN1 (Kap. 8.7.).

8.10. A22 (B22) Typ des Sensors 2
Bestimmung des Typs des am Eingang IN2
angeschlossenen Sensors. Die Einstellung ist analog dem
Eingang IN1 (Kap. 8.8.).
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8.11. A23 (B23) Analog AIN
Bestimmung der Nutzung des Eingangs AIN. Er kann
entweder analog 0-10V oder digital 0/24V konfiguriert
werden.

Nicht geschaltet - Der Eingang wird nicht benutzt.

Amplitude - Der Eingang ist als analog konfiguriert.
Mit der Spannung 0-10V wird die GroRe der
Amplitude und damit auch die Vibrationsstarke des
Aufnehmers im Bereich von 20-100% mit der Teilung
0,5% eingestellt. Der Einstellbereich kann mit
dem Wert der Parameter Al7, Al8 begrenzt werden.
Der eingestellte Wert wird im Parameter All
angezeigt.

JOG-min - Der Eingang ist als Digitaleingang
konfiguriert. Der Eingangssignal 24V verursacht
das Umschalten der Amplitude auf den Minimalwert,
der durch den Parameter AlS8 bestimmt wird.

© Unser Tipp fiir Sie: Diese Einstellung ist
dann zu verwenden, wenn wahrend des Betriebs die
Geschwindigkeit des Aufnehmers verringert werden
soll. Z.B. beim Schitten des Materials auf die

Waage, wenn man sich dem gewlinschten Gewicht
néhert.
Start - Der Eingang ist als Digitaleingang

konfiguriert. Die Zufithrung des Signals +24V
stellt die Voraussetzung zum Einschalten des
Aufnehmers dar. © Unser Tipp fur Sie: Diese
Einstellung 1ist dann zu verwenden, wenn der
Aufnehmer vom ibergeordneten Steuerungssystem
angesteuert werden soll und die
Digitaleingdange IN1, IN2 mit den angeschlossenen
Sensoren versehen sind.

Stop - Der Eingang ist als Digitaleingang
konfiguriert. Der Eingangssignal +24V verursacht
das Stoppen des Regulators.

8.12. A24 (B24) Ausgang OUT
Bestimmung der Nutzung des Digitalausgangs OUT.
© Unser Tipp fiir Sie: | An den Digitalausgang kann z.B.
ein Pneumatikventil angeschlossen werden, das die
Luftdiisen, Weichen oder Auswerfer steuert. Dies kann
auch als das Signal fir das Ubergeordnete Steuersystem

15/23



SPS oder als das Signal bei der Schaltung von mehr
Regulatoren in die Kaskade ausgenutzt werden.

Nicht geschaltet - Der Eingang wird nicht benutzt.

Antrieb im Lauf - Der Ausgang ist immer geschaltet,
wenn der Antrieb sich im Zustand R-Lauf befindet.
Luft - Der Ausgang steuert das Ventil an der

Luftzufuhr in den Aufnehmer. Das Ventil ist noch
vor dem Einschalten des Aufnehmers eingeschaltet.
Die Zeit wird mittels Parameter A25 (Timer T1)
eingestellt. Beim Ausschalten des Aufnehmers wird
die Luft mit Verzdgerung ausgeschaltet, die
mittels Parameter A26 (Timer T2) eingestellt
wird.

Auswerfer (Abb. 9) - Der Ausgang ist am Ventil der
Steuerung des Auswerfers angeschlossen. Damit ist
die Vorrichtung zu verstehen, die falsch
ausgerichtete oder {berfliissige Teile aus der
Bahn des Aufnehmers entfernt. Einer der Ausgiange,
z.B. INZ2, muss auf die Funktion Auswerfer
eingestellt werden (Kap. 8.9.). Am Eingang ist
der Sensor angeschlossen, der die Teile abgreift.
Mit dem Parameter A25 (Timer T1l) konnen wir die
Verweilzeit einstellen, damit der Auswerfer nicht
auf die kurzen Impulse vom Sensor reagiert. Mit
dem Parameter A26 (Timer T2) beeinflussen wir die
Zeit des Auswerfens.

Abb. 9 - Tidtigkeit des Auswerfers

par. A25 par. A26
T1 T2
LEVEL =
IN2
out -
TIME
Monitor IN1 EIN - Der Ausgang Uberwacht den

eingeschalteten Zustand des Digitaleingangs IN1.
Diese Uberwachung ist dann aktiv, wenn sich der
Antrieb in der Betriebsart RUN Dbefindet -
arbeitet. Wenn filir eine gewisse Zeit, die mittels

16/23



Parameter A27 (Timer T3) eingestellt wurde, beim
Eingang IN1 Signal 24V gegeben wird, schaltet der
Ausgang. Signal auf dem Uberwachten Eingang kann
gegen kurze Impulse behandelt werden, die durch
Bewegungen der Teile unter dem Sensor verursacht
werden. Die Impulse vom Zustand 0 zum Zustand 1
werden durch die Einstellung des Parameters A25
(Timer T1) unterdriickt. Die Impulse vom Zustand 1
zum Zustand 2 werden durch die Einstellung des
Parameters A26 (Timer T2) unterdrickt. Samtliche
als die eingestellte Zeit klrzere Impulse werden
ignoriert.

© Unser Tipp fiir Sie: Diese Einstellung ist
dann zu verwenden, wenn man an diesen Ausgang
eine Signalleuchte anschlieRft, wodurch die Mangel
der Teile im Magazin signalisiert werden.

Monitor IN1 AUS - Der Ausgang Uberwacht den
ausgeschalteten Zustand des Digitaleingangs IN1.
Diese Uberwachung ist dann aktiv, wenn sich der
Antrieb in der Betriebsart RUN befindet -
arbeitet. Sollte fiir eine gewisse Zeit, die
mittels Parameter A27 (Timer T3) eingestellt
wurde, beim Eingang IN1 kein Signal vorhanden
sein, schaltet der Ausgang. Signal auf dem
ilberwachten Eingang kann gegen kurze Impulse
behandelt werden, die durch Bewegungen der Teile
unter dem Sensor verursacht werden. Die Impulse
vom Zustand 0 zum Zustand 1 werden durch die
Einstellung des Parameters A25 (Timer T1)
unterdrickt. Die Impulse vom Zustand 1 zum
Zustand 2 werden durch die Einstellung des
Parameters A26 (Timer T2) unterdriickt. Samtliche
als die eingestellte Zeit kiirzere Impulse werden
ignoriert.

Monitor IN2 EIN - Der Ausgang uberwacht den
eingeschalteten Zustand des Digitaleingangs IN2.
Die Einstellung und Funktionen sind mit der
Uberwachung des Eingangs IN1 identisch.

Monitor IN2 AUS - Der Ausgang iberwacht den
ausgeschalteten Zustand des Digitaleingangs IN2.
Die Einstellung und Funktionen sind mit der
Uberwachung des Eingangs IN1 identisch.
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8.13. A25 (B25) Timer T1
Universaltimer, dessen Nutzung durch die Einstellung
des Parameters A24 (Ausgang OUT) gegeben wird.

8.14. A26 (B26) Timer T2
Universaltimer, dessen Nutzung durch die Einstellung
des Parameters A24 (Ausgang OUT) gegeben wird.

8.15. A27 (B27) Timer T3
Universaltimer, dessen Nutzung durch die Einstellung
des Parameters A24 (Ausgang OUT) gegeben wird.

8.16. A28 (B28)
Zur spateren Verwendung reserviert.

8.17. A29 (B29) Frequenz
Das Prinzip der Anderung der Schwingungsfrequenz
besteht 1in der Weglassung einer bestimmten Zahl der
Halbschwingungen der einwelligen regulierten Spannung.
Daraus folgt, dass es zur Anderung nicht

kontinuierlich, sondern sprungartig kommt. Mit dem

Parameterwert kann die Frequenz 100 Hz, 50 Hz, 33 Hz
eingestellt werden.

8.18. A30, A31 (B30, B31)
Reserviert fir spatere Verwendung.

8.19. A32 (B32) Verbindung A+B
Dieser Parameter bestimmt die Bindung zwischen dem
Antrieb A und dem Antrieb B.

Getrennt - Die Antriebe A und B arbeiten voneinander
unabhédngig.
In der Kaskade - Der Antrieb A ist dem Antrieb B

iilbergeordnet. Sollte A stillstehen, dann kommt es
auch automatisch zum Stillstand von B.

8.20. A33 (B33) Einschalten

Durch diesen Parameter wird das Verhalten des

Regulators nach dem AnschlieRen an die
Versorgungsspannung bestimmt.
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Mit der Taste - Bei der Zufihrung der
Versorgungsspannung ist der Regulator
ausgeschaltet, das Einschalten erfolgt durch das

Dricken der Taste .

Automatisch - Bei der Zufihrung der
Versorgungsspannung erfolgt das automatische
Einschalten des Regulators. Diese Einstellung

schlielt das Einschalten und Ausschalten mit der
Taste nicht aus. Die Einstellung gilt fir beide
Antriebe.

8.21. A34 (B34) Service-Funktionen
Fiir die Servicezwecke vorgesehen.

Nicht benutzt - Die Service-Funktionen sind inaktiv.

Zufdlliger Stopp - Beim Testen des Aufnehmers kann
das wirkliche Verhalten im Betrieb simuliert
werden. In unregelmdBigen Abstédnden kommt es zum
Ein- und Ausschalten des Aufnehmers. Die
Einstellung gilt fir beide Antriebe.

8.22. A35 (B35) Passwort

Mit der Eingabe des Passworts werden alle gesperrten
Parameter voribergehend entsperrt.

Das Passwort wird vom Hersteller mit der
dreistelligen Zahl 108 vorgegeben und kann nicht
gedndert werden. Dessen Zweck ist nur der Schutz des
Regulators vor dem zufalligen Uberschreiben der
gesperrten Parameter. Die Vorgabe des Passworts wird
durch seine Anderung oder durch das Ausschalten des
Regulators aufgehoben. Die Einstellung gilt fir beide
Antriebe.

8.23. A36 (B36) Sperren
Mit diesem Parameter konnen Sie die Anpassung der

einzelnen Parameter All - Al6 (B11l - B1l6) sperren oder
entsperren. Vorerst miissen Sie das Passwort durch
Parameter A35 eingeben (Kap. 8.22.). Danach stellen Sie

mit der Taste oder E die Nummer des Parameters
ein, den Sie sperren der entsperren wollen. Driicken Sie

die Taste ["*7. Hinter der Parameternummer wird das
Zeichen eines Schlissels angezeigt. Das heilt, dass der
ausgewadhlte Parameter gesperrt ist. Das Entsperren

erfolgt auf die gleiche Art und Weise. Durch das
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Driicken der Taste erlischt das Zeichen des
Schliissels und der Parameter wird entsperrt. Das
Sperren der Parameter =zeigt sich erst nach der
Aufhebung des Passworts.

.24. A37 (B37) Sprache
Auswahl der Sprache.

Englisch - Immer zur Verfiigung.

Tschechisch - Diese Sprache wird geliefert, falls
keine andere Sprachversion bestellt wurde.
StandardmédBig konnen Sie Russisch oder Deutsch
bestellen, ggf. eine andere Sprache vereinbaren.

.25. A38 (B38) Infos

Fir mehr Informationen iber dieses Produkt besuchen
Sie unsere Web-Seiten
http://www.skipala.cz

.26. Werkseinstellung

Im Falle von Problemen mit der Tatigkeit des
Regulators kénnen Sie den RESTART durchfiihren, bei dem
es zur Werkseinstellung aller Parameter kommt. Der
RESTART wird folgendermalen durchgefiihrt:

e Schalten Sie den Regulator wvom Stromnetz ab und
warten Sie mindestens 10 Sekunden, damit die
Kondensatoren entladen werden;

e driicken Sie die Taste und halten Sie diese
gedrickt;

e schlieBen Sie den Regulator an das Stromnetz an;

e lassen Sie die Taste los.

Die Parameterwerte fir die Werkseinstellung sind in
der Tabelle (Abb. 10) aufgefiihrt.
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Abb.

10 - Parametertabelle

Nummer

des Parameters

Werkseitig

Anwendungswerte

eingestellte Werte

Antrieb A (B) Antrieb A Antrieb B
10 Auswahl des Antriebs A
11 Amplitude 33,00%
12 Verweilzeit EIN 00,0 sec
13 Verweilzeit AUS 00,0 sec
14 Anlaufzeit 01,0 sec
15 Los EIN 00,0 sec
16 Los AUS 00,0 sec
17 Ampl. MAX 100%
18 Ampl. MIN 20%
19 Eingang IN1 nicht geschaltet
20 Sensortyp 1 | NO i
21 Eingang IN2 nicht geschaltet
22 Sensortyp 2 | NO {
23 Analog AIN nicht geschaltet
24 Ausgang OUT nicht geschaltet
25 Timer T1 00,0 sec
26 Timer T2 00,0 sec
27 Timer T3 00,0 sec
29 Frequenz 50Hz
32 Verbindung A+B getrennt
33 Einschalten mit der Taste
34 Service-Funkt. nicht benutzt
35 Passwort 0
36 Sperren
37 Sprache englisch
38 Info Info
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9. Wartung

10.

11.

Der Regulator bedarf keiner speziellen Wartung. Fihren
Sie nur die regelmabige Prifung im Einklang
mit CSN 33 2000-1, CSN 34 3100 und mit der Verordnung
Nr. 50/78 Slg. durch. Im Falle einer Stdrung sind
jegliche Reparaturen verboten und es 1ist notig, den
Regulator zur Reparatur an die Herstellerfirma zu
senden.

© Unser Tipp fiir Sie: Falls Komplikationen in der

Tatigkeit des Reglers eintreten, ist die

Werkseinstellung der Parameter durchzufihren
(Kap. 8.26.).
Entsorgung

Nach Ende der Lebensdauer muss der Regulator zur
fachgerechten Entsorgung einer spezialisierten Firma
oder dem Hersteller Ubergeben werden.

Garantie

Fir das Produkt wird eine Garantiefrist von 12 Monaten
ab dem Tage des Verkaufs geleistet.

Produktionsnummer:

Verkaufer: Verkaufsdatum:
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12.

EG-Konformitidtserklarung

Nach dem Gesetz Nr. 22/97 Slg. §12, Abs. 3, Buchst. a), uber
die technischen Anforderungen auf Produkte und die Anderungen
und Erganzungen einiger Gesetze

Hersteller: Karel Skipala
Rybnik 162
560 02 Cesk& Trebova
Tschechische Republik
Ident.-Nr.: 48608017
http://www.skipala.cz

Identifikationsdaten des Produktes:
Bezeichnung: Digitaler Leistungsregulator
Typ: DIGR-2200/D

Wir erkldren hiermit, dass das oben genannte Produkt den
jeweiligen Bestimmungen der folgenden Vorschriften der
Europdischen Union entspricht:

Regierungsverordnung Nr. 17/2003 Slg. (Verordnung des
Europaischen Parlaments und Rates Nr. 2006/95/EG)
Regierungsverordnung Nr. 616/2006 Slg. (Verordnung des

Europaischen Parlaments und Rates Nr. 2004/108/EG)

Produktbeschreibung:
Das Produkt ist zur Regelung von Vibrationsaufnehmern bestimmt,
die durch eine elektromagnetische Spule angetrieben werden.

Verzeichnis der angewendeten technischen und harmonisierten
Normen:

CSN EN 61010-1 ed.2:11, Art. 5, 5.1, 5.1.2, 5.1.3,
5.1.4, 5.1.5.2, 5.1.7, 5.3, 5.4, 6, 6.1, 6.2.2, 6.4,
6.5.2, 6.5.2.3, 6.5.2.5, 6.5.3, 6.7, 6.9.2, 6.7.1.2,
6.7.1.3, 6.8.2, 6.8.3.1, 8.2, 8.2.1, 8.2.2, 8.3, 8.3.1,

10.5.2, 10.5.3;
CSN EN 60695-2-11:01; CSN EN 61326-1:06+1:07

Unterlage zum Erlass der EG-Konformitdtserkldrung:
Zertifikat Nr. 1120337, am 10.05.2012 durch Elektrotechnisches
Prifinstitut, Zertifizierungsorgan Nr. 3018, ausgestellt.

Die letzten zwei Zahlen des Jahres der Anbringung der CE-
Bezeichnung am Produkt: 13

l“
Rybnik, den 10.05.2012 Karel Skipala C
Firmeninhaber JQ <
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