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1. Technické udaje

Napdjeci napéti 18-24v DC
Spinané napéti max 230V/50Hz
Maximdlni vystupni proud 3A
Kryti IP20
Pracovni teplota 10-55°C
Ztratovy vykon W
Potlaceni ruseni EN 55011/B
Zkratova odolnost 1,5kA
Rozm&ry 106x90x58 (SxVxH)
Hmotnost 0,4kg
2. Popis
Reguldtor DIGR-1300/I (dadle Jjen reguldtor) Jje urcen
k regulaci vykonu vibrac¢nich podavact pohanénych

elektromagnetickou civkou. Vykonnym prvkem reguldtoru je
triak, ktery Jje spindn s fazovym posunem. Reguldtor
umoznuje skokové nastaveni frekvence kmitt: 100Hz, 50Hz,
33Hz, 25Hz, 20Hz. Intenzitu kmitu lze regulovat
v rozsahu 20-99%. Funkce reguldtoru Jje programovana
uZivatelem z ovlddaciho panelu. Rizeni reguldtoru je
mozné zZ ovladaciho panelu nebo pomoci vnéjsich
analogovych a digitédlnich signalt. Je-11i potfeba spinat
vétsi vykon nez reguldtor umoznuje, lze k nému pripojit
externi vykonovy modul. Ridici a vykonova <&ast jsou
bezped&né galvanicky oddéleny.

Malé rozméry a ucinné uZivatelské funkce vytvareji
predpoklady pro nasazeni téchto reguldtord pracujicich
jak samostatné, tak s nadfazenym tidicim systémem (PLC),
ve vétsiné aplikaci vibracnich podavacul.
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obr. 1 - popis ovlddacich prvkud
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obr. 2 - zapojeni vnéjsich &dsti reguldtoru
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obr. 3 - zapojeni externiho vykonového modulu
spinaci napéti 230V
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spinaci napéti 400V

4 - zapojeni externiho vykonového modulu
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3. Montaz
Regulator se montuje do rozvadéce na listu DIN TS35 ve
vodorovné poloze. Z davodl odvodu tepla je nutné dodrZet
volny prostor do vzdalenosti 20mm od horniho a spodniho
okraje regulatoru.

4. Ptipojeni

Pripojeni regulatoru mize provadét pouze osoba
s odpovidajici elektrotechnickou kvalifikaci.

Pozor! Prfipojeni 1lze provadét pouze tehdy, pokud je
regulator odpojen od sité.

Zapojeni provedte podle obr. 2, popfipadé obr. 3, nebo
obr. 4. Silové napajeni je nutno jistit proti pretizZeni
a zkratu. Proudovou hodnotu a charakteristiku jisticiho
prvku zvolte s ohledem na pfikon pouzitého vibraéniho
podavace. Pri pouziti externiho vykonového modulu Je
nutné, aby modul obsahoval potfebné odruSovaci prvky.

Na svorky 424V a OV privedte napéti 24V pro napédjeni
tidici ¢é&sti. V ptipadé, Ze Jsou pouzita ¢idla, napéaji
se z tohoto =zdroje. Pokud by Dbyly napdjeny =z jiného
zdroje, je nutné propojit potencidly O0V.

Cidla, digitalni a analogové signadly, =zapojte podle
poZadavkt konkrétni aplikace, dle obr. 2. Podrobné
vysvétleni funkce najdete v kapitole &.7 - Popis funkci.
Prednostné pouzijte <¢idla typu PNP (vystupni signal IJe
spinan k +24V). Pokud jsou pouzita ¢&¢idla NPN, je nutné
pripojit mezi napdjeci svorku +24V a signdl rezistor
3, 3kQ.

5. Zapnuti

Zapnuti se provede automaticky po pripojeni napédjeciho
napéti 24V a soucastné (nebo s predstihem) silového
napéti 230V. Toto zapnuti vSak neni vhodné jako START-
STOP regulatoru, protoZe mezi vypnutim a zapnutim Je
nutnd casova prodleva min. 3s. Pokud tato prodleva
nebude dodrzZzena, mlze dojit k zablokovdni regulatoru.
V takovém ptripadé Je nutné provést restart (viz. kap.

¢.7 - Popis funkci, Tovarni nastaveni).
START-STOP regulatoru provadéjte signalem +24v
pfivedenym na svorku MAX (viz. kap. ¢.7 - Popis funkci,

Funkce ¢.1).
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6. Nastaveni

Zapnéte regulédtor a stlacte tlacitko . Na displeji
se zobrazi ¢islo funkce 0 a Jjeji hodnota. Pomoci
tlacitek E] nastavte hodnotu funkce. Opétovné stlacdte
tlac¢itko . Cislo funkce se zvy3i o +1. Po nastaveni
hodnot wv3ech funkci stlac¢te tlacitko @ , Cimz se
nastavené hodnoty ulozi do paméti.

Pokud se nenachdzite v reZimu nastavovani, muZete
nastavovat pouze hodnotu funkce ¢.0 - pozadovany vykon.
Reguldtor nemGzZe uklddat zménu této hodnoty, pokud je ve
stavu RUN. K ulozeni dojde az ve chvili, kdy regulédtor
prejde do stavu STOP. Pozor! Pokud je reguldtor ve stavu
RUN a dojde k jeho vypnuti tim zpusobem, Ze se odpoji
napajeci napéti, nebude zména hodnoty funkce &.0 uloZena
do paméti.

Vyznam funkci a jejich hodnot je popsédn v kapitole &.7
a v tabulce obr. 5.

7. Popis funkci

Funkce ¢.0 - pozZadovany vykon
Reguldtor reguluje vykon v maximdlnim rozsahu 20-99%
s krokem 0,5%. Hodnota 0,5% je na displeji vyjéadtena
rozsvicenim desetinné tecky za ¢islici vyjadfujici
jednotky %. Rozsah poZadovaného vykonu Jje omezen
hodnotou funkce ¢.6- minimdlni vykon a ¢.7- maximalni
vykon.

Funkce ¢.1 - ¢idla
Reguldtor maZe pracovat podle potfeb  konkrétni
aplikace bez ¢&idel, s Jjednim cidlem, nebo se dvéma
¢idly. Signaly =z c¢idel wuvadéji reguldtor do stavu
STOP, kdy podava¢ stoji, nebo do stavu RUN, kdy

podavacd pracuje. Stav STOP Jje signalizovan
rozsvicenim desetinné tecky za ¢islici zobrazujici
¢islo funkce. Vliv ¢idel zavisi na hodnoté

funkce ¢.1:

00- Cidla nejsou pripojena, podavad je ve stavu RUN
nepretrzité po zapnuti.
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01- Je ptripojeno Jjedno ¢idlo SQ1, maximalni =zasoba.
Pokud je ¢idlo aktivni (na svorce MAX Jje +24V),
podavaé¢ Jje ve stavu STOP. V opacném pripadé je
podava¢ ve stavu RUN. Prechod ze stavu STOP do
RUN a opac¢né se déje se zpozdénim, které Ije
nastaveno hodnotou funkce ¢.2 a ¢.3 (viz. niZe).

02- Jsou ptipojena dveé ¢idla SQ1 a SQ2. Pokud ¢idlo
SQ2 neni aktivni (na svorce MIN je 0V), regulator
ptrejde do stavu RUN. Do stavu STOP se dostane,
pokud budou aktivni ¢&idla SQ2 i SQ1 (na svorkéach
MIN a MAX je +24V). Prechod ze stavu STOP do RUN
a opacné se déje se zpozdénim, které je nastaveno
hodnotou funkce ¢.2 a ¢.3 (viz. nize).

03- Je pripojeno jedno <¢idlo SQ1, maximédlni zéasoba.
Chovad se presné naopak, neZ ptri hodnoté 01. Pokud
neni ¢idlo aktivni (na svorce MAX je 0V) podavac
je ve stavu STOP. V opacném pripadé je podaval ve
stavu RUN. Pfrechod ze stavu STOP do RUN a opacné
se déje se zpozZdénim, které je nastaveno hodnotou
funkce ¢.2 a ¢.3 (viz. nize). Toto nastaveni
pouzijte také v pripadé, Ze budete start podavace
ovladat z nadrazeného tidiciho systému PLC.
Signal START privedte na svorku MAX.

04- Jsou pripojena dvé c¢idla SQl a SQ2. Chovaji se
pfesné naopak nez pri hodnoté 02. Pokud je ¢idlo
SQ2 aktivni (na svorce MIN Jje +24V) reguléator
prejde do stavu RUN. Do stavu STOP se dostane
pokud nebudou aktivni ¢idla SQ2 a SQl1 (na
svorkdch MIN a MAX Jje 0V). Pr¥echod ze stavu STOP
do RUN a opac¢né se déje se zpozdénim, které je
nastaveno hodnotou funkce ¢.2 a ¢.3 (viz. niZe).

Funkce ¢.2 - prodleva p¥i prechodu do RUN

Reguldtor Jje ve stavu STOP nebo RUN na =zakladé
informaci z ¢idel. Pokud mé& dojit k ptrechodu ze stavu
STOP do RUN, nedéje se tak ihned, ale s urcitym
Casovym zpozdénim. Toto zpozdéni vyjadfuje hodnota
0 - 99, coz odpovida c¢asu 0 - 9,09s.
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Funkce ¢.3 - prodleva p¥i ptrechodu do STOP
Reguldtor Je ve stavu STOP nebo RUN na zakladé
informaci z ¢idel. Pokud m& dojit k prechodu ze stavu
RUN do STOP, nedéje se tak ihned, ale s urcitym
Casovym zpozdénim. Toto zpozdéni vyjadfuje hodnota

0 - 99, coz odpovida ¢asu 0 - 9,09s.
Funkce ¢.4 - zplUsob regulace
Hodnota funkce ¢.4 urcuje zpusob zadavani

pozadovaného vykonu:

00- Vykon se zadéava pomoci tlacitek E]

01- Vykon se zadava napétovym signdlem 0-5V na svorce
AIN. Toto nastaveni je vhodné pro pouziti
potenciometru. Hodnota potenciometru musi byt
v rozsahu 1-10kQ.

02- Vykon se zaddvéd napétovym signdlem 0-10V nebo
proudovym signalem 0 - 20mA na svorce AIN. Pokud
pouzivadte proudovy signal, Jje nutné pfripojit
rezistor 560Q mezi svorky AIN a 0V.

Funkce ¢.5 - automatické zapnuti
U regulatoru DIGR-1300/I neni tato funkce vyuZita.

Funkce ¢.6 - minimdlni vykon
Dolni mez rozsahu regulace Jje urc¢ena hodnotou této
funkce. Minimé&lni hodnota funkce je 20, maximdlni
hodnota je o 10 mens$i neZ hodnota maximadlniho wvykonu
(funkce ¢.7).

Funkce ¢.7 - maximdlni wvykon
Horni mez rozsahu regulace je urcena hodnotou této
funkce. Minimdlni hodnota nastaveni je o 10 vétsi neZ
hodnota minim&lniho vykonu (funkce ¢.6), maximéalni
hodnota je 99.
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Funkce ¢.8 - frekvence kmitt
Frekvenci kmitd 1lze nastavit v rozsahu 20-100Hz.
Princip zmény frekvence spoc¢ivad ve vynechani urc¢itého
poc¢tu pulvln sinusoidy regulovaného napéti. Z toho

vyplyvéa, Ze ke zméné nedochédzi plynule, ale po
skocich. Hodnotu funkce 1lze nastavit v rozsahu 0-4,
¢emuz odpovidd frekvence 100-20Hz (viz. tabulka
obr. 5). Pri nastaveni frekvence 100Hz je velikost

amplitudy omezena pouze na 50%.

Funkce ¢.9 - rozbéh a dobéh

V nékterych ptripadech Jje Z&douci, aby se podavacd
rozbihal a zastavoval plynule. Nastavenim hodnoty
v rozsahu 0-5 mtZete zvolit rychlost nébéhové a
dobéhové rampy. Hodnoté 5 odpovidd c¢as 5s pro rozbéh
z 0% na 100%.

Tovarni nastaveni
V pripadé komplikaci s &innosti reguldtoru, je mozné
provést RESTART, pri kterém dojde k tovarnimu
nastaveni  vSech parametru. RESTART se provede
nésledovné:

e odpojte reguldtor od napadjeni 24V a vyclkejte
minimdlné 10 sekund, aby se vybily kondenzatory

e stlacte tlac¢itko the a drZzte jej stlacené

e pripojte reguldtor k napdjecimu napéti 24V

e uvolnéte tlacitko

Hodnoty funkci pro tovarni nastaveni jsou uvedeny
v tabulce (viz obr. 5).
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obr. 5 - tabulka funkci
¢. funkce hodnota | popis
0 vykon 20-99 pozadovany vykon (20-99%)
1 ¢idla 00 bez ¢&idel
01 jedno ¢idlo, log.l vypiné
02 dvé ¢idla, log.l vypinéa
03 jedno ¢idlo, log0 vypiné
04 dvé ¢idla, log0 vypiné
2 prodleva |00-99 prodleva ptri prechodu ze stavu
RUN STOP do RUN (0 - 9,9s)
3 prodleva |[00-99 prodleva pti prechodu ze stavu
STOP RUN do STOP(0 - 9,09s)
4 tizeni 00 vykon se zadava pomoci klaves
01 vykon se zadadva pomoci
potenciometru RP1
02 vykon se zad&véd pomoci signalu
0-10V nebo 0-20mA
5 zapnuti 00 bez vyznamu
6 min.vykon |20-89 omezeni minimadlniho vykonu
(20-89%)
7 max.vykon [ 30-99 omezeni maximadlniho vykonu
(30-99%)
8 frekvence |00 100 Hz *
kmitt 01 50 Hz
02 33 Hz
03 25 Hz
04 20 Hz
9 rozbéh 0-5 Cas rozbéhové a dobéhové rampy

(0-5s z 0% na 100%)

* P¥i nastaveni frekvence 100Hz je velikost amplitudy

omezena pouze na 50%.
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8. Udrzba

Reguléator nevyzaduje z&dnou specialni adrzbu.
Provadéjte pouze pravidelnou kontrolu v souladu
s CSN 33 2000-1, CSN 34 3100 a vyhlaskou ¢&. 50/78 Sb.
V ptripadé poruchy Jsou zakadzany jakékoliv opravy a je
nutné regulator odeslat na opravu vyrobni firmé.

V ptripadé komplikaci s ¢innosti reguldtoru provedte
tovadrni nastaveni parametra (kap. 7).

9. Likvidace

10.

Po skonc¢eni zZivotnosti regulatoru musi byt reguléator
odevzdén k odborné likvidaci specializované firmé nebo
vyrobci.

Zaruka
Na vyrobek je poskytovana zaruka v délce 12 mésicl ode
dne prodeje.

Vyrobni ¢&islo:

Prodejce: Datum prodeje:
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ES PROHLASENI O SHODE
podle z&kona ¢. 22/97 Sb. o technickych poZadavcich na
vyrobky, v platném znéni.

Vyrobce: Karel Skipala
Rybnik 162, 560 02 Ceskd T¥ebova
Czech Republic
ICO: 48608017
http://www.skipala.cz

Identifikacéni udaje vyrobku:

Nazev: Digitadlni regulator vykonu
Typ: DIGR-1300/I
ProhlaSujeme, ze vySe uvedeny vyrobek spliiuje

p¥islusnd ustanoveni téchto predpist Evropské unie:
Nafizeni vlady &. 17/2003 Sb.

(smérnice Evropského parlamentu a Rady 2006/95/ES)
Narizeni vlady &. 616/2006 Sb.

(smérnice Evropského parlamentu a Rady 2004/108/ES)

Popis wvyrobku:
Vyrobek je urcen k regulaci vibrac¢nich podavacu
pohénénych elektromagnetickou civkou.

Seznam pouzitych technickych a harmonizovanych norem:

CSN EN 61010-1 ed.2:11 ¢&1. 5, 5.1, 5.1.2, 5.1.3, 5.1.4,
5.1.5.2, 5.1.7, 5.3, 5.4, 6, 6.1, 6.2.2, 6.4, 6.5.2,
6.5.2.3, 6.5.2.5, 6.5.3, 6.7, 6.9.2, 6.7.1.2, 6.7.1.3,
6.8.2, 6.8.3.1, 8.2, 8.2.1, 8.2.2, 8.3, 8.3.1, 10.5.2,
10.5.3;
CSN EN 60695-2-11:01; CSN EN 61326-1 ed.2:13

Podklad pro vydéni ES prohldSeni o shodé:
Certifikat ¢. 1150486 vydany dne 02.07.2015
Elektrotechnickym zkusSebnim ustavem, certifikacénim

organem ¢. 3018.

Posledni dvoj¢isli roku, v némZ bylo oznaceni CE na
vyrobek umisténo: 15

"
V Rybniku dne 02.07.2015 Karel Skipala \KL C
L . a\ e

majitel firmy
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