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list.3 / 12Change: 27.2.2018Author:  SkipalaProject:  Application for vibratory feeder Drawing name: Basic connection d.num. Ap_DIGR_101

1 2 3 4 5 6 7 8

Nastavení základních parametrů regulátoru.
Neuvedené parametry jsou upraveny podle potřeby konktétní aplikace,
nebo jsou ve stavu továrního nastavení.

A24 - air / vzduch

A26 - 0,5 s

A12 - 1s
A13 - 1s
A19 - max. stock / max zásoba

A25 - 0,5 s

output is full air jet

Setting the basic parameters of the controller.
Unlisted parameters are modified as required by a contextual application,
or are in the factory settings.

vibration feeder

DIGR-1202/E
for v1.4 and higher

  Základní zapojení   Aplikace pro vibrační podavač
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list.4 / 12Change: 27.2.2018Author:  SkipalaProject:  Application for vibratory feeder Drawing name: Ejector  incorrectly  oriented piece  d.num. Ap_DIGR_102

1 2 3 4 5 6 7 8

Nastavení základních parametrů regulátoru.
Neuvedené parametry jsou upraveny podle potřeby konktétní aplikace,
nebo jsou ve stavu továrního nastavení.

A24 - air / vzduch

A26 - 0,5 s

A12 - 1s
A13 - 1s
A19 - max. stock / max zásoba

A25 - 0,5 s

output is full air jet

Setting the basic parameters of the controller.
Unlisted parameters are modified as required by a contextual application,
or are in the factory settings.

vibration feeder

DIGR-1202/E
for v1.5 and higher

Vyhazovač špatně orientovaných kusů   Aplikace pro vibrační podavač

detection incorrectly
oriented piece ejector jet

A21 -ejector / vyhazovač

A28 - ejector E1 / vyhazovač E1

A30 - 0,1 s
A29 - 0,1 s
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list.5 / 12Change: 14.1.2018Author:  SkipalaProject:  Application for vibratory feeder Drawing name: Remote control from PLC d.num. Ap_DIGR_103
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Nastavení základních parametrů regulátoru.
Neuvedené parametry jsou upraveny podle potřeby konktétní aplikace,
nebo jsou ve stavu továrního nastavení.

Setting the basic parameters of the controller.
Unlisted parameters are modified as required by a contextual application,
or are in the factory settings.

vibration feeder

DIGR-1202/E
for v1.4 and higher

Dálkové ovládání z PLC   Aplikace pro vibrační podavač

A21 - start signál start
A36 - Automatic / Automaticky
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A24 - air / vzduch

A26 - 0,5 s

A12 - 1s
A13 - 1s

A21 - max. stock / max zásoba

A25 - 0,5 s

linear feeder is full air jet

round feeder

Zapojení do kaskády   Aplikace pro vibrační podavač

Nastavení základních parametrů regulátoru.
Neuvedené parametry jsou upraveny podle potřeby konktétní aplikace,
nebo jsou ve stavu továrního nastavení.

Setting the basic parameters of the controller.
Unlisted parameters are modified as required by a contextual application,
or are in the factory settings.

lineár feeder

DIGR-1202/E
for v1.4 and higher

A19 - start

DIGR-1202/E
for v1.4 and higher

A24 - Run status / Pohon v běhu A19 - start
A36 - Automatic / Automaticky

A36 - Automatic / Automaticky

signál start
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list.7 / 12Change: 14.1.2018Author:  SkipalaProject:  Application for vibratory feeder Drawing name: Cascade connection with the pre-feeder d.num. Ap_DIGR_105
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A24 - air / vzduch

A26 - 0,5 s

A12 - 1s
A13 - 1s

A21 - max. stock / max zásoba

A25 - 0,5 s

linear feeder is full air jet

round feeder

Zapojení do kaskády s předzásobníkem   Aplikace pro vibrační podavač

Nastavení základních parametrů regulátoru.
Neuvedené parametry jsou upraveny podle potřeby konktétní aplikace,
nebo jsou ve stavu továrního nastavení.

Setting the basic parameters of the controller.
Unlisted parameters are modified as required by a contextual application,
or are in the factory settings.

lineár feeder

DIGR-1202/E
for v1.4 and higher

A19 - start

DIGR-1202/E
for v1.4 and higher

A24 - Run status / Pohon v běhu

A19 - start

A12 - 1s
A13 - 1s

A21 - max. stock / max zásoba

pre feeder

DIGR-1202/E
for v1.4 and higher

A19 - start

A28 - Run status / Pohon v běhu

A36 - Automatic / Automaticky

A36 - Automatic / Automaticky

A36 - Automatic / Automaticky

round feeder is empty

A15 - 5s
A16 - 10s

signál start
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list.8 / 12Change: 14.1.2018Author:  SkipalaProject:  Application for vibratory feeder Drawing name: Filling on the weighing device d.num. Ap_DIGR_106
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Nastavení základních parametrů regulátoru.
Neuvedené parametry jsou upraveny podle potřeby konktétní aplikace,
nebo jsou ve stavu továrního nastavení.

A23 - JOG-min

A12 - 1s
A13 - 1s
A19 - max. stock / max zásoba

slow speed request

Setting the basic parameters of the controller.
Unlisted parameters are modified as required by a contextual application,
or are in the factory settings.

vibration feeder

DIGR-1202/E
for v1.4 and higher

Plnění výžícího zařízení   Aplikace pro vibrační podavač

weighing device is full

A18 - 45% (slow speed / pomalá rychlost)
A10 - 75%  (fast speed / vyší rychlost)
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list.9 / 12Change: 11.4.2018Author:  SkipalaProject:  Application for vibratory feeder Drawing name: Pre-feeder with a motor d.num. Ap_DIGR_107
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A21 - Ejector / vyhazovač
A24 - Air /vzduch

A28 - Ejector E2 / Vyhazovač E2

A30 - 4s
A31 - 10s

varianta A

varianta B

A29 - 0,5s

A12 - 1s
A13 - 1s
A19 - max. stock / max zásoba

Nastavení základních parametrů regulátoru.
Neuvedené parametry jsou upraveny podle potřeby konktétní aplikace,
nebo jsou ve stavu továrního nastavení.

Setting the basic parameters of the controller.
Unlisted parameters are modified as required by a contextual application,
or are in the factory settings.

linear feeder is full round feeder is empty air jet

invertor

pre feeder
pre feeder

DIGR-1202/E
for v1.4 and higher

round feeder

   Aplikace pro vibrační podavač Předzásobník s motorem
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list.10 / 12Change: 27.2.2018Author:  SkipalaProject:  Application for vibratory feeder Drawing name: Basic connection DIGR-2200 d.num. Ap_DIGR_108
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Nastavení základních parametrů regulátoru.
Neuvedené parametry jsou upraveny podle potřeby konktétní aplikace,
nebo jsou ve stavu továrního nastavení.

B24 - air / vzduch

B26 - 0,5 s

B12 - 1s
B13 - 1s
B21 - max. stock / max zásoba

B25 - 0,5 s

linear feeder is full
air jet

Setting the basic parameters of the controller.
Unlisted parameters are modified as required by a contextual application,
or are in the factory settings.

lineár feeder

for v1.4 and higher

  Základní zapojení   Aplikace pro vibrační podavač

round feeder

signál start

A19 - start
A24 - Run status / Pohon v běhu
A36 - Automatic / Automaticky
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list.11 / 12Change: 27.2.2018Author:  SkipalaProject:  Application for vibratory feeder Drawing name: Missing parts indication d.num. Ap_DIGR_109
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Nastavení základních parametrů regulátoru.
Neuvedené parametry jsou upraveny podle potřeby konktétní aplikace,
nebo jsou ve stavu továrního nastavení.

B24 - air / vzduch

B26 - 0,5 s

B12 - 1s
B13 - 1s
B19 - max. stock / max zásoba

B25 - 0,5 s

linear feeder is full
air jet

Setting the basic parameters of the controller.
Unlisted parameters are modified as required by a contextual application,
or are in the factory settings.

lineár feeder

for v1.4 and higher

Signalizace nedostatku dílů   Aplikace pro vibrační podavač

round feeder

round feeder is empty

round feeder is empty

A24 - Run status / Pohon v běhu

A36 - Automatic / Automaticky
A35 - In cascade / Do kaskády

B28 - Monitor IN2 on

B30 - 1 s
B29 - 1s

B31 - 15s
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A24 - air / vzduch

A26 - 0,5 s

A12 - 1s
A13 - 1s

A21 - max. stock / max zásoba

A25 - 0,5 s

round feeder is empty air jet

Zapojení do kaskády   Aplikace pro vibrační podavač

Nastavení základních parametrů regulátoru.
Neuvedené parametry jsou upraveny podle potřeby konktétní aplikace,
nebo jsou ve stavu továrního nastavení.

Setting the basic parameters of the controller.
Unlisted parameters are modified as required by a contextual application,
or are in the factory settings.

lineár feeder

DIGR-1202/E
for v1.4 and higher

A19 - start

DIGR-1202/E
for v1.4 and higher

A24 - Run status / Pohon v běhu

A19 - startA36 - Automatic / Automaticky

A36 - Automatic / Automatickyround feeder

B24 - Run status / Pohon v běhu
A35 - In cascade / Do kaskády

pre feeder

B21 - max. stock / max zásoba

B12 - 1s
B13 - 1s A15 - 5s

A16 - 10s

signál start
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