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1. Technické udaje

2.

Jmenovité napajeci napéti Uy, 110-230V 50/60Hz

Jmenovity vstupni proud 4,5 A
Vystupni napéti 5-100% U, s krokem 0,5%
Vystupni frekvence 20-120 Hz s krokem 0,2 Hz
2x digitalni wvstup 24V DC PNP
2x digitédlni vystup 24V DC max. 120 mA
1x analogovy vstup 0-10V DC
Pomocné vystupni napéti 24V DC max. 180 mA
10V DC max. 10 mA

Potladeni ruSeni t¥ida A dle CSN EN 55011 ed.4
Kategorie prepéti IT dle CSN EN 61010-1 ed.2
Zkratova odolnost 450 A
Hodnota vnitfni pojistky T8A
Kryti IP54
Pracovni teplota 10-40°C
Nadmofskéa vyska max. 2000m
Ztratovy vykon 10 W
Hmotnost 1,3 kg
Popis

Reguldtor DIGR-1502/E je urcen k regulaci vibracénich
podavacua pohénénych elektromagnetickou civkou.
Regulovany Jjsou dvé zakladni velic¢iny, a to amplituda
a frekvence vystupniho napéti. Cinnost reguldtoru IJe
definovadna parametry, které jsou nastavovany uzivatelem
z ovladaciho panelu. Rizeni regulatoru je mozné

z ovladdaciho panelu nebo pomoci wvnéjsich analogovych
a digitdlnich signélu.

Reguldtor je mozZno montovat wvné rozvadéle. Soucéasti
reguldtoru je Dbezpeéné oddéleny =zdroj 24V/4W DC pro
napajeni perifernich za¥izeni, Jjako Jjsou ¢idla,
vzduchové ventily, a zdroj 10v DC pro napajeni
analogového vstupu.

Malé rozméry a ucinné uZivatelské funkce vytvareji
predpoklady pro nasazeni téchto regulatord, pracujicich
jak samostatné, tak s nadrazenym *ridicim systémem, ve
vétsiné aplikaci vibrac¢nich podavacu.
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3. Pfipojeni
P¥ipojeni wvnéjdich elektrickych c¢asti reguldtoru mlze
provadét pouze osoba s odpovidajici elektrotechnickou
kvalifikaci. Pripojeni se muZe provadét pouze tehdy,
pokud je reguldtor odpojen ze sité.

Po odpojeni reguldtoru ze sité zUGstdva na

kondenzatorech elektricky nédboj, ktery miZe zplsobit
smrtelné zranéni! Sejmuti vika lze provadét pouze tehdy,
pokud je reguldtor odpojen od sité nejméné po dobu
60 sekund!

Pokud se zatizeni pouzije zpusobem, ktery

neni specifikovin vyrobcem, miZe byt ochrana poskytovana
za¥izenim naruSena!

3.1. Montaz
Reguldtor 1lze instalovat ve vodorovné poloze, anebo
svislé poloze vyvody smérem dolu.

Musi byt pfipevnén na mechanicky pevnou
¢ast zarizeni, bez ptrimych vibraci.

Do zéakladové desky, na kterou mé& byt regulédtor
pripevnén, vyvrtejte 4 otvory vrtadkem o pruméru 4,2 mm
a vyriznéte zavity M5. RozteCe otvord Jjsou patrné
z obr. 2. Reguldtor upevnéte pomoci 4 ks Sroubd M5x8
s véjirovou podlozkou. Podlozky Jjsou nutné,
aby pri utaZeni dos$lo k profriznuti vrstvy eloxu a ke
spolehlivému vodivému spojeni regulatoru s kostrou
stroje.

3.2. Demontaz vika

Odsroubujte ctyri Srouby M3 prichycujici viko
reguldtoru a sejméte jej (obr. 4).

7/23



obr. 4 - demontadaz vika

M3

Pro lepsSi pristup ke svorkovnici doporucujeme také
demontdz c¢asti s vyvodkami (obr. 5).

obr. 5 - demontdz c&dsti s vyvodkami

Pod timto vikem Jjsou umistény pripojovaci svorky
(obr. ©).
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3.

obr. 6 - pripojovaci svorky
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3. Pripojeni silové casti

Reguldtor Jje vybaven privodnim pohyblivym kabelem
ukonc¢enym vidlici 2P +PE. Pripojeni provedte =zasunutim
vidlice do standartni zéasuvky 230V kterd je odjisténa
jisticem S maximdlnim jmenovitym proudem 16A
charakteristika B. Vidlice slouzi Jjako odpojovaci
prost¥edek a musi byt umisténa na vhodném, snadno
dosazZzitelném misté v blizkosti reguléatoru.

Pokud Jje reguldtor vc&lenén do elektroinstalace
nadfazeného celku, napriklad strojniho zatizeni,
pfipojeni se provede flexibilnim kabelem 3x 1,5mm® ,
ktery Jje odjistén Jjisticem s maximdlnim Jmenovitym
proudem 16A charakteristika B. Tato instalace musi byt
vybavena odpojovacim prostfedkem, ktery odpoji vSechny
vodic¢e vedouci proud.

Civku podavace pripojte na svorky U,V a ochrannou
svorku (obr. 8), doporucujeme pouzit stinény kabel.
Pokud Jje na zatrizeni pripojeno vice regulatoru,
z dGvodu proudové Spicky pfi zapnuti, Je nutné tyto
reguldtory zapojit na ruzné fazové vodice, nebo
zajistit jejich postupné zapinéni.

Ukonc¢eni silovych kabeld Jje zndzornéno na obr. 7.
Prifezy vodi¢d volte nésledovné:

Prufez vodidu 0,75 - 1,5 mm?
Prumér kabelu 8 - 10 mm
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3.

Ochranny vodi¢ musi byt alesponl o 15mm

deld3i neZ ostatni wvodice.

obr. 7 - ukonceni silovych kabeld
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obr. 8 - pripojeni vodicu

4. Pripojeni ovladaci éasti
Prufrez vodidu 0,08 - 0,5 mm?
Prumér kabelu 3 - 6,5 mm

Cidla, ventily, digitdlni a analogové signaly zapojte

podle poZadavkl konkrétni aplikace, dle obr. 3.

Podrobné vysvétleni najdete v kap. 8.7. Vstupy

a vystupy Jsou napajeny bezpeéné oddélenym napétim
24V DC. Pouzijte <¢idla typu PNP (vystupni signal Jje
spindn k +24V).

.5. Zpétna montaz vika

Po ukonceni pripojeni vnéjsich C¢asti reguldtoru

provedte zpétnou montdz dilu s pruchodkami a horniho
vika. Teprve potom miZete zapnout napdjeci napéti.

10/23



4. Provozni stav
Provozni stav Jje zobrazen na displeji jako prvni znak
spodniho *adku (obr. 1). Reguldtor se miZe nachéazet
v jednom ze Ctyt¥ stavu:

s Regulator je pod napétim, veskerd <¢innost Je
vypnuta.

S STOP - Reguldtor Jje zapnut, Jje ve stavu S-stop.
Vystupni vykonové napéti Jje blokovano, podavac IJe
v klidu. Je mozné prohliZeni a uprava vSech
parametrt, uklddidni parametrt do pamé&ti.

R RUN (béh)- Regulator je zapnut, je ve stavu R-Dbéh.
Vystupni napéti je ptripojené, podavac vibruje. Je
mozné prohliZeni a uUprava vSech parametru.

W WAIT (¢ekej)- Regulator Jje zapnut, Je ve stavu
W-Cekej. Vystupni vykonové napéti je Dblokovano,
podava¢ je v klidu. Reguldtor cekd na signal od
¢idel, nebo z nadrazeného tidiciho systému. Je mozné
prohliZzeni a uUprava vSech parametru.

5. Zapnuti

Zapnuti reguldtoru je mozZné provést dvéma zplsoby:

a)

Zapnuti se provede stlacenim tlacitka .
Vypnuti se provede opétovnym stlacenim tlacitka.
Tento =zplGsob =zapindni Je vhodny v pripadé, zZe
reguldtor pracuje samostatné, bez vazby na dalsi
elektrické zarizeni.

Vnit¥ni obvody reguldtoru Jjsou stale

pod napétim, a proto nelze toto vypnuti povaZovat
jako Dbezpecné odpojeni od sité! Tento stav Je
signalizovan znakem $ na displeji.

Zapnuti se provede automaticky po pripojeni
napajeciho napeti. K tomu je nutné nastavit
parametr A36 na hodnotu ,automaticky”. Tento zpusob
zapinadni Jje vhodny tehdy, pokud je napéajeni
reguladtoru provedeno ptres spinaci prvek (stykad)
z nadtrizeného elektrického zarizeni.
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6. R-béh / S-stop

Po zapnuti je reguldtor pripraven k provozu.
V za&vislosti na nastaveni funkci digitédlnich vstupt
(parametr Al9, A21) se nachdzi ve stavu R-béh nebo
W-&ekej. Stladenim tladitka regulator ptrejde do
stavu S-stop. Opétovnym stlacenim tlacditka prejde
reguladtor ze stavu S-stop do stavu R-béh, poptripadé
W-cekej.

7. Nastaveni a uloZeni parametru

Pomoci tlacitek [:] a [:] nalistujte poZadovany
parametr. Pokud neni uzamc¢en (znak klice), 1lze hodnotu
parametru zménit pomoci tlacitka nebo E UloZeni
se provede stlacdenim tlacitka . Pri ukladani se do
paméti ulozi v3echny parametry najednou. Doporucujeme
uklddat ve stavu S-stop.

Uzamc¢ené parametry je nejprve nutno odemknout zadanim
hesla parametrem A4l (kap. 8.28).

8. Popis parametrud
Regulétor obsahuje sadu parametrl oznacenych
Al10 - A41. Cisla parametrtl netvofi souvislou d&iselnou
fadu z davodu kompatibility s ostatnimi regulatory.

8.1. Al0 Amplituda
Regulétor reguluje amplitudu vystupniho napeti
v maximdlnim rozsahu 5-100% s krokem 0,5%. Efektivni
hodnota napéti Jje =zavisld na napajecim napéti. Rozsah
nastaveni je omezen hodnotou parametru Al7 Maximdlni
amplituda a Al8 Minimé&lni amplituda.

8.2. All Frekvence
Reguléator reguluje frekvenci vystupniho napéti
v rozsahu 20-120 Hz s krokem 0,2 Hz.

8.3. Al2 Prodleva ZAP
Al3 Prodleva VYP

Parametry maji vyznam, pokud Jje k regulatoru
pfipojeno alesponn Jjedno ¢idlo hlidajici zaplnéni
vystupniho zdsobniku  podavace. Jinak doporucujeme

nastavit parametry na hodnotu 0 s.

Predpokladejme, Zze reguldtor Jje ve stavu W-cekej.
Dily se odebiraji ze zasobniku a jejich pohyb zptsobuje
kratké preruseni signélu od ¢idla zaplnéni.
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Prodleva ZAP (parametr Al2) musi byt delsi, nez
preruSeni signdlu. Potom bude toto pferuSeni ignorovano
a reguldtor ptrejde do stavu R-béh aZ po skutecném

vyprédzdnéni zasobniku. Podobnd situace nastava pri
zaplnéni zésobniku. Jednotlivé dily prochazeji kolem
¢idla a vytvareji kratké impulsy. Prodleva VYP

(parametr Al3) musi byt delSi nez tyto impulsy. Potom
budou ignorovédny a regulator prejde do stavu W-cekej az
po skute¢ném zaplnéni zasobniku. Rozsah nastaveni
hodnoty parametrid je 0-25 s.

.4. Al4 Cas rozbéhu

Timto parametrem je pfri rozbéhu a dobéhu podavace
upravovana hodnota amplitudy, aby se podavac¢ rozbihal
a zastavoval plynule. Rozsah nastaveni hodnoty IJe
0-6 s. Cas se vztahuje pro rozb&h z 0% na 100% a dobé&h
ze 100% na 0%.

.5. Al5 Davka ZAP
Alé6 Davka pauza

V nékterych ptripadech pouziti podavace Je 2zéadouci,
aby pracoval prerusované, v davkach. Parametrem Al5
zadame cCas, po ktery podava davku, parametrem Al6 cas
pauzy mezi davkami.

© Tip pro vas: Vibracéni podavac slouzi Jjako
predzasobnik, ktery na zakladé signdlu c¢idla =zaplnéni
dodédva dily do néasypky kruhového podavace. Pokud
vyuzijete funkci davkovani, pfedzasobnik nasype pouze
jednu davku, pocka, pak vyhodnoti stav <¢idla zaplnéni
a pokud je potteba, podd dalsi davku. Dily v nasypce se
béhem pauzy maji c¢as rovnomérné rozprostrit. Tim je
zaruceno, Ze nedojde k preplnéni nasypky.

.6. Al7 Amplituda Maximalni limita
Al8 Amplituda Minimalni limita
Témito parametry lze omezit nastaveni hodnoty
amplitudy v parametru AlO.
© Tip pro vas: Obsluha m& moZnost v dovoleném
rozsahu korigovat hodnotu bez vétsiho vlivu na spréavnou
¢innost podavace.
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8.7. Al9 Vstup IN1
Urceni vyuziti digitdlniho vstupu IN1.

Nezapojen - Vstup neni vyuzit nebo je pouze
monitorovdn a jeho stav Jje prendsen na vystup
(kap. 8.12.).

Start - Privedeni signdlu +24V, je podminkou, aby
mohl byt podavac¢ =zapnut. Pokud Jjsou splnény
i ostatni podminky (podle konfigurace dal$ich
vstupu), Jje podaval po privedeni signadlu 24V ve
stavu R-béh. V opacném pripadé je podaval ve
stavu W-c¢ekej. Pfechod ze stavu W do R a opacné
se déje okamzité, parametry Al2, Al3 nemaji vliv.

© Tip pro vas: Toto nastaveni pouzijte
v pripadég, ze budete podavac ovladat
z nadrazeného tidiciho systému.

Maximdlni =zadsoba - Na vstup Jje pripojeno <¢idlo

hlidajici maxim&lni zédsobu v za&sobniku, ktery je
plnén podavacem. Pokud je ¢&¢idlo aktivni po dobu
danou parametrem Al3, podavac se =zastavi, prejde
do stavu W-c¢ekej. Prechod zpét do stavu R-béh
zdvisi na tom, jestli je druhy ze vstupu
nadefinovédn Jjako minimalni z&soba. Pokud ano,
podava¢ se =zapne podle stavu tohoto <&idla (viz.
nize). Jinak podavac¢ ptrejde do stavu R-béh poté,
co ¢idlo maximdlni z&soby neni aktivni po dobu
danou parametrem Al2. © Tip pro vas: Vhodnym
nastavenim parametrd Al2, Al3 docilime toho, Ze
na hlidéni stavu zésobniku stac¢i jen jedno ¢idlo.

Minimdlni =zasoba - Toto nastaveni mé& vyznam pouze
tehdy, Jje-1i druhy ze vstuplt nadefinovan jako
Maximdlni =z&soba. Na vstup Jje pripojeno <¢idlo
hlidajici minim&lni zé&sobu v zasobniku, ktery Ije
plnén podavacem. Podavac pfejde do stavu R-béh
poté, co ¢idlo minimélni =zasoby neni aktivni po
dobu danou parametrem Al2. K zastaveni dojde,
jsou-1li obé <¢idla zasoby aktivni po dobu danou
parametrem Al3.

Vyhazovaé - Vstup tidi spolec¢né s digitdlnim vystupem
OUT1l, OUT2 vyhazovac¢ (kap. 8.12.).
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8.8. A20 Typ ¢idla 1
Urc¢eni typu c¢idla ptripojeného na vstup IN1.

Spinaci NO - Na vystupu ¢idla Jje 24V pokud Je
podévany dil pritomen.

Rozpinaci NC - Na vystupu <&idla je 24V pokud neni
podavany dil ptritomen.

8.9. A21 Vstup IN2
Urceni vyuziti digitédlniho wvstupu IN2. Nastaveni Jje
totozné jako u vstupu IN1 (kap. 8.7.).

8.10. A22 Typ c¢idla 2
Urceni typu c¢idla pripojeného na vstup IN2. Nastaveni
je totozné jako u vstupu IN1 (kap. 8.8.).

8.11. A23 Analog AIN
Urcéeni vyuziti vstupu AIN. MazZe byt nakonfigurovan
jako analogovy 0-10V, nebo digitdlni 0/24V.

Nezapojen - Vstup neni vyuzit.

Amplituda - Vstup Jje nakonfigurovan jako analogovy.
Napétim 0-10V se nastavuje velikost amplitudy,
a tim intenzity vibraci podavace v rozsahu 5-100%
s krokem 0,5%. Rozsah nastaveni mlizZe byt omezeno
hodnotou parametrd Al7, Al8. Nastavend hodnota je
zobrazena v parametru All.

JOG-min - Vstup Je konfigurovdn jako digitalni.
Signdl 24V na vstupu zpusobi prepnuti amplitudy
na minimadlni hodnotu, ktera Jje déna
parametrem AlS8. © Tip pro vas: Toto nastaveni

pouzijte, pokud potfebujete béhem c¢innosti snizZzit
rychlost podavace. Nap¥. p¥i sypani materidlu na
vdhu ve chvili, kdy se priblizZujete k poZadované

hmotnosti.

Start - Vstup Jje konfigurovédn Jjako digitélni.
Privedeni signadlu +24V je podminkou, aby mohl byt
podavac¢ zapnut. © Tip pro vas: Toto nastaveni
pouZijte v pripadé, Ze potfebujete podavad
ovladat z nadrazeného tidiciho systému
a digitélni vstupy IN1, IN2 Jsou obsazeny
pfipojenymi ¢&idly.

Stop - Vstup Je konfigurovdn Jjako digitélni.
Privedeni signéalu +24V zplsobi zastaveni
regulatoru.
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8.12. A24 Vystup OUT1
Urceni vyuziti digitdlniho vystupu OUTL1.

© Tip pro vas: Na digitédlni vystup 1lze zapojit
naptriklad pneumaticky ventil, ktery ovladda vzduchové
trysky, vyvhybky nebo vyhazovace. Také se mlzZe vyuzZit
jako signal pro nadtazeny tidici systém PLC,
signaliza¢ni majék nebo jako signal pf¥i zapojeni vice
reguldtoru do kaskéady.

Nezapojen - Vystup neni vyuzit.
Pohon v béhu - Vystup Jje sepnut vzdy, kdyZz je pohon
ve stavu R-béh.

Vzduch - Vystup ovladda ventil ptrivodu vzduchu do
podavace. Ventil Jje sepnut pred zapnutim
podavace. Cas se nastavuje pomoci parametru A25
(Casova& T1l). P¥i vypnuti podavacde je vzduch

vypnut se zpozdénim, které se nastavi pomoci
parametru A26 (Casovad T12).

Vyhazovaé El1 (obr. 9a) - Vystup Jje pfipojen na ventil
ovladdajici wvyhazovac¢. Tim Jje mySleno zatizeni,
které odstranuje Spatné orientované nebo
prebyteé¢né dily =z drédhy podavace. Jeden ze
vstupl, naptr. IN2, musi byt nastaven na funkci
vyhazovacd (kap. 8.9.). Na tento vstup je
p¥ipojeno ¢&idlo, které snimad dily. Casovacem T11
(Parametr AZ25) miZzeme nastavit prodlevu, aby
vyhazovaé nereagoval na kratké impulzy od <&idla.
Casovadem T12 (Parametr A206) ovlivnime cas
vyhozeni.

obr. 9a - ¢innost vyhazovace E1
par. A25 par. A26
LEVEL ALY PN
IN2 L______
ouT
TIME
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Vyhazovaé E2 (obr. 9b) - je obdobou vyhazovace EI1,
s tim rozdilem, Ze vyuZiva t¥i &asovacde. Casovad
T1l1l (parametr A25) potlacuje kratké impulsy na
vstupu IN2. Casova& T13 (parametr A27) urdéuje
prodlevu mezi signdlem IN2 a sepnutim vystupu
OUT. Casova& TI12 (parametr A26) urcuje délku
sepnuti vystupu OUT.

© Tip pro vas: Vyhazova¢ E2 se dobfe hodi
naptriklad pro detekci =zaseknutych dilda. Pokud
dily neprochéazi pod ¢idlem PO dobu T13
(parametr A27), sepne vystup OUT, na ktery Jje
pripojen ventil ovladajici  vzduchové trysky,
které vyfouknou zaseknuté dily z drahy podavace.

obr. 9b - c&innost vyhazovace E2

LEVEL
par. A27
T13 T13

IN2 L_

ouT r1
(_J TIME

T12 T12
par. A26

Monitor IN1 ZAP -  Vystup sleduje zapnuty stav
digitédlniho wvstupu INl. Toto sledovéni probihé,
jen kdyZz Jje pohon ve stavu RUN - pracuje. Pokud
Je Po urc¢itou dobu, ktera Jje nastavena
parametrem A27 (Casova& T13), na vstupu IN1
signal 24V, vystup ouT sepne. Signéal na
sledovaném vstupu lze oSetfit proti kratkym
impulztm, které Jjsou zpusobeny pohybem dild pod
¢idlem. Impulzy =ze stavu 0 do stavu 1 potlacime

nastavenim parametru A25 (Casova& T11l). Impulsy
ze stavu 1 do stavu 0 potlac¢ime nastavenim
parametru A26 (Casova& T12). VSechny impulzy,
které jsou kratsSi nez nastaveny ¢as, budou
ignorovany.

© Tip pro vas:| Toto nastaveni mlZete pouZit

napfiklad, pokud na vystup pfipojite signalizaéni
majak, ktery bude signalizovat nedostatek dila
v zasobniku.
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Monitor IN1 VYP -  Vystup sleduje vypnuty stav
digitédlniho wvstupu INl1. Nastaveni a funkce jsou
totoZzné jako pro monitorovani vstupu IN1 ZAP.

Monitor IN2 ZAP - Vystup sleduje zapnuty stav
digitdlniho wvstupu IN2. Nastaveni a funkce 3Jsou
totoZzné jako pro monitorovani vstupu IN1 ZAP.

Monitor IN2 VYP -  Vystup sleduje vypnuty stav
digitédlniho wvstupu IN2. Nastaveni a funkce jsou
totozné jako pro monitorovani vstupu IN1 ZAP.

.13. A25 Casovaé& T1l
Univerzalni casovacé, jehoz vyuziti je déno nastavenim
parametru A24 (Vystup OUTI1).

.14. A26 Casova& T12
Univerzalni casovacé, jehoz vyuziti je déno nastavenim
parametru A24 (Vystup OUTI1).

.15. A27 Casovaé& T13
Univerzdlni casovac, jehoz vyuziti je dano nastavenim
parametru A24 (Vystup OUTI1).

.16. A28 Vystup OUT2

Urc¢eni vyuziti digitdlniho vystupu OUT2. Nastaveni je
obdobné jako u parametru A24 (Vystup OUT1l). Rozdil Ije
pouze v ¢islech casovact, které Jsou vystupem vyuzity.
Misto c¢asovact T11, T12, T13 (parametry A25, A26, A27)
vyuzivad vystup OUT2 casovace T21, T22, T23 (parametry
A29, A30, A31).

.17. A29 Casovaé& T21
Univerzalni casovacé, jehoz vyuziti je déno nastavenim
parametru A28 (Vystup OUT2).

.18. A30 Casova& T22
Univerzalni casovacé, jehoz vyuziti je déno nastavenim
parametru A28 (Vystup OUT2).

.19. A31 Casova& T23
Univerzé&lni casovac¢, jehoz vyuziti je déno nastavenim
parametru A28 (Vystup OUTZ2).

.20. A32, A33
Rezervovano pro pozdéjsi pouziti.
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.21. A34 Druh vlny
UrCuje prubéh vystupniho napéti.

cela vlna
pulvlna - ekvivalent Jjednocestného usmé&rnéni

.22. A35
Nevyuzity parametr pro tento typ reguldtoru.

.23. A36 Zapnuti
Urcduje chovéni reguldtoru po ptrivedeni napajeciho
napéti.

Tlac¢itkem - Po privedeni napdjeciho napéti Je
regulator vypnut. Zapnuti se provede stlacenim
tlacéitka .

Automaticky - Po privedeni napdjeciho napéti se
provede automatické zapnuti  reguléatoru. Toto
nastaveni nevylucuje zapinéni a vypinani
tlac¢itkem.

.24. A37 Servisni funkce
Uréeno pro servisni ucely.

Nevyuzito - Servisni funkce nejsou aktivovéany.

Nahodny stop - Pri testovani podavade lze simulovat
redlné chovani vV provozu. V nepravidelnych
intervalech dochazi k vypnuti a zapnuti podavace.

.25. A38 Uzamknuti

Pomoci tohoto parametru mlZete  uzamknout nebo
odemknout Upravu parametrd Al0 - Al6. Nejdrive musite
zadat heslo parametrem A4l (kap. 8.28.). Potom pomoci
tlac¢itka nebo E nastavite ¢islo parametru, ktery
chcete uzamknout nebo odemknout. Stladte tladitko [*™7.
Za Cislem parametru se objevi znak klice. To znamenég,
ze vybrany parametr Jje uzamcen. Odemknuti se provadi
stejnym zplsobem. Stlacenim tlacitka znak klice
zmizi a parametr Jje odemknut. Uzamknuti parametrl se
projevi az po zneplatnéni hesla.
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.26. A39 Jazyk
Vybér jazyka.

Anglicky - Je k dispozici vzdy.

Cesky - Je dodan, pokud neni objednand jina jazykova
verze. Standardné 1lze objednat rusky nebo
némecky, ptripadné dohodnout jiny jazyk.

.27. RA40 Informace

Pokud chcete vice informaci o tomto produktu,
navsStivte nase internetové stranky
http://www.skipala.cz

.28. A41 Heslo

Zadanim hesla se doc¢asné odemknou uzamcené parametry.
Heslo Jje od vyrobce pevné déno trimistnym c&islem 108
a nelze ho zménit. Jeho 1Uc¢elem Jje pouze ochrana
reguldtoru pr¥ed ndhodnym prepisem uzamcenych parametri.
Zadani hesla se zneplatni Jjeho zménou nebo vypnutim
regulatoru.

.29. Tovarni nastaveni

V ptripadé komplikaci s &innosti reguldtoru, je mozZné
provést RESTART, ptri kterém dojde k tovdrnimu nastaveni
vSech parametrti. RESTART se provede nasledovné:

. odpojte reguldtor od napdjeci sité a vyckejte
minimdlné 60 sekund, aby se vybily kondenzatory
(na displeji zmizi znak 7

. stlacte tlacitko a drZzte jej stlacené
o pfipojte reguldtor k napédjeci siti

° uvolnéte tlacditko

Hodnoty parametrd tovarniho nastaveni 3Jjsou uvedeny
v tabulce (obr. 10).
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obr. 10 - tabulka parametru

¢éislo tovarni hodnoty hodnoty
parametru hodnoty aplikace aplikace
A
10 Amplituda 32,0 %
11 Frekvence 50,0 Hz
12 Prodleva ZAP 00,0 s
13 Prodleva VYP 00,0 s
14 Cas rozbé&hu 02,0 s
15 Davka ZAP 00,0 s
16 Davka pauza 00,0 s
17 Ampl. MAX 100,0 %
18 Ampl. MIN 05,0 %
19 Vstup IN1 nezapojen
20 Typ ¢idla 1 spinaci NO
21 Vstup IN2 nezapojen
22 Typ ¢idla 2 spinaci NO
23 Analog AIN nezapojen
24 Vystup OUT1 nezapojen
25 Casovad T11 00,0 s
26 Casovad& T12 00,0 s
27 Casovad& T13 000 s
28 Vystup OUT2 nezapojen
29 Casovac& T21 00,0 s
30 Casovad T22 00,0 s
31 Casovad& T23 000 s
34 Druh vlny celd vlna
36 Zapnuti tlac¢itkem
37 Servisni fnc nevyuzito
38 Uzamknuti
39 Jazyk english
40 Info www.skipala.cz
41 Heslo
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9. Udrzba

10.

11.

Reguléator nevyzaduje z&dnou specialni adrzbu.
Provadéjte pouze pravidelnou kontrolu v souladu
s CSN EN50110-1 ed.3 a vyhlad3kou &. 50/78 Sb. V pripadé
poruchy Jjsou zakazény Jjakékoliv opravy a je nutné
reguldtor odeslat na opravu vyrobni firmé. P¥i vyméné
pojistky dodrZujte pfedepsanou hodnotu T8A.

© Tip pro vas: V pripadé komplikaci s ¢innosti
regulatoru provedte tovarni nastaveni parametrua
(kap. 8.29.).
Likvidace

Po skonceni zivotnosti reguldtoru musi byt regulétor
odevzdan k odborné 1likvidaci specializované firmé nebo
vyrobci.

Zaruka

Na vyrobek je poskytovéna zaruka v délce 12 mésicu ode
dne prodeje.

Vyrobni ¢&¢islo:

Prodejce: Datum prodeje:
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12. EU PROHLASENI O SHODE
podle zdkona ¢. 90/2016 Sb. o0 posuzovani shody
stanovenych  vyrobkld pti jejich dodéavani na trh,
v platném znéni.

Vyrobce: Skipala s.r.o.
¢.p. 162, 560 02 Rybnik
Ceska Republika
1CO: 06607551
web: www.skipala.cz

Identifikacé¢ni udaje vyrobku:

Nzev: Digitalni regulédtor pro vibracé¢ni podavace
Typ: DIGR-1502/E

ProhlasSujeme, ze vysSe uvedeny vyrobek spliuje
p¥islusnd ustanoveni téchto predpist Evropské unie:
Natizeni vlady ¢&. 118/2016 Sb. (smérnice Evropského
parlamentu a Rady 2014/35/EU)
Natrizeni vlady ¢. 117/2016 Sb. (smérnice Evropského

parlamentu a Rady 2014/30/EU)

Popis wvyrobku:
Vyrobek je urcen k regulaci vibraénich podavacu
pohénénych elektromagnetickou civkou.

Seznam pouzitych technickych a harmonizovanych norem:
CSN EN 61010-1 ed.2:11, CSN EN 61326-1 ed.2:13,
CSN EN 61000-6-2 ed.3:06, CSN EN 61000-6-4 ed.2:07+A1:11

Podklad pro vydani EU Prohldseni o shodé:
Certifikat ¢. 1180684 vydany dne 15.%ijna 2018
Elektrotechnickym =zkuSebnim ustavem na zdkladé splnéni
po¥adavkdl certifikac¢niho schématu ,EZU certifikat”.

Posledni dvoj¢isli roku, v némZ bylo oznaceni CE na
vyrobek umisténo: 18

A

V Rybniku dne 31. t¥ijna 2018 Karel Skipala YKL C
. AN
jednatel ]
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