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1. Dane techniczne

Napiecie zasilajace Unap 230V 50Hz
Maksymalne wyjéciowe natezenie pradu 6A (suma naped A+B)
Napiecie wyjsciowe 2x 20-99% Upap
2x wejscie cyfrowe 24V DC PNP
2x wyjscie cyfrowe 24V DC maks. 120 mA
1x wejscie analogowe 0-10VvV DC

lub wejscie cyfrowe 24V DC PNP
Pomocnicze napiecie wyjsciowe 24V DC maks. 180 mA

10V DC maks. 10 mA
Stopien ochrony IP54
Temperatura robocza 10-55°C
Moc utracona 10w
Tiumienie zaklécen CSN EN 55011 ed.4 klasa A
Odpornos$¢ przeciwzwarciowa 1,5 kA
Masa 1,2 kg
2. Opis

Regulator DIGR-2202/D to podwdjny regulator triakowy
stuzacy do regulacji dwdéch podajnikdéw wibracyjnych,
naped A i naped B, napedzanych przez cewke
elektromagnetyczna. Podstawowa  wartoscig regulacyjna
jest napiecie wyjsciowe. Regulator umozliwia skokowe
ustawienie czestotliwos$ci drgania: 100 Hz, 50 Hz, 33 Hz.
Dziatanie regulatora jest definiowane za pomoca
28 roéznych parametroéw, ktore sa nastawiane przez
uzytkownika na panelu sterowania. Sterowanie regulatorem
wykonuje sie na panelu sterowania lub za pomoca
zewnetrznych sygnatdéw analogowych i cyfrowych.

Stopien ochrony regulatora wynosi IP54, dzieki czemu
regulator moze by¢ zamontowany poza rozdzielnica.
W wyposazeniu regulatora znajduje sie zasilacz
24V / 4VA DC Z mozliwo$cia bezpiecznego oditaczenia,
ktéry situzy do zasilania czujnikéw 1 zawordw oraz
zasilacz 10V DC stuzacy do zasilania wejscia
analogowego.

Mate wymiary oraz funkcje, w ktdére sa wyposazone,
stwarzaja zatozenia do uzycia regulatoréw w wiekszosdci
zastosowan podajnikéw, pracujac badZ samodzielnie lub
z nadrzednym systemem sterowania.
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rys. 1 — opis elementdw sterowania
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rys. 2 — podstawowe wymiary
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rys. 3 - podiaczenie zewnetrznych elementdw regulatora
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Podiaczenie

Podiaczenie zewnetrznych elektrycznych podzespoidw

regulatora moze wykona¢ wytacznie osoba o odpowiednie]
kwalifikacji elektro-technicznej. Podtaczenia do
regulatora mozna wykonywa¢ wytacznie, Jezeli Jjest on
odtaczony od sieci elektrycznej.

3.

1. Montaz

Regulator nadaje sie do instalacji w pozycji poziome]
lub w pozycji pionowej w doboi.

Regulator nalezy przymocowa¢ do mechanicznie statej
czes$cl urzadzenia - bez bezposrednich wibracji.

W pitycie, do ktdérej bedzie przymocowany regulator
nalezy wywiercié¢ 4 otwory za pomoca wiertta o $Srednicy
4,2 mm i wykroi¢ gwinty M5. Odlegtos$¢ pomiedzy otworami
wynika z rysunku nr 2. Regulator nalezy przymocowal za

pomoca 4 Srub M5x8 z podkitadka wachlarzowa. G)Uwaga!l
Koniecznie zastosowac podktadki, poniewaz przy
dokreceniu musi nastapi¢ przeciecie warstwy eloksu
w celu =zagwarantowania dobrej przewodnos$ci regulatora
Z masa maszyny.

.2. Demontaz pokrywy

Odkreci¢ cztery $ruby M3 mocujgce pokrywe regulatora,
poczym ja zdjaé (rys. 4).

rys. 4 - demontaz pokrywy
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3.

W celu lepszego dostepu do listwy zaciskowe] zaleca
sie wykona¢ réwniez demontaz elementu z wyprowadzeniami

(rys. 5).

rys. 5 — demontaz elementu z wyprowadzeniami

Pod ta pokrywa znajduja sie zaciski potaczeniowe
(rys. 6).

3. Podiaczenie czesci gidédwnopradowej

Regulator Jjest wyposazony w Dbezpiecznik wewnetrzny
o wartosci T 6,34, ktébry chroni urzadzenie przed
zwarciem, ale nie przed przeciazeniem!

Ochronnik nadrzedny nalezy wybra¢ pod wzgledem
realnego podtaczonego obciazenia. Jezeli do urzadzenia
podtaczono kilka regulatordédw, to pod wzgledem piku
natezenia pradu zaleca sie podtaczydé regulatory
do réznych przewodnikéw fazowych.
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3.

3.

Podlaczenie nalezy wykona¢ wedlug rys. 3. Jezeli
diugos$¢ przewodu do cewki przekracza 1,5 m, zaleca sie
wykonanie tego podiaczenia za pomoca kabla
ekranowanego. ZakoAczenie ekranowania nalezy wykona¢ za
pomoca wyprowadzenia metalowego.

Zakonczenie kabli energetycznych pokazano na
ilustracji rys. 7. Przekrdéj przewodnikdéw nalezy wybrac
w nastepujacy sposdéb:

Przekréj przewodnikéw 0,5 - 1,5 mm?

Srednica kabla 8 - 10 mm

Przewodnik ochronny musi by¢ diuzszy

przynajmniej 15 mm niz pozostaile przewodniki.

rys. 7 — zakoniczenie przewodnikdw energetycznych
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rys. 8 — podiaczenie przewodnikdéw do zaciskow

4. Podiaczenie podzespolu sterujacego

Przekréj przewodnikéw 0,08 - 0,5 mm?

Srednica kabla 3 - 6,5 mm

Czujniki, sygnaty analogowe i cyfrowe nalezy
podtaczyé wediug wymogdw  konkretnego zastosowania,
zgodnie =z rys. 3. Czujniki sa =zasilane bezpiecznie
oddzielonym napieciem 24V DC. Nalezy zastosowac

czujniki typu PNP (sygnail wyjsciowy jest podiaczony do
+24V) .

5. Ponowny montaz pokrywy
Po zakonczeniu podiaczenia zewnetrznych podzespoldw
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regulatora nalezy wykona¢ ponowne =zatozenie czes$ci
z fajkami oraz pokrywy gbérnej. Dopiero po tej czynnosci
mozna podiaczy¢ napiecie zasilajace.

4. Stan roboczy
Stan roboczy Jest uwidoczniony na wyswietlaczu jako
pierwszy znak w dolnym rzedzie (rys. 1):

g

Regulator jest pod napieciem, wszelkie czynnos$ci sag

wytlaczone. Obwody wewnetrzne regulatora
sa nieustannie pod napieciem.

STOP - Regulator Jjest wiaczony, znajduje sie
w stanie S-stop. Napiecie wyj$ciowe mocy  Jest
zablokowane, napedy A,B sa w bezruchu. Mozliwos$¢
przegladania i dokonywania zmian wszystkich

parametrdédw, wprowadzania parametrdéw do pamieci.
RUN (ruch)- Wybrany naped A lub B jest wiaczony,
znajduje sie w stanie R-ruch. Napiecie wyjsciowe

jest poditaczone, naped wibruje. Mozliwo$¢
przegladania i zmiany wszystkich parametréow.
WAIT (czekaj)- Regulator Jjest wiaczony, wybrany

naped A lub B =znajduje sie w stanie W-czekaj.
Napiecie wyj$ciowe mocy Jjest zablokowane, naped jest
w bezruchu. Regulator czeka na sygnail od czujnikédw
lub nadrzednego systemu sterowania. Mozliwos$¢
przegladania i zmiany wszystkich parametréw.

5. Wiaczenie
Wigczenie regulatora mozna wykona¢ na dwa sposoby
okreslone przez ustawienie parametru A36 (B306)
(rozdz. 8.23.):

a)

Wiaczenie poprzez nacisniecie przycisku
(rys. 1). Wylaczenie nastepuje po ponownym
nacisnieciu przycisku. Ten sposdb wiaczania Jest
odpowiedni w przypadku, kiedy regulator pracuje
samodzielnie, bez potaczenia z pozostatymi
urzgdzeniami elektrycznymi.

Wiaczenie nastapi automatycznie po podiaczeniu
napiecia zasilajacego. W tym celu nalezy ustawic

parametr A36 (B36) na warto$é¢ ,automatycznie”. Ten
sposobb wltaczania regulatora Jjest odpowiedni
w przypadkach, kiedy zasilanie regulatora Jjest

wykonane poprzez element zilaczajacy (np. wyltacznik,
stycznik) z nadrzednego urzadzenia elektrycznego.
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6. R-ruch / S-stop
Po nacisnieciu przycisku regulator przejdzie do
stanu S-stop, podajniki A i1 B sa w bezruchu. W wyniku
ponownego naciéniecia przycisku regulator przejdzie ze
stanu S-stop do stanu R-ruch, ewentualnie W-czekaj.

7. Ustawienie i zapisanie parametréw
Numer parametru Jest wydwietlony na wyswietlaczu,

pierwszy rzad z lewej strony (rys. 1). Pierwsza litera
oznacza, ktéry =zestaw Jest pokazany. Zmiane zestawu
nalezy wykona¢ =za pomocg parametru Al0 (B10) (rozdz.
8.1).

Za pomoca przyciskédw [:] i [:] znalez¢ wymagany
parametr. Jezeli nie jest zablokowany (symbol klucza),
mozna wartos$é¢ parametru zmienié za pomoca przycisku
lub [:]. Zablokowane parametry nalezy w pierwsze]
kolejnosci odblokowa¢ podajac hasio za pomoca parametru
A38 (B38) (rozdz. 8.25.). Zapisanie nastapi po
nacisnieciu przycisku . Przy zapisywaniu do pamieci
zostang =zapisane wszystkie parametry w Jjednym kroku.
Zaleca sie zapisywa¢ parametry w stanie S-stop.

8. Opis parametréw
Regulator zawiera zestaw parametrdéw dla napedu A oraz
zestaw parametrdé4w dla napedu B. Nastepujacy opis
parametré4w dla napedu A obowiazuje analogicznie rdéwniez
dla napedu B.

8.1. Al0 (B10) Wybdér napedu
Mozna dokona¢ wyboru pomiedzy zestawem parametrédw dla
napedu A i zestawem  parametrdw dla napedu B.
© Rada dla uzytkownika: Wyboru zestawu parametroéw
mozna réwniez dokonat¢ kiedykolwiek naciskajac
jednoczednie przyciski

[v]i[a]

8.2. All (Bll) Amplituda

Ustawienia wartosci napiecia wyjsciowego i =z tym
idgaca intensywno$¢ wibracji podajnika, w zakresie
20-100% =z krokiem 0,5%. Zakres ustawienia moze Dby¢
ograniczony warto$cia parametru Al7, Al8 (rozdz. 8.6.).
Ustawienie za pomoca przyciskdédw jest zablokowane,
jezeli amplituda Jjest wprowadzana za pomoca sygnaiu
analogowego AIN (rozdz. 8.11).
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8.

3. Al2 (B12) Opdznienie Wi
Al3 (B13) Opébznienie WYZ

Parametry maja znaczenie, Jjezeli do regulatora jest
podtaczony przynajmniej jeden czujnik pilnujacy
napeitnienie zbiornika wejsciowego podajnika.
W przeciwnym razie =zaleca sie nastawi¢ parametry na
wartos¢ 0 s.

Zaktadajmy, zZze regulator Jjest w stanie W-czekaj.
Elementy sa pobierane z =zasobnika, a ich ruch powoduje
krétkie przerwanie sygnatu od czujnika napelnienia.
OpbzZznienie Wi (parametr Al2) musi by¢ diuzsze, niz
przerwanie sygnatu. W takim przypadku przerwanie bedzie
ignorowane a regulator przejdzie do stanu R-ruch az do
catkowitego oprdznienia zasobnika. Podobna sytuacja
nastaje przy zapeinianiu zasobnika. Poszczegdblne
elementy przechodza obok czujnika 1 tworza kroétkie
impulsy. OpdzZnienie WYE (parametr Al3) musi by¢ diuzsze
niz te impulsy. W takim przypadku beda one ignorowane
a regulator przejdzie do stanu W-czekaj dopiero po
faktycznym napeinieniu zasobnika. Zakres wustawienia
wartosci parametru wynosi 0-25 s.

.4. Al4 (B1l4) Czas rozruchu

Parametr siuzy do dostosowania wartosci amplitudy
podczas rozbiegu 1 dobiegu podajnika, aby podajnik
ruszat 1 zatrzymywal sie piynnie. Zakres ustawienia
wartosci wynosi 0-6 s. Czas dotyczy rozbiegu z 0% na
100& a dobiegu ze 100% do 0%.

.5. Al5 (B1l5) Dozowanie W%

Al6 (B16) Dozowanie WYL
W niektdérych przypadkach zastosowania podajnika np.

zasobnik wstepny, Jjest wskazane, aby pracowakl
z przerwami, po partiach. Za pomoca parametru AlS
nalezy wprowadzi¢ czas, po ktdédrym zostanie podana

partia. Za pomoca parametru Al6 czas pauzy pomiedzy
partiami.

.6. Al7 (Bl7) Amplituda, limit maksymalny

Al8 (B18) Amplituda, limit minimalny
Za pomoca niniejszych parametrdé4w mozna ograniczyé
ustawienie wartos$ci amplitudy parametru All (B11).
© Rada dla uzytkownika: Obstuga ma mozliwoéé
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korygowania w dowolnym zakresie bez wiekszego wpiywu na
poprawne dziatanie podajnika.

8.7. Al9 (B1l9) Wejscie cyfrowe IN1
Okreélenie zastosowania wejs$cia cyfrowego IN1.

Nie podiaczony - Wejscie nie Jjest uzywane, lub jest

jedynie monitorowane a jego stan jest
przekazywany na wyjscie (rozdz. 8.12.).

Start - Doprowadzenie sygnatu +24V jest warunkiem, by

©

mozna byto wilaczyé podajnik. Jezeli speiniono
réwniez pozostate warunki (wg konfiguracji innych
wejs¢) podajnik znajdzie sie po doprowadzeniu
sygnaiu +24V w stanie R-ruch. W przeciwnym razie
podajnik znajduje sie w stanie W-czekaj.
Przejécie ze stanu W do R i1 odwrotnie odbywa sie
natychmiastowo, parametry Al2, Al3 nie maja
wptywu.

Rada dla wuzytkownika: Zaleca sie aby ustawienie
to bylo =zastosowane w przypadku, gdy podajnik
jest sterowany z nadrzednego systemu sterowania.

Maksymalny zapas - Na wejsciu jest podigczony czujnik

pilnujacy maksymalny zapas zbiornika, ktéry Jjest

napeitniany podajnikiem. Jezeli czujnik jest
aktywny przez czas okre$lony przez parametr Al3,
podajnik zatrzyma sie, przejdzie do stanu

W-czekaj. Przejscie z powrotem do stanu R-ruch,
zalezy od tego czy drugie wejscie zostailo
zdefiniowanie Jjako minimalny =zapas. Jezeli tak,
podajnik wlaczy sie wediug stanu tego czujnika
(patrz ponizej). W przeciwnym razie podajnik
przejdzie do stanu R-ruch jak tylko czujnik
maksymalnego zapasu nie Jest aktywny przez okres
czasu okre$lony przez parametr Al2. © Rada dla
uzytkownika: Przy wtasciwych ustawieniach
parametré4w Al2, Al3 mozna do pilnowania poziomu
w zasobniku uzywaé¢ wyltacznie jednego czujnika.

Minimalny zapas - Ustawienie tego stanu ma znaczenie

wytacznie w sytuacji, gdy drugie z wej$¢é zostalto

wczedniej zdefiniowane jako Maksymalny zapas. Do

wejscia zostazl poditaczony czujnik pilnujacy

minimalny zapas w zasobniku, ktory jest

napeitniany przez podajnik. Jezeli czujnik

pilnujacy minimalny poziom napeinienia nie jest
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8.

8.

aktywy przez okres czasu zdefiniowany ©przez
parametr Al2, podajnik przejdzie do stanu R-ruch.
Zatrzymanie podajnika nastapi, jezeli oba
czujniki zapasu sa aktywne przez okres czasu
zdefiniowany przez parametr Al3.

Wypychacz - Wejscie jest sterowane wspdlnie
z wyjsciem cyfrowym OUT1, OUT2 przez wypychacz
(rozdz. 8.12.)

8. A20 (B20) Typ czujnika 1
Okres$lenie typu czujnika poditaczonego do wejscia IN1.

Styk taczeniowy otwarty NO -Na wyjsciu czujnika Jjest
24V, jezeli podawany element jest obecny.

Styk taczeniowy zwarty NC - Na wyjsciu czujnika jest
24V, jezeli podawany element nie jest obecny.

9. A21 (B21) Wejscie IN2

Okres$lenie zastosowania wejscia cyfrowego IN2.
Ustawienia sa jednakowe Jjak w przypadku wejscia IN1
(rozdz. 8.7).

.10. A22 (B22) Typ czujnika 2

Okres$lenie typu czujnika podiaczonego do wejscia IN2.
Ustawienia sa Jjednakowe jak w przypadku wejscia INL
(rozdz. 8.8.).

.11. A23 (B23) Analog AIN

Okres$lenie zastosowania wejs$cia analogowego AIN. Moze
by¢ skonfigurowany Jjako analogowe 0-10V 1lub cyfrowe
0/24v.

Nie poditaczony - WejsScie nie jest uzywane.

Amplituda - Wejscie skonfigurowano jako analogowe. Za
pomoca napiecia wejsciowego 0-10 V dokonuje sie
ustawien wielkosci amplitudy 1 =z tym idacej
intensywnosci wibracji podajnika w zakresie
20-100% z krokiem 0,5%. Zakres ustawien moze bycé
ograniczony przez wartos$é parametru Al7, AlS8.
Ustawiona warto$¢ jest pokazana w parametrze All.

JOG-min - Wejscie skonfigurowano Jjako cyfrowe. Sygnal
24V na wejs$ciu spowoduje przetaczenie amplitudy
do wartos$ci minimalnej, ktdéra okreslona Jjest

parametrem AlS8. © Rada dla uzytkownika: | Takie
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ustawienie nalezy zastosowa¢ w przypadku potrzeby
zmniejszenia predkos$ci podajnika w trakcie pracy.
Np. podczas sypania materiaiu na wage w momencie,
gdy zblizamy sie do wymaganej masy.

Start - Wejscie skonfigurowano Jjako cyfrowe.
Doprowadzenie sygnaztu +24V jest warunkiem
wtaczenia podajnika. © Rada dla uzytkownika:

Takie ustawienie nalezy zastosowa¢ w przypadku,
gdy istnieje potrzeba sterowania =z nadrzednego
systemu sterowania, a wejécia cyfrowe IN1, IN2
zajete sg przez podilaczone czujniki.

Stop - wejscie skonfigurowano jako cyfrowe.
Doprowadzenie sygnatu +24V spowoduje zatrzymanie
regulatora.

8.12. A24 (B24) Wyjscie OUT
Okres$lenie zastosowania wyjs$cia cyfrowego OUT.

© Rada dla uzytkownika: | Do wyjécia cyfrowego mozna
na przyktad podiaczyé zawdr pneumatyczny, ktory
reguluje dysze powietrza, =zwrotnice 1lub wypychacze.

Réwniez mozna zastosowaé, jako sygnat dla nadrzednego
systemu sterowania PLC lub jako sygnail do podlaczenia
kilku regulatorédw w uktad kaskadowy.

Nie poditaczony - WejsScie nie jest uzywane.

Naped jest w ruchu - Wyjscie Jjest =zawsze zwarte,
kiedy naped jest w stanie R-ruch.

Powietrze - TWyjscie steruje =zaworem doprowadzenia
powietrza do podajnika. Zawbér wlgczony Jest
przed wigaczeniem podajnika. Czas ustawiany jest
przy pomocy parametru A25 (Czasomierz T11).

Podczas wytaczenia podajnika powietrze jest
wylaczone z opdznieniem, ktdére ustawiane jest za
pomoca parametru A26 (Czasomierz T12).

Wypychacz El1 (rys. 9a) - Wyjscie jest podiaczone do
zaworu sterujacego wypychaczem. Wypychacz to
urzadzenie usuwajace elementy o niewlasciwej
orientacji 1lub zbedne 2z toru podajnika. Jedno
z wejs¢ np. IN2, musi by¢ ustawione na funkcje
wypychacza (rozdz. 8.9.). Do wejscia jest
podtaczony czujnik, ktdéry rejestruje elementy.
Czasomierzem T11 (parametr A25) mozna nastawic
opdznienie, aby wypychacz nie reagowal na krotkie
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impulsy =z czujnika. Czasomierzem T12 (parametr
A26) reguluje sie czas usuniecia elementu.

rys. 9a - dziatanie wypychacza EI

par. A25 par. A26
T11 T12
LEVEL R —
IN2 L______
ouT
TIME

Wypychacz E2 (rys. 9b) - Jjest podobny do wypychacza
E1, b4 tym wyjatkiem, ze uzywa trzech
czasomierzdw. Czasomierz T11 tiumi kroétkie
impulsy na wejs$ciu IN. Czasomierz T13 okresla
opbdznienie miedzy zataczeniem sygnatu IN
i wyjéciem OUT. Czasomierz T12 okres$la czas
przetaczania wyjscia OUT. Wypychacz E2 doskonale
nadaje sie na przyktad do wykrywania

zakleszczonych czes$ci. Jezeli detale nie przejda
pod czujnik przez czas T13, =zamyka sie wyjscie
OUT, do ktdérego podiaczony Jest =zawdr sterujacy
dyszami powietrza, ktdére wydmuchuja =zakleszczone
detale z toru podajnika.

rys. 9b - dziatanie wypychacza EZ2

LEVEL
par. A27
T13 T13

IN2 L_

ouT r1
&J TIME

T12 T12
par. A26

Monitor IN1 W& - WyjsScie $ledzi wigczony stan wejscia
cyfrowego INl. Takie $ledzenie odbywa sie tylko
wtedy, gdy naped znajduje sie w stanie RUN -
pracuje. Jesli przez pewien okres, ktoéory
ustawiony Jjest parametrem A27 (Czasomierz T13),
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na wejsciu IN1 Jjest sygnat 24V, zalaczy sie
wyjs$cie OUT. Sygnat na $ledzonym wejsciu mozna
zabezpieczyé przed krotkimi  impulsami, ktore
spowodowane sa ruchem -elementdédw pod czujnikiem.
Impulsy ze stanu O do stanu 1 przesuniemy
ustawiajac parametr A25 (Czasomierz T1l1l). Impulsy
ze stanu 1 do stanu 0 ©przesuniemy ustawiajac
parametr A26 (Czasomierz T2). Wszystkie impulsy,
ktdére sa kroétsze od ustawionego czasu, zostana
zignorowane.

© Rada dla uzytkownika: | Takie ustawienie mozna
zastosowaé¢ na przykitad w przypadku podiaczenia do
wyjs$cia koguta sygnalizacyjnego, ktébry bedzie
sygnalizowa¢ brak czes$ci w zasobniku.

Monitor IN1 WY& - Wyjscie $ledzi wylaczony stan
wejscia cyfrowego IN1l. Ustawienie 1 dzialtanie sg
identyczne, jak dla monitorowania wej$cia IN1 Wi.

Monitor IN2 W& - Wyjscie $ledzi wilaczony stan wejscia

cyfrowego IN2. Ustawienie i dziatanie sa
identyczne, jak dla monitorowania wej$cia IN1 Wi.
Monitor IN2 WYZ - Wyjscie $ledzi wylaczony stan

wejscia cyfrowego IN2. Ustawienie i dziatanie sag
identyczne, jak dla monitorowania wej$cia IN1 Wi.

.13. A25 (B25) Czasomierz T11

Uniwersalny czasomierz, ktdérego zastosowanie

okres$lone jest ustawieniem parametru A24 (Wyjscie
OUT1) .

.14, A26 (B26) Czasomierz T12

Uniwersalny czasomierz, ktdérego zastosowanie

okres$lone jest ustawieniem parametru A24 (Wyjscie
OUT1) .

.15. A27 (B27) Czasomierz T13

Uniwersalny czasomierz, ktdrego zastosowanie

okres$lone jest ustawieniem parametru A24 (Wyjscie
OUT1) .

.16. A28 (B28) Wyjscie OUT2

Okres$lenie wykorzystania wyjscia cyfrowego OUT2.

Ustawienie jest podobne do parametru A24 (Wyjscie
OUT1) . Jedyna rdéznica polega na numerach czasomierzdw
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uzywanych przez wyjsécie. Zamiast czasomierzéw T1ll, T12,
T13 (parametry A25, A26, A27) wyjscie OUT2 korzysta
z czasomierzdédw T21, T22, T23 (parametry A29, A30, A31l).

8.17. A29 (B29) Czasomierz T21
Uniwersalny czasomierz, ktdérego zastosowanie
okres$lone Jjest ustawieniem parametru A28 (Wyjscie
ouT2) .

8.18. A30 (B30) Czasomierz T22
Uniwersalny czasomierz, ktdérego zastosowanie
okres$lone Jjest ustawieniem parametru A28 (Wyjscie
ouT2) .

8.19. A31 (B31l) Czasomierz T23
Uniwersalny czasomierz, ktdérego zastosowanie
okres$lone Jjest ustawieniem parametru A28 (Wyjscie
ouT2) .

8.20. A32, A33 (B32, B33)
Zarezerwowano dla pdzZniejszego zastosowania.

8.21. A34 (B34) Czestotliwosé
Zasada zmiany czestotliwos$ci drgan Jjest oparta na
pominieciu danej ilosci pdifali sinusoidy regulowanego
napiecia. Z tego wynika, ze =zmiany nie nastepuja
ptynnie, ale skokowo. Za pomocg wartodci parametru
mozna nastawi¢ czestotliwo$ci 100 Hz, 50 Hz, 33 Hz.

8.22. A35 (B35) Poiaczenie A+B
Okres$la sprzezenie pomiedzy napedem A i napedem B.

Oddzielnie - Napedy A 1 B pracuja niezaleznie od
siebie.

Kaskada - Naped A jest nadrzedny dla napedu B. Jezeli
naped A zatrzyma sie, to naped B =zatrzyma sie
automatycznie.

8.23. A36 (B36) Wiaczenie

Okresla sposdb dziatania regulatora po doprowadzeniu
napiecia zasilajacego.
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Za pomoca przycisku - Po doprowadzeniu napiecia

zasilajacego regulator zostanie wylaczony,
wlaczenie nastepuje po nacisdnieciu przycisku Wk.
Automatycznie - Po doprowadzeniu napiecia
zasilajacego nastepuje automatyczne wtaczenie
regulatora. Ustawienie nie wyklucza wilaczanie
urzadzenia za pomoca przycisku. Ustawienia

obowiazuja dla obu napeddw.

8.24. A37 (B37) Funkcje serwisowe
Przeznaczone do celdw serwisowych.

Nie wykorzystano - Funkcje serwisowe nie sag
zaktywowane.

Przypadkowy stop - Przy testowaniu podajnika mozna
wykona¢ symulacje realnego dziatania podczas
pracy. W nieregularnych przedziatach nastepuje
wytaczenie 1 wiaczenie podajnika. Ustawienie
obowiazuje dla obu napeddw.

8.25. A38 (B38) Haslo

Wprowadzajac hasto spowodujemy tymczasowe
odblokowanie zamknietych parametré4w. Hasio jest z gdry
okres$lone przez producenta jako trzycyfrowy numer 108
i nie mozZzna go zmienié¢. Celem hasta Jjest ochrona
regulatora przed przypadkowg zmiang zastrzezonych
parametréw. Wyjscie z trybu hasta nastepuje po jego
zmianie lub po wylaczeniu regulatora. Ustawienia
obowiazujg dla obu napeddw.

8.26. A39 (B39) Zablokowanie

Za pomoca tego parametru mozna zablokowaé¢ / zamknad
lub odblokowa¢ zmiane parametrédw All-Al6 (B11-B16).
W pierwszej kolejnosci nalezy wprowadzic hasto
parametrem A38 (rozdz. 8.25.). Nastepnie za  pomoca
przycisku lub E\ nastawi¢ numer parametru, ktoéry
chcemy zamkna¢ lub odblokowaé. Nacisnaé¢ przycisk .
Za numerem parametru pojawi sie znak klucza. Oznacza
to, ze wybrany parametr Jjest =zamkniety/zablokowany.
Odblokowanie wykonuje sie w jednakowy sposdb. Po
nacisnieciu przycisku symbol klucza zniknie a
parametr zostanie odblokowany. Zamkniecie parametréw
nastapi po wyjsciu z trybu zastrzezonego (chronionego
hastem) .
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8.27. A40 (B40) Jezyk
Wybdér jezyka.
Angielski - Zawsze do dyspozycji.
Czeski - Jjest dostepny, Jezeli nie Jjest zamdbdbwiona
inna wersja Jjezykowa. Standardowo mozna zambdwidc
rosyjski lub niemiecki, ewentualnie uzgodnié¢ inny

Jjezvyk.

8.28. A4l (B41l) Informacje
Wiecej informacji o produkcje mozna uzyskaé¢ na
stronach internetowych
http://www.skipala.cz

8.26. Ustawienie fabryczne

W przypadku pojawienia sie komplikacji w pracy
regulatora, mozna wykona¢ Jjego ponowne uruchomienie
RESTART, ro ktérym nastapi powrdt do ustawien
fabrycznych wszystkich parametré4w. RESTART wykonuje sie
w nastepujacy sposdb:

e odlaczy¢ regulator od sieci =zasilania i odczekaé
minimalnie 10 sekund do wyladowania kondensatordéw

e nacisna¢ przycisk i przytrzymaé¢ go wycisdniety
e podlaczy¢ regulator do sieci zasilania

e zwolni¢ przycisk

Wartosé parametrow ustawien fabrycznych podano
w tabeli (rys. 10).
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rys. 10 - tabela parametrow
numer wartosci wartosci wartosci
parametru fabryczne aplikacji aplikacji
naped A naped B
10 Wybdér napedu A liniowy
11 Amplituda 34,00%
12 Opdznien. WEH 00,0s
13 Opdbdznien. WYL 00,0s
14 Czas rozbiegu 01,0s
15 Partia Wk 00,0s
16 Partia WYL 00,0s
17 Ampl. MAX 100%
18 Ampl. MIN 20%
19 Wejscie IN1 nie podia.
20 Typ czujnika 1 NO
21 Wejscie IN2 nie podisa.
22 Typ czujnika 2 NO
23 Analog AIN nie podia.
24 Wyjscie OUT1 nie podia.
25 Czasomierz T11 00,0s
26 Czasomierz T12 00,0s
27 Czasomierz T13 000s
28 Wyjscie OUT2 nie podia.
29 Czasomierz T21 00,0s
30 Czasomierz T22 00,0s
31 Czasomierz T23 000s
34 Czestotliwosé 50Hz
35 Polaczenie A+B oddzielnie
36 Wiaczenie przyciskiem
37 Fn. serwisowe nie zastos.
38 Hasto 0
39 Zamkniecie
40 Jezyk english
41 Info info
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10.

11.

Konserwacja

Regulator nie wymaga zadnej specjalnej konserwacji.
Wykonywaé¢ wylacznie regularne kontrole zgodnie z normami
CSN EN50110-1 ed.3 i czeskim rozporzadzeniem nr 50/78
Dz.U. W przypadku pojawienia sie usterki, =zabrania sie
wykonywania Jjakichkolwiek napraw a regulator nalezy
wystaé do naprawy do producenta.

© Rada dla uzytkownika: | W przypadku pojawienia sie

komplikacji w pracy regulatora nalezy dokonac
fabrycznego ustawienia parametrédw (rozdz. 8.29.).

Utylizacja
Po zakonczeniu zywotnosci regulatora, nalezy
urzgdzenie przekazad do utylizacji firmie

specjalistycznej lub do producenta.

Gwarancja

Producent udziela na produkt 12 miesiecznej gwarancji,
poczawszy od daty sprzedazy.

Numer fabryczny:

Sprzedawca: Data sprzedazy:
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12.

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

Zgodnie =z wustawa nr 22/97 Dz.U. w sprawie wymogdw
technicznych dotyczacych produktéw oraz, z pdzniejszymi
zmianami .

Producent: Skipala s.r.o.

Rybnik 162, 560 02 Rybnik
Czech Republic

REGON: 06607551
http://www.skipala.cz

Dane identyfikacyjne produktu:

Nazwa: Cyfrowy regulator mocy
Typ: DIGR-2202/D
O$wiadczamnmy, ze WW . produkt speinia wymogi

odpowiednich postanowien nastepujacych przepiséw Unii
Europejskiej:

Rozporzadzenie rzadu nr 17/2003 Dz. U. (Dyrektywa
Parlamentu Europejskiego i Rady 2006/95/WE),
Rozporzadzenie rzadu nr 616/2006 Sb. (Dyrektywa

Parlamentu Europejskiego i Rady 2004/108/WE)

Opis produktu:
Produkt jest przeznaczony do regulacji podajnikoéw
wibracyjnych napedzanych cewka elektromagnetyczna.

Lista zastosowanych norm technicznych i
zharmonizowanych:

CSN EN 61010-1 ed.2:11, art. 5, 5.1, 5.1.2, 5.1.3,
5.1.4, 5.1.5.2, 5.1.7, 5.3, 5.4, 6, 6.1, 6.2.2, 6.4,
6.5.2, 6.5.2.3, 6.5.2.5, 6.5.3, 6.7, 6.9.2, 6.7.1.2,
6.7.1.3, 6.8.2, 6.8.3.1, 8.2, 8.2.1, 8.2.2, 8.3, 8.3.1,

10.5.2, 10.5.3;
CSN EN 60695-2-11:01; CSN EN 61326-1 ed.2:13

Podstawa dla wydania deklaracji zgodnos$ci WE:
Certyfikat nr 1150486 wydany w dniu 02.07.2015 przez
Elektrotechniczny Instytut Badawczy, organ
certyfikacyjny nr 3018.

Ostatnie dwie cyfry roku, w ktdérym umieszczono symbol
CE na produkcie: 15

"
Rybnik, dnia 01.01.2018 r. Karel Skipala YKLQCQ
Wtasdciciel firmy J
23/23



